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Motori idraulici modulariMS35 POCLAIN HYDRAULICS

(1)

cm3/giri [cu.in/rev.]

CARATTERISTICHE

Inerzia del motore 0.5 kg.m?2

Pressionne
max.

Potenza max.

(2]

cm3/giri [cu.in/rev.]

(1)

KW [HP]

sfavorevoli

kW [HP] bar [PSI]

S= 7 2430 (1485|1220 [744]
© 5
9 3143 [191,7]| 1572 [958
= 91,7 (558 110 [148]
E= 0 3494 [2137]| 1747 [1065]
[
O=2 T2 4198 [256,0]| 2099 [128,0] 450 (6527
c 1911 [116,6]
82 K 3000 [183,0](
03 1091 [66,5]
£z 2099 [128,0] 10 11481
§2 A 340413 1]( ’
o= 1395 [85,1]
© 1cilindrata
@ 2cilindrate
31/08/2016 2
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Motori idraulici modulari MS35 POCLAIN HYDRAULICS
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POCLAIN HYDRAULICS
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Motori idraulici modulari MS35

POCLAIN HYDRAULICS

CODICE

(1)

12

cm3giri [cu.in/rev.]lcm3/giri [cu.in/rev.]
S = 7 2439 [148,8]| 1220 [74,4]
]
3 > 9 3143 [191,7]| 1572 [95,8]
>
E'_E 0 3494 [213,1]| 1747 [106,5] Twin-Lock™
]
82 T2 2198 [256,0]] 2099 [128,0] Standard o
n S = 1911 [116,6] Senza fissaggio 1 DP
v o2 K 3000[1830]( o ® - -
TCo ! c < Con fissaggio
< 1091 [66,5
g)“é% 66,51 '§ P ad alette 2 EQ
= c . 2099 [128,0 2 : : -
$ES A 3494 213 1]( 112601 £, Senzafissaggio B
cQ =2 1395 [85,1] 2 & Con fissaggio c -
ad alette
? 1cilindrata
@ 2 cilindrate +
+ Senza coperchio de distribuzione 0
Distribuzione 1 cilindrata 1 Flanges ISO DP6162
A Rapporto 2 Raccordi ISO 9974-1 1
Simmetrica B Rapporto <2 Flanges ISO DP6162 5
C Rapporto >2 Raccord! 1ISO 1179-1
Distribuzione 2 cilindrate o D Rapporto 2 Raccordi ISO 9974-1 4
Twin-Lock™ E Rapporto <2 Flanges .ISO DP6162 7
(SENSO ORARIO) F Rapporto >2 Raccordi ISO 11926-1
Flanges ISO DP6162
Distribuzione 2 cilindrate o G Rapporto 2 Raccordi ISO 9974-1
Twin-Lock™ H Rapporto <2 Raccordi ISO 11926-1 A
(SENSO ANTIORARIO) J Rapporto >2 v
Senza Ajl1]8
freno Placca rinforzata Rj1)8
®© ) . . . Chiusura del Fl1]2
b _ fissaggio m_edlante |I_ ~ lreno di coperchio a clip = R E)
@ Freni supporto o il coperchio di stazionamento - 113
S distribuzione Chiusura del
N coperchio a vite TI119
= Senza Al3]s
g freno Placca rinforzata R|3]5
[t} ) . . . Chiusura del
9 _ fissaggio medianteil ~ |c . coperchio a clip Pl2]1
Freni supporto o il coperchio di stazionamento Chiusura del 1713
distribuzi
istribuzione coperchio a vite TI5(o0
6 31/08/2016



POCLAIN HYDRAULICS

Motori idraulici modulari MS35

COMMERCIALE

Senza supporto

Senza fissaggio

Fissaggio ad alette

Motore coppia

Freno C27™ con fissaggio al telaio

MO N~ O

Senza cavo Collegament

Uscita di cavo a destra o
M14x1.5

Freno a tamburo l
4
5
6

Uscita di cavo a sinistra

*Standard per freno C27™

Fissaggio cerchione speciale

Trattamento termico dell’albero

\/

Senza albero 0 v
10 x @24 su @335 1 Senza opzione né adattamento 0
8 x @22 su @275 3 Guarnizioni in elastomero fluorato 1
8x @17.5 su @235 4 Sensore T4 di velocita installato 2
12 x @22 su @275 5 Capocorda del freno senza tappo 3
10 x @24 su @335 Irrigazione 5
(per perni de 65 mm de lunghezza) ™ Supporto industriale 6
10 x @24 su @225 6 Diamond™ 7
Supporto senza freno a tamburo G Predisposizione per il sensore di velocita 8
Minerale K Passaggio centrale A

Freno a tamburo (432 x 102) DOT C Drenaggio sul SUpporto 5
Supporto per albero maschio A Rinforzo della tenuta stagna E
G

J

S

Senza perno

Con perni di fissaggio + dadi

Con perni di fissaggio

Fori filettati M

Alberi maschi

bwwp‘

Scanalature NF E 22141 1
Scanalature DIN 5480 5
Albero femmina per ghiere L

Sensore TR di velocita installato

:

Modularita e
Codice commerciale

motore ruota

Motore albero

Idrobase e
Distribuzione

Frenaggia

Opzioni
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Motori idraulici modulariMS35

POCLAIN HYDRAULICS

Istruzioni per l'uso :
Questo documento & destinato ai fabbricanti delle macchine che integrano i prodotti Poclain Hydraulics. Esso descrive le caratteristiche tecniche
dei prodotti Poclain Hydraulics e specifica le condizioni di installazione che consentono di garantire un funzionamento ottimale.

Il presente documento comprende importanti avvisi di sicurezza, indicati nella maniera seguente:

N

Inoltre, questo documento comprende le istruzioni essenziali per il funzionamento del prodotto e le informazioni generali, indicate nella maniera

seguente:

FTe >R

8
b

Vi ricordiamo che le viste progettuali contenute in questo documento sono realizzate con il sistema metrico. _‘_
| valori dei disegni sono espressi in mm e in pollici (i valori sono in corsivo, tra parentesi quadre).

31/08/2016



POCLAIN HYDRAULICS Motori idraulici modulari MS35

MOTORE RUOTA

Dimensioni d’'ingonibro motore standard a 1 cilindrata ﬂ 209 kg [460 Ib] |269 kg [592 Ib]

Y. 5,00 L /300 cu.in]{ 4,00 L [240 cu.in]

R

Lo

2x8 @225 1 0% ’_. 502 max. [19.76 max.]
Y 3 337.35+17 [13.28 +0067] 1345
[2x8 0.89 dia.* %%%% ) ~5.30
G 25 [0.98] 565 [2.22] | [30] 5
16 [0.63] T T R
I I
: X
v %
: R
8
ol ¢
al ©
=
B
— ‘ 28 [1.10] | | 114 B
i \_©@440 [17.32dia] | 482 max. [18.98 max] [4.49]
Dimensioni d'ingombro motore standard a 2 cilindrate & 209 kg [460 Ib] |269 kg [592 Ib]

9 5,00 L [300 cu.inj| 4,00 L [240 cu.in]
Y_A e

==
it

2x8 @225 * ) 502 max. [19.76 max.]
[ (28 0.69 dia” 0% Y | 33735217 [13.28+0087]

L
R B
Mo N ;ﬁ’{f.ssj | [1.38] ‘H 6

,

89 (350]
Zu o e i
—'..1_., {13.156!&,]: 10 0.39 e

L 9385
[15.16 dia,]

/

¥ w— —

£ el <

°$ o§ 2] 3

. o

o la s S

S § Ry

(] -~ 0

= os

(=]

=

@485 =
[19.10 dia] -

28 [1.10] | | 114 B_|

145 [5.71] | 4 » | 145 [5.71
B r* .71 | 482 max. [18.98 max] [4.49]
@390 [15.35 dia.] \ @440 [17.32 dia] '

148,0 [5,83]
@375 [14,76 dia.]
63,5 [2,50]

183,5 [7,22]

31/08/2016
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O Motori idraulici modulariMS35 POCLAIN HYDRAULICS

Varianti dei cuscinetti

mm [in]

319
[12,56]
282
[11,10]
213
[8,39]
282
[11,10]
282
[11,10]

mm [in]

J 24
[0,94 dia.]
@ 22
[0,87 dia.]

@175
[0,69 dia.]

@ 22
[0,87 dia.]
@ 24
[0,94 dia.]

@ 335
[13,19 dia.]

@ 275
[10,83 dia.]

@ 235
[9,25 dia.]

g 275
[10,83 dia.]

@ 225
[8,86 dia.]

Perni di fissaggio

= D W

mm [in] N.m [ib.ft]

M16 x 1.5 21,0 [0,83] 300 [221,3]

perni di 25,0 [0,98 600 [442,5

fissaggio 5 [0,20] (.98 [442,5]
diversi

ERER 26,0 [1,02] 695 [512,6]

Viti M16 x 1.5 23,0 [0,91] 250 [184,4]

(*) Le coppie di serraggio sono fornite per i carichi indicati.
(1) Cerchione : Coppia di serraggio proposta per il fissaggio del cerchione (disco di acciaio Re > 240 N/mm? [> 34 800 PSI]).
(2) Standard : Coppia di serraggio proposta negli altri casi (flangia di acciaio Re > 360 N/mm? [>52 215 PS]]).

(3) In caso di supporto a cuscinetto tipo 8P30 e 8Q30 : Poclain raccomanda di usare dadi con coppia serragio = 900 Nm

10 31/08/2016



POCLAIN HYDRAULICS

Motori idraulici modulari MS35

Curve di carico

Carico radiale consentito

in

Durata dei cuscinetti a rotolamento

Condizioni di test:

kN

Statico : 0 giri/min [0 RPM] 0 bar [0 PSI]

Dinamico : 0 giri/min [ 0 RPM], cilindro codice 0, senza

carico assiale a coppia max.

Condizioni di test:

Ibf

L : Milioni di giri B10 a 150 bar (pressione media), con
»mm fluido 25 cSt, cilindro codice 0, senza carico assiale.

300

200 - e
[1]1]1]0) A N

Modularita e
Codice commerciale

1 2 3 4
100 +
|- 20 000
P ﬂl]:m]
o v o
300 200 100 -100 200 -300
0 8 6 4 2 4 ¢ 10 in 0.8 6§ 4 2 2 4 -6 810
300 i Pl fut mi’
|- 60 000
150

p

Stat
200 . T T \
HEEN i
1 2 3 4 100 i i D:n i !

300 200

100

motore ruota

200

Motore albero

40000
150 150
[1]5]1]0] .
1 2 3 4
100 100 {
P Lt 20000
= o /j 10008
ns
Z-mﬂﬂh
0 0 L [
300 300 200 100 o -100 200 300
08 6 4 2 2 4 6 -8 -10 08 6 4 2 2 4 6 -8 10
gt .¢.4.2. 0. 2.4.F. ¢, 10 gt t.¢.4.3, Q2 ke,
| 40000 I 40 00¢
Stat
150
1fe]1]o
1 2 3 4
P 50
o
300

Idrobase e
Distribuzione

Frenaggia

Opzioni

31/08/2016
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Motori idraulici modulariMS35 POCLAIN HYDRAULICS

Varianti dei cuscinetti (continua)

@ 24
[0,94 dia.]

|~ = —
i

362 48

[14,25] [1,89]
@ 24 19

[0,94 dia.] [0,75]

12 31/08/2016



POCLAIN HYDRAULICS

Motori idraulici modulari MS35

Curve di carico (continua)

Carico radiale consentito

in

Durata dei cuscinetti a rotolamento

Condizioni di test:

kN

Statico : 0 giri/min [0 RPM] 0 bar [0 PSI]

Dinamico : 0 giri/min [ 0 RPM], cilindro codice 0, senza

carico assiale a coppia max.

Condizioni di test:

Ibf

L : Milioni di giri B10 a 150 bar (pressione media), con

»mm fluido 25 cSt, cilindro codice 0, senza carico assiale.

1§GJ1§o0
1{KJ3j0
1yLg3j0
1 2 3 4
P
432 x 102
8 4 0 4 -8 -12
300
s shat L 60 000
200 ,/// Dyn \ \- 50 000
\ I 40 000
\
150 \- 30 000
[F]T]3]0] 100 - 20 000
1 2 3 4 50 I 10 000
P
%00 280 190 & -160 200 300

A

Modularita e
Codice commerciale

motore ruota

Motore albero

Idrobase e
Distribuzione

Frenaggia

Opzioni

31/08/2016
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Motori idraulici modulariMS35

POCLAIN HYDRAULICS
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POCLAIN HYDRAULICS

Motori idraulici modulari MS35

MOTORE ALBERO

Y

Dimensioni d’'ingonibro motore standard a 1 cilindrata

188 kg [414 Ib]

248 kg [546 1b]

o

5,00 L /300 cu.in]

L 1
408.5 [16.08]

4,00 L [240 cu.in]

60115 388 [15.28]
KL L 20022573  [236004] 330 [13] 1
25 (098 | e AR 15 | U/ D

[[2x9 0.89 dia*0.00%8] -~ @334 @333 1 e

Jo.581 ‘ [13.15 dia] .11 dia. /| L RL
A }

—| HiSiA p
7 |
3 o
=) - ®

c\'

@25
Iq_.. ——

580 max. [22.83 max.]

@425
[16.73 dia.] ! N \# ‘q12°
ougrarda) | 2\ o3ss
o [15.16 dia.] o

Dimensioni d’ingonibro motore standard a 2 cilindrate

198 kg [436 Ib]

152 kg [334 1b]

&
pand

3,00 L [180 cu.in]

2,50 L [150 cu.in]

iy
[
it

i " 407.5 [16.04]
2x9 @22.5 0.1 _ B0s11s | 363 [14.29]
[2x9 0.89 dia; °%9% | (&36:seaa] ‘ 321[12.64] o
RO 35 | K A 15
™~ TN, ,-./"{{1'33} # T [0.59] ~ @348 2334
X N Y - 3 ‘ 13.7 dia,] [13.15 dia.]

\_12" | 7|

~ i 1

= AP

1{ eg| 3

3| =

12" O @

I

e o

;12 gle

a
/122 =
3 o5
. @425 ‘12° 2
[16.73 dia] b4 a
» 120 |

| |\ @385 [15.16 dia]

388 [15.28]

@gc

145 [5.71] | 145 [5.71] |

- i -

580 max{22.83 max.]

@385 max/[15.16 dia.max.] |

148,0 [5,83]
@375 [14,76 dia.]
63,5 [2,50]

183,5 [7,22]

31/08/2016
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Motori idraulici modulariMS35 POCLAIN HYDRAULICS

Varianti dei cuscinetti

C D F P S
1 1 2 3 1 2 3 1 2 3 4 1 2 3 4 5 6
m[sT=Ts] () [T 00 OO i
B D F
c mm [in] mm [in] mm [in]
Scanalature DIN 5480
[2TA]5] 0] @ Nominale 120 [4,72] R3 2% M6 110
1 2 3 4  Modulo 5 [R0,12] [4,33] b 8 ;
" z 22 i
Scanalature NF E22-141 i 3
I ZIAI 1| OI @ Nominale 120 [4,72] R3 5% M6 110 A ;
1 2 3 4  Modulo 3,75 [R0,12] X [4,33] = ;
° z 30
[6]A]L]O] @140 323 @ 290 n,‘:‘;?m* }
1 2 ] 3 4 [5,51 dia.] [12,72] [11,42 dia.] “rF*--.__' i
[
-.G ,-"L. - D _|
Scanalature DIN 5480
[2]A]5] 0] @Nominale 90 [3,54] R3 % M4 90
1 2 3 4 Modulo 3 [R0,12] [3,54] b ®
* Albero MS18  Z 28 : i
Scanalature NF E22-141
[2]A] 1] 0] &Nominale 90 [3,54] R3 oy Mid 20 A
1 2 3 4  Modulo 2.5 [R0,12] [3,54] G
* Albero’'™MS18  Z 34

Norma NF E 22-141

Angolo di pressione 20°.

Centraggio sui fianchi.

Aggiustamento scorrevole (Qualita 7H).

Norma DIN 5480

Angolo di pressione 30°.

Centraggio sui fianchi.

Aggiustamento scorrevole (Qualita 7H).

@J H10

N : @& Nominale.
Mo : Modulo.
Z : Numero di denti.

K Correz. Tolleranza
mm [in] Mo mm [in] mm [in] um - [uin]
109 5 2,25 9 +87/0
[4,29] [0,09] [0,35] [+3.425/ 0]
109 3.75 3 7,5 +104/0
[4,29] ’ [0,1181] [0,30] [+4.094 /0]
89 3 1,35 5,25 +68/0
[3,50] [0,05] [0,21] [+2.874 /0]
89 25 2 5 +104/0
[3,50] ’ [0,0787] [+4.094 /0]

* Albero MS18

Tolleranze generali : + 0.25 [+0.0098].
Materiale: Ex: 42CrMo4.
Trattamento di indurimento per ottenere R = da 800 a 900 N/mm? [R = da 116 030 a 130 533 PSI].

16 31/08/2016



POCLAIN HYDRAULICS Motori idraulici modulari MS35 \

Accoppiamento cilindrico a ghiere

0,5

1 2 3 4 [0,0197] [}
" ©
R min. : 640 N/mm? [132 800 PSI] g %
= E
Curve di carico S E
5 O
ko] o
Carico radiale consentito A in Durata dei cuscinetti a rotolamento § .S
kN
Carico max. consentito : 0 giri/min [ 0 RPM]; 0 bar [0 Ibf -8
PSI]. Condizioni di test: S)
Carico continuo consentito : »mm L : Milioni di giri B10 a 150 bar (pressione media),con
> 0 giri/min [ 0 RPM]; 275 bar [3 988 PSl] fluido 25 ¢St, cilindro codice 0, senza carico assiale. -
I5)
=
2
2 2 1 o -1 -2 8
i 2 oy B g By BF o GFo, TR S
= /_ e S
21A]5]0 =1 wil
21A11}0 w0 A= 200 | — | ] — L.
1 2 3 4 —
L=5
P 100 e 100 L 20 00 g
e
: : ] | : @
60 " 80 60 30 oo a0 80 o
o
2 1 o ol -2 6
150 L 1 L i ™ L 1 1 1 2
Stat | 60 000
FIATTO] | Lom
1 2 3 4
)
P
0 L 20 000 g S5
L iz
| o0
[} — 0 o=
B0 30 o =30 -60 _E ‘(7)
3 2 1 o o
300 L
|- 60000
21A]l5]0
ARAL -
1 2 3 4 2
i g
o
LC
* Albe
=
o
N
o
G G O
mm [in] mm [in]
[2[Al110] 129508 [2]A[1]0] 1085 4272

[2]A]5]0] 120508  [2]A]5]0] 1065 4,193
I 6 I A I L I 0 I 38,75 [1,53] * Albero MS18

31/08/2016 17



Motori idraulici modulariMS35

POCLAIN HYDRAULICS
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POCLAIN HYDRAULICS Motori idraulici modulari MS35

IDROBASE EDISTRIBUZIONE

D F P S
1 1 2 3 1 2 3 1 2 3 4 1 2 3 4 5 6
mIsTafs] [ | ([ [ T T 1T CTCTTCETTTT]
Dimensioni d'ingombro distribuzione a 1 cilindrata & 100 kg [2211b] | 140 kg [307 Ib]

‘r‘ 2,70 L [162 cu.in]| 3,40 L [204 cu.in]

D D
1 2 3 1 2 3
HEE [1[B]9]
+0.25
2x8 @225 .01
80 gL 00RE] 420 vt 343
sza 0.89 dia 9% ] 75%\ @72 e [5.30]
R B 7o~ LAl <D
L8 o () e S 10 (0.39] "R
; ) / / ———— 'L
_. X
. - 3
S - : g
12° S| & 3
ol R g2
¥ 2N _ ¥4 °
7y = & 4 =
-a g el
"'m (o] =11
& =)
8 J 3
B

[4.49]

Idrobase e
Distribuzione

1480 [5,83]
@375 [14,76 dia.]
63,5 [2,50]

1835 [7,22]

Scanalature del blocco cilindro
(in base alla norma NF E22-141)

Numerazione su 2 aste

DA
mm [in]

90 [3,543]

5 [0,197]

31/08/2016 19



O Motori idraulici modulari MS35 POCLAIN HYDRAULICS

Dimensioni d'ingombro distribuzione a 2 cilindrate ﬁ 98kg [2151b] | 136 kg [299 Ib]
+a 2,82 L [169 cu.in]| 3,32 L [199 cu.in]

D D
1 2 3 1 2 3
[TcT ]
2x8 @22.5° 0% 2545 [10.02]
120 134.5
. +0.0098 e e . Y
[2x8 0.89 dia._ ) .0 ] Y A4.72] i 15.30]
47[1.85] lL/.>
a1
10039 | | | ’( | R-A
|_ 1 x
A | | = ] 25 |’ -
~ FEIL . ¥ [ "%
éc = og
o =) w o
2 olg
o i 418
= & "I ] | ¥
— = —
= = “
R i <8
2 [=]
s = v3
| |
- - A
) W _ a1 | | 1a | B |
¥ p 3 1a. 5 1a. -+ + {
[17.32 dia] @390 [15.35 dia.] @390 [15.35 dia.] [1.22] [4.49]

148,0 [5,83]

@375 [14,76 dia.]
63,5 [2,50]

1835 [7,22]

20 31/08/2016



POCLAIN HYDRAULICS

Motori idraulici modulari MS35

Dimensioni d'ingombro distribuzione a 1 cilindrata (MS18)

82kg [1801b] | 92kg [202 Ib]

D D
1 2 3 1 2 3
56 56

R I T
[2.20] ‘ T T2
@425 max. i
[16.73 dia. Hmax.ﬁh .
i 15° 72
o ! 3
25:\! " | s
=157 | %
v i ) g
159 hp=s
]
: 2
157

@385 7

[15.15 dia]

0.25 \

2x5 @ 225010
@34

[13.42 dia. ]

[2x5 0.89 dia. - 6.0056]

Dimensioni d'ingombro distribuzione a 2 cilindrate (MS18)

@ | 1950 117 cuin]| 2121 [127 cuin]

- 170.7[6.72]
- 155.26.11] _ |

—
©
3
oo
8
S
=]
@
8
—_—
o
=1-1
(=]
(3]
™
(o]
= N ‘
}__ 242.8 max.[9.56 max:}u
< 221max.[8.7max]__ B

91 kg [200 Ib]

V)

111 kg [2451b]

@

1,95 L [117 cu.in]]

2,12 L [127 cu.in]

Idrobase e
Distribuzione

D D
1 2 3 1 2 3
72.5
8
12 [0.47)
Y ‘ 164.2 [6.46]

89.2 [3.52]

|

L

2

8ls S
= g
8

o

o,

-

+ @

108 &
[4.25] )

222 max. [8.74max.]._

202.2[7.96]
178.2[7.02] ‘
v —
e g
oo
s
o
_ =¥ =
] ”‘R XD o3
- (] =]
Q 8
o
| \

2%5 @ 225030

0.0098,
[25 0.89dia. - 0.0035)

T19
98,5 [3,88] 114,3 [4,50]
250 [9,64] 2736 [10,77]
45,00 [1,77] 45,0 [1,77]

121,50 [4,78] 128,5 [5,06]

254 max. [10 max.]
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Motori idraulici modulari MS35

POCLAIN HYDRAULICS

Dimensioni d'ingombro distribuzione a 2 cilindrate simmetriche

19 kg [42 Ib]

(MST8)

Questo motore non ha un orientamento preferenziale nelle piccole cilindrate

D D
1 2 3 1 2 3

105

P5,1 kg [55 Ib]

V)
pand

0,40 L [24 cu.in]

0,50 L [30 cu.in]

iy
e
o

219 [8.62]

199 [7.83]

4.13}‘] ’r)“_( B i
o FR.es |

[16.73 dia.] ™

@385
[15.16 dia.]
+0.25

[12.99 dia. - 0.006]

1]

@ 330 -0.15

176 [6.92]

2x5 @ 22.5-0.10 338

204 [8.03]

[2x5 0.89 dia. - 00039)  [13.3 dia.]

251 max. [9.88 max.]

Dimensioni d'ingombro distribuzione Twin-Lock™ / 2 cilindrate

Y

19 kg [42 Ib]

D51 kg [55 Ib]

(MSI8)

D D
1 2 3 1 2 3
110[4.33] 110/4.33]
72.6(2.85] Il 72.5(2.85]

)

0,40 L [24 cu.in]

202.2 [7.96]

3.5 12 |

178.2 [7.02]

-

0,50 L [30 cu.in]

-

164.2 [6.46]
|
] .
—
E gl 8| B g5 P
3| gl 8 B g WS
= T S - sty ‘o —
= XD =
= o °°
@ 385 & s g
[15.16dia.] 15" S} a
)
2x5 @ 24 030 80213.62] ‘
[2x5 0.94 dia. - 0.0036] [13.46 dia. max.] 219 [8.62 max.] B
_ 251 max. [9.88 max.] |
T19
98,5 [3,88] 114,3 [4,50]
250 [9,84] 2736 [10,77]
- 45,00 [1,77] 45,0 [1,77]

121,50 [4,78] 128,5 [5,06]
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POCLAIN HYDRAULICS

Motori idraulici modulari MS35

Dimensioni d'ingombro distribuzione Twin-Lock™

19 kg [42 Ib]

D D
1 2 3 1 2 3
[IoT ]
10[433,_110/433_
726285, | 725285

| 35 1l

+0.04

[4.41]
@329 o [12.95 dia. 0

134 [5.28]

- 112

@ 425 max.">”

[16.73 dia. max.]
@385
[15.16dia.]15"§ _

+1

2x5 @ 24 050
Y @ 342 max.

[2x5 0.94 dia. " 6,0039] [13.46 dia. max.]

P

1

D5,1 kg [55 Ib]

P

0,40 L [24 cu.in]

0,50 L [30 cu.in]

178.2 [7.02]
1642 6.46] _ /

E

< 89.2[3.52] ‘
219 [8.62 max.] B
251 max. [9.88 max.] |

.I
1
L
|
>
o

. @cC

0

-
g
%
s
o
8
™
=

0

@330-01

Idrobase e
Distribuzione
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Motori idraulici modulari MS35

POCLAIN HYDRAULICS

Raccordi idraulici

Collegamenti

R-A1
A2-Y

M/S 3|5 |:|
]
Freno c27™
Norme Alimentazione Drenaggio  Pilataggio Pilotaggio Pilotaggiodel pjjotaggio  Pilotaggio Flussaggio
del del freno di freno del freno di del freno di
20 cilindro stazionamento & tamburo  stazionamento  servizio
35 R-L 1,2 X XT X XD 3
g 806162  1SO 6 162 DN 32 M22x1.5 M16x1.5 M20x1.5 M14x1.5 M22x1.5
DIN 3 852 1SO 9 974-1  PN400
R-A 1,2 Y X X XD 3
DN25
g | Welg il §IEe 6 6 M22x1.5 M18x1.5 M16x1.5 M20x1.5 M14x1.5 M22x1.5
DIN 3 852 SO 9 974-1 PN400
; 1806162 1506162 DN25 1"1/16-12 UNF9/16"-18 UNF O/ 16718 UNF 9/16"-18 UNF 9/16"-18 UNF 3/4"-16 UNF
SAE J514 1SO 11 926-1 3/4"-16 UNF
T8 R-L T, 2 X X XD 3
A SAE J514 1SO 11 926-1 | 1012 7/8"-14 UNF pHISEISIONG 9/16"-18 UNF 9/16"-18 UNF 3/4"-16 UNF
: UNF : 3/4"-16 UNF : : :
DN19
1 'SO6162  1SO 6 162 M22x1.5 M16x1.5 M20x1.5 M14x1.5 M22x1.5
DIN 3 852 1SO 9 974-1 PN400
ISO 6 162 1SO 6 162 DN19 @21 @17
I I e R M20x1.5 M14x1.5 M22x1.5
4 NF E48 050 1SO 9 974-1 M27x2 M22x1.5 M16x1.5 M20x1.5 M14x1.5 M22x1.5
p| L@l ] Ee 6 5 DIN19 7/8"-14 UNF pBS18 ONE 9/16"-18 UNF 9/16"-18 UNF 3/4"-16 UNF
SAE J514 1SO 11 926-1  PN400 3/4"-16 UNF
R-A 1,2 Y X X XD 3
A SAE J514 |SO 11 926-1 1"1/16-12 7/8"-14 UNF 3/4"-16 UNF 9/16"-18 UNF 9/16"-18 UNF 9/16"-18 UNF 3/4"-16 UNF
DN1
1 !SO6162 IS0 6162 o M22x1.5 M16x1.5 M16x1.5 M20x1.5 M14x1.5 M22x1.5
DIN 3852 SO 9974-1  PN400
DN1
1 IR RER e ol QISOJogto2 o M22x1.5 M22x1.5 M16x1.5 M20x1.5 M14x1.5 M22x1.5
DIN 3 852 SO 9 974-1 PN400
4 NF E48 050 ISO 9 974-1  M27x2 M22x1.5 M16x1.5 M16x1.5 M20x1.5 M14x1.5 M22x1.5
4* NF E48 050 [SO 9 974-1  M27x2 M22x1.5 M22x1.5 M16x1.5 M20x1.5 M14x1.5 M22x1.5
ISO 6 162 1SO 6 162 DN19 9/16"-18 UNF
7 7/8"-14 UNF 3/4"-16 UNF 9/16"-18 UNF 9/16"-18 UNF 3/4"-16 UNF
SAE J514 1SO 11 926-1  PN400 3/4"-16 UNF
go| BQE T2 ] 150 6 fer DIN19 7/8"-14 UNF 7/8"-14 unF O/16"18 UNF 9/16"-18 UNF 9/16"-18 UNF 3/4"-16 UNF
SAE J514 1SO 11 926-1  PN400 3/4"-16 UNF
R-AL A2 1,2 Y X X XD 3
T1/16-12 __1"1/16-12 _ 3/4"-16 UNF 9/16"-18 UNF 9/16"-18 UNF
A SAE J514 SO 11 926-1 9/16"-18 UNF 9/16"-18 UNF 3/4"-16 UNF
UNF UNF 7/8"14 UNF_3/4"-16 UNF_ 3/4"-16 UNF
DN19
1 SO 6162 1SO 6162 M27x2 M22x1.5 M16x1.5 M16x1.5 M20x1.5 M14x1.5 M22x1.5
DIN 3852 1SO 9 974-1 PN400
IS0 6 162 IS0 6 162 DN19 11612 514016 UNF 9/16%18 UNF /16718 UNF 9/16"-18 UNF 9/16"-18 UNF 3/4"-16 UNF
SAE J514 1SO 11 926-1  PN400 UNF 3/4"-16 UNF
1SO 9 974-1 M14x1.5 X XD 3
MERNCEINNN EEaONih -] WieORlok: 1/ 1 [15] 30 [435] 30 [435] 120 [1 740] 30 [435] 120 [1 740] 120 [1 740]
MSE [PSI] 400 [5802] 400 [5 802]

n° 801578134N.

Si raccomanda vivamente di utilizzare i fluidi indicatinel
L J documento di installazione generale motori N°801578134N.

Per informazioni sulle coppie di serraggio dei raccordi,
consultare il documento di installazione generale dei motori,
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POCLAIN HYDRAULICS

Motori idraulici modulari MS35

Fissaggio del telaio

ZM (1)
mm [in]

330
[12,99]

MS18

315
[12,40]

380
[14,96]

MS35

330
[12,99]

*: Valori min. in base alla coppia e al carico da trasmettere.

250
[9.84]
(1) +0,3 [+0,012]

+0,2 [+0,008]

0,2
[0,008]

410 Nm
[302,4 Ib.1t]

Idrobase e
Distribuzione
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Motori idraulici modulari MS35

POCLAIN HYDRAULICS

Rendimento

Rendimiento totale )‘
Valori medi forniti a titolo indicativo per il bar| | J/ | PSI
cilindro codice 0 dopo 100 ore di _y T~
utilizzazione con fluido idraulico HV46 a 1
50°C [122°F]. T Y RPM
400 1//)\ - 6000
/ .a}‘r/
/ 0.88 \ - 5000
300 /4
/ 0.89 )\ L 4000
/ / ‘ 0.90
200 / / 3000
- 2000
100
9 1000

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 %

Coppiareale di uscita

tr/min
| RPM

—— 450

20 000 | =——— 400 - - - 16000
e 350
15 000 —— 300 | | - 12000
———e 35
10 000 - 200 : - 8000
150
5000 —_—i L 4000
0 50 100 150

A
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POCLAIN HYDRAULICS

Motori idraulici modulari MS35

Freno posteriore

F12 - F19

Principio del freno

Si tratta di un freno multidisco che funziona mediante I'assenza di pressione. La molla esercita una forza sul pistone che serra i dischi fissi

FRENAGGIO

Disinnesto di emergenza

g M16

40 Nm
D 1038

T12-T19

e mobili, assicurando cosi' I'immobilita dell'albero. La coppia di frenaggio subira una diminuzione lineare in funzione della pressione

esercitata.

C

Coppia di freni di stazionamento a 0 bar del carter

(freni nuovi)

11 840 Nm [8 730 Ib.ft]

Coppia di freni dinamici di emergenza a 0 bar del carter
(assicura 10 frenaggi di emergenza max.

7695 Nm [5 680 Ib.ft]

Frenaggio di stazionamento residuo a 0 bar del carter*

8 880 Nm [6 550 Ib.ft]

Pressione min. di disinnesto freno

12 bar [174 PSI]

Pressione max. di disinnesto freno

30 bar [435 PSI]

Capacita

170 cm?® [10,4 cu.in]

Volume per il disinnesto freno

40 cm?® [2,4 cu.in]

Dispersione massima di energia

* Dopo l'utilizzazione come freno di emergenza

123699 J

EHE

_Modularité @
Codice commerciale

motore ruota

Motore albero

Idrobase e
Distribuzione

Frenaggia

Opzioni
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Motori idraulici modulariMS35 POCLAIN HYDRAULICS

Freno posteriore

C D F P S

T 1 2
msTels] [ [0 0] [elefa] LT T LT T T T

Disinnesto di emergenza

= m16

D 190 N.m [140 Ib.ft]

Principio del freno
Si tratta di un freno multidisco che funziona mediante I'assenza di pressione. La molla esercita una forza sul pistone che serra i dischi fissi e
mobili, assicurando cosi' Iimmobilita dell'albero. La coppia di frenaggio subira una diminuzione lineare in funzione della pressione esercitata.

C

Coppia di freni di stazionamento a 0 bar del carter
(freni nuovi)

Coppia di freni dinamici di emergenza a 0 bar del carter
(assicura 10 frenaggi di emergenza max.

Frenaggio di stazionamento residuo a O bar del carter®
Pressione min. di disinnesto freno

Pressione max. di disinnesto freno

Capacita

Volume per il disinnesto freno

* Dopo l'utilizzazione come freno di emergenza
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POCLAIN HYDRAULICS Motori idraulici modulari MS35

Freno posteriore

Disinnesto di emergenza

T42: M16
T50 : M20

Qe 142 340 Num [251 Ib.f]
T50 : 440 N.m [324 Ib.f{]

Principio del freno

Si tratta di un freno multidisco che funziona mediante I'assenza di pressione. La molla esercita una forza sul pistone che serra i dischi fissi e
mobili, assicurando cosi' I'immobilita dell'albero. La coppia di frenaggio subira una diminuzione lineare in funzione della pressione

C [T]5]0]
Coppia di freni di stazionamento a 0 bar del carter
(freni nuovi)

Coppia di freni dinamici di emergenza a 0 bar del carter
(assicura 10 frenaggi di emergenza max.

Frenaggio di stazionamento residuo a 0 bar del carter®

30 000 Nm [22 130 Ib.fi]

19 500 Nm [74 380 Ib.ft]

22 500 Nm [16 600 Ib.ft]

Pressione min. di disinnesto freno
Pressione max. di disinnesto freno
Capacita

Volume per il disinnesto freno

12 bar [174 PSI]
30 bar [435 PSI]
450 cm?® [27,5 cu.in]
135 cm® [8,2 cu.in]

Frenaggia

31/08/2016 29
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Motori idraulici modulariMS35 POCLAIN HYDRAULICS

Freno C27m™

Uscita pel il flussaggio

Ingersso per il flussaggio

Funzionamento del Freno

Questo freno multidisco funziona in due diversi modi:

Con assenza di pressione (frenatura statica): la molla applica una forza sul pistone statico del freno che e transmessa al pistone dinamicoe a sua
volta ai dischi. Questo impedisce il movimento dell’albero. La coppia di frenatura diminuisce linearmente con la pressione di alimentazione freno.

Con applicazione di pressione (frenata dinamica - freno positivo): Il comando di frenatura geenra una pressione sul pistone del freno, il quale
serra i dischi fissi e i dischi mobili, impedendo il movimento dell’albero. La coppia di frenatura aumenta in modo lineare all’aumento della
pressione di frenatura.

FI 1]

Frenatura dinamica controllata idraulicamente

Massima coppia di frenatura permessa

Pressione per ottenere la massima coppia di frenatura ammessa
Volume richiesto per la frenatura

Portata minima per irrigazione freno

Massimo velocita di rotazione

Frenatura statica controllata idraulicamente

Coppia di frenatura di stazionamento (freni nuovi)*

Coppia di frenatura di stazionamento (freni usati)

Minima pressione di disinserimento

Massima pressione di disinserimento

Massimo volume per il disinserimento de freno (freni nuovi)
Coppia di frenatura di emergenza a 0 bar

Massima dissipazione di energia

*Consultare il tecnico specializzato nell'applicazione Poclain Hydraulics
Valori indicativi ottenuti a banco prova con olio minerale HV 46. Le prestazioni di frenatura devono essere verificate sulla macchina dal

costruttore.
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Freno a tamburo (432 x 102)

Diametro delle guarnizioni : & 432 [17 dia]
Larghezza della superficie frenante :102 [4]

Guarnizioni

Materiale senza amianto
Retro-adattamento d'usura

Frenaggio dinamico a comando idraulico

Coppia di frenaggio max. continuo ammisibile
Pressione per ottenere le coppia max.continuo ammisibile

Coppia di frenaggio max. ammisibile

Pressione per ottenere le coppia max. ammisibile
Fluido

Minerale

DOT 3/DOT 4/ SAE J1703

Volume max. per mettere le guarnizioni in contatto

Freno di stazionamento a comando meccanico

Coppia di frenaggio max.
Sforzo max. consentito sul cavo
Sforzo per mettere le guarnizioni in contatto

POCLAIN HYDRAULICS Motori idraulici modulari MS35
Corsa per mettere le guarnizioni in contatto

Vista di fronte
all'albero
A
Pilotaggio

| freni a tamburo possono essere pilotati mediante un comando idraulico (freno di servizio) e mediante un cavo (comando meccanico per il
freno di stazionamento).

N
&L,

31/08/2016 31



Motori idraulici modulariMS35

POCLAIN HYDRAULICS
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POCLAIN HYDRAULICS Motori idraulici modulari MS35

OPZIONI

C D F P S

1 1 2 3 1 2 3 1 2 38 4 1 2 3 4 5 6

M[s]3]s]

O] O] OT1] CTT 17 CITT]
& S

1 - Guarnizioni in elastomero fluorato

Sostituzione delle guarnizioni in nitrile con quelle in elastomero fluorato, come nell'illustrazione qui in basso.

B ol
= 4 =) rl,.u,uu1 |

lI

v
A
-

2-S-Q-8-Sensore di velocita installato, o predisposizione per la sua installazione

C

Designazione

Sensore di velocita T4 installato 2 A A-A
Sensore di velocita TR installato (senso di rotazione) S
e,
Sensore di velocita TD (due fasi di frequenza) Q E
Predisposizione per il sensore di velocita 8 =
hack
- 3[0.12]
MS18
Lunghezza Y max. = 17.3
MS35 Numero di impulsi per giro = 60

Opzioni
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Motori idraulici modulariMS35 POCLAIN HYDRAULICS

3 - Capocorda del freno senza tappo

Eliminazione del foro e del tappo sul capocorda.
(cfr. illustrazione qui a fianco)

F12 P35
Disponibile ) )

5 - Irrigazione

Aggiunta di un drenaggio supplementare sul coperchio.

MS18 MS351C

133.5
[5.25]

6 - Cuscinetto industriale

Riduzione del 50% circa rispetto al valore nominale sul valore di pre-carico dei meccanismi di rotazione.

7 - Diamond™

Trattamento speciale del nucleo del motore, che ne aumenta considerevolmente la resistenza, per cui esso € in grado di tollerare maggiormente
i superamenti temporanei delle condizioni limite di utilizzazione.

A - Passaggio centrale

mm [in]

668
[26,30]

Carico radiale x 0.75
Passo di coppia trasmissibile attraverso la parte
posteriore
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POCLAIN HYDRAULICS Motori idraulici modulari MS35

B - Drenaggio sul supporto

S —

B
mm [in]
Motore albero 193 [7,60]
Motore ruota

E - Tenuta stagna delle guarnizioni
Rinforzo delle guarnizioni e, in caso di motore senza freno, rinforzo della placca posteriore (R35 - spessore 15 [0.59] invece di 6 [0.236]).

C D F P S
3 1 2 3 1 2 3 4 1 2 3 4 5 6

i 1 2
m[s[s[s] [ [T 1] [RIsTs] CT T 1] [ETTTTT]

G - Fissaggio cerchione speciale
Sono possibili alcune combinazioni di fissaggio standard, come indicato alle pagine 10.

iy

J - Trattamento dell'albero

Trattamento termico sulle parti tratteggiat.

Zone trattate

c
Q
N
o
@]
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POCLAIN

Hydraulics

Poclain Hydraulics si riserva il diritto di apportare, senza preavviso, tutte le modifiche che riterra opportune ai prodotti descritti nel
presente documento.

lllustrazioni e caratteristiche sono puramente indicative e non costituiscono un impegno contrattuale.

Le informazioni contenute in questo documento devono essere confermate, prima di qualsiasi ordine, da Poclain Hydraulics.
Poclain Hydraulics € un marchio di proprieta di Poclain Hydraulics S.A.
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