IMPIANTO DI ASSERVIMENTO COMPLETO DI ROBOT MANIPOLATORE

ANNO FABBRICAZIONE IMPIANTO 2017
ANNO FABBRICAZIONE ROBOT 2017

FABBRICANTE IMPIANTO ISG AUTOMATIKA SP.Z 0.0
FABBRICANTE ROBOT KUKA ROBOTER GMBH
MODELLO ROBOT KR 3 R540

Caratteristiche robot KUKA

Portata massima 541 mm

Carico utile massimo 3 kg

Ripetibilita della posa (ISO 9283) £ 0.02 mm
Numero di assi 6

Orma 179 mm x 179 mm

Peso approx. 26.5 kg

Controller KR C4 compact

Caratteristiche assi: gamma di movimento
A1 170 °

A2-170°/50°

A3-110°/155°

A4 +175°

A5 £120 °

A6 £350 °
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Robot provvisto di manuali
Isola provvista di dichiarazione di conformita CE

Tutti i dati tecnici riportati sono indicativi e possono essere modificati senza preavviso e pertanto essi non devono essere ritenuti impegnativi



