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1.1. Errdl a dokumentumrol
Ez az utmutatd leirja, hogyan kell telepiteni egy Universal Robots OEM Control Boxot. a kévetkezd
Universal Robots robotkar-méretekkel: UR3e, URS5e, UR10e, UR16e, UR20 és UR30.

A valtdbaramu és az egyenaramu valtozat telepitését egyarant ismertet;jik.

ERTESITES
Universal Robots kizar minden felel8sséget, még akkor is, ha a jelen dokumentumban
szerepld 0sszes iranymutatast betartjak.

1.2. Mit tartalmaz a doboz?

A doboz a kdvetkezd elemeket tartalmazza:
* Az OEM Control Box
* Ajelen dokumentum
* WAGO 831 négypolusu csatlakoz6 aljzat
* Kabel feszilésmentesit6 konzol

1.3. Cégadatok

Universal Robots A/S
Energivej 25, 5260 Odense S, Denmark
+4589 93 89 89

https://www.universal-robots.com

Telepitési utmutato OEM Control Box
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2. Arobottisztitasa

2.1. Mindennapos takaritas

Torolje le torlékendbvel a robotkaron és/vagy hordozhat6 kezelbegységen észlelt port/szennyezddést/olajat,
és hasznaljon egyet a kdvetkezd tisztitoszerek kdzil: viz, 70% izopropil-alkohol, 10% etanol-alkohol vagy 10%
lakkbenzin. Ritkan eléfordulhat nagyon kis mennyiségl kenézsir a robot iziiletébdl. Ez nem befolyasolja sem
az izlilet miikodését, sem hasznalatat vagy élettartamat.

2.1.1. Tovabbi tisztitas

Mivel a robot tisztitasara fokozott figyelmet kell forditani, az Universal Robots azt javasolja, hogy 70%
izopropil-alkoholt hasznaljon (d6rzsdléshez).

1. Torolje at a robotot kemény, csavart mikroszalas kenddvel és 70% izopropil-alkohollal (d6rzsélés).

2. Hagyja rajta a 70% izopropil-alkoholt 5 percig, majd térdlje at a robotot a szokasos tisztitasi eljarassal.

Ne hasznaljon fehéritét. Ne hasznaljon fehéritét SEMMILYEN higitott tisztitéoldatban.

OEM Control Box Telepitési utmutato
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3. Biztonsag

3.1. Biztonsagi Uzenettipusok

Leiras A biztonsagi Uzeneteket a fontos informaciok hangsulyozasara hasznaljuk. Olvassa el az
Osszes lizenetet a biztonsag, valamint a személyi sérlilések és a termékkarok megelézése
érdekében. Az alabbiakban meghatarozzuk a biztonsagi lizenetek tipusait.

® - B B B> B

S = ©®

FIGYELMEZTETES

Olyan veszélyes helyzetet jelez, amely, ha nem keriiljik el, halalhoz vagy
sulyos sériiléshez vezethet.

FIGYELMEZTETES: ELEKTROMOSSAG

Veszélyes elektromos helyzetet jelez, amely, ha nem kertiljik el, halalt
vagy sulyos sértlést okozhat.

FIGYELMEZTETES: FORRO FELULET

Veszélyes forré felliletet jelez, ahol az érintés és az érintés nélkili
kozelség sérlilést okozhat.

VIGYAZAT

Olyan veszélyes helyzetet jelez, amely, ha nem kertiljik el, sérllést
okozhat.

FOLD

Foldelést jelez.

VEDOFOLD
Védéfoldelést jelez.

ERTESITES

Jelzi a berendezés karosodasanak kockazatat és/vagy hasznos
informaciot, amelyet figyelembe kell venniink.

KEZIKONYV ELOLVASASA

Részletesebb informaciét jelez, amelyet a kézikbnyvben kell
tanulmanyozni.

Telepitési utmutato
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3.2. Altaldnos biztonsagi dvintézkedések

Az OEM Control Box beszerelése és miikddtetése elétt olvassa el az alabbi altaldnos biztonsagi lizeneteket. A
biztonsaggal kapcsolatos tovabbi tajékoztatasért olvassa el az Universal Robots felhasznaléi kézikdnyvének
Biztonsag cimi fejezetét.

é FIGYELMEZTETES
Ha elmulasztja a biztonsag és miikddéképesség hitelesitését és érvényesitését, ez halalhoz
vagy sulyos sérliléshez vezethet.

* Gondoskodjon réla, hogy tervezett kockazatcsokkentési intézkedések a tervezett
modon mikddjenek és elérjék a sziikséges kockazatcsdkkentést.

A FIGYELMEZTETES
A beszerelés és lizemeltetés el6tt elveégzendd kockazatértékelés elmulasztasa a
berendezés karosodasahoz vagy személyi sérliléshez vezethet.
* Abeszerelés és lizemeltetés el6tt végezzen kockazatértékelést.
* Olvassa el az UR felhasznaloi kézikdnyvet és az UR szervizkdnyvét.

Q FIGYELMEZTETES: ELEKTROMOSSAG

Az aramforrashoz csatlakoztatott eszk6zdn végzett szerelési vagy karbantartasi munkak
aramutéshez vezethetnek.

* Gondoskodjon réla, hogy szerelési vagy karbantartasi munkak végzése el6tt lekdssék
a berendezést az aramforrasrol.

é VIGYAZAT
A szakszer(tlenll végzett telepités vagy karbantartas a berendezés karosodasat vagy a
személyzet sériilését okozhatja.

* Kizarolag képzett személyzet végezheti a telepitést, izembe helyezést és
karbantartast.

* Olvassa el az UR felhasznaloi kézikonyvet és az UR szervizkdnyvét.

L FOLD

= Az aramforras vagy a foldel6vezetékek helytelen csatlakoztatdsa a berendezés
karosodasahoz vagy személyi sériiléshez vezethet.
A helytelen aramforras-csatlakozas okozta karokra a garancia nem terjed ki. A m(ivelet
megkezdése elbtt:
* Gy6z6djon meg réla, hogy az aramforras kabelezése megfeleld.

* Ellendrizze, hogy a foldelés megfelels-e.

OEM Control Box Telepitési utmutato
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ERTESITES
Az elektrosztatikus kislilés (ESD) kérosithatja az OEM Control Box arra érzékeny
alkatrészeit.

* Az OEM Control Box villamos csatlakozéival végzendd munka soran mindig viseljen
elektrosztatikus kistilés (ESD) ellen védd csuklépantot.

Telepitési utmutato OEM Control Box
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4 Elektromos szereles: VValtoaramu valtozat

Ebben a szakaszban ismertetjiik, hogyan kell az OEM Control Box vezérl6dobozt csatlakoztatni a v.a.
hal6zathoz.

é FIGYELMEZTETES: ELEKTROMOSSAG

Az aramforrashoz csatlakoztatott eszk6zdn végzett szerelési vagy karbantartasi munkak
aramutéshez vezethetnek.

* Gondoskodjon réla, hogy szerelési vagy karbantartasi munkak végzése elétt lekdssék
a berendezést az aramforrasrol.

A termék egyenaramu aramforrdshoz val6 csatlakoztatasarodl 14sd: 5 Elektromos szerelés: Egyenaramu
valtozat 16 oldal.

Az elektromos el6irasokkal kapcsolatos tajékoztatast lasd: 8.1 Miiszaki adatok 28. oldalon.

4.1, Szukseges elemek

A vezetékek csatlakoztatdsahoz a kdvetkezbkre van sziiksége:
* WAGO 831 négypolusu csatlakozoaljzat (az OEM Control Box tartozéka).
* Lapos csavarhuzé, szara 5,5 x 0,8 mm. Példaul: WAGO 210-721.

* Harom huzal érvéghuvellyel.

Az alabbi abran a sziikséges elemek lathatok.

1 | Lapos pengéjl szerszam 2 | WAGO csatlakozoéaljzat (az 4bran V.A))
3 | Huzal érvéghuvellyel

OEM Control Box Telepitési utmutato
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4 7. Avezetékek csatlakoztatasa a csatlakozohoz

Ebben a szakaszban ismertetjiik, hogyan kell vezetékeket csatlakoztatni egy reteszelékaros csatlakozéhoz:

1. Helyezze a csavarhuzot egy lapos nyilasba a csatlakozo lyuk mellett.

2. Nyomja meg a csavarhuzoét, amig a lyuk belsejében Iévé fogo ki nem nyilik. Tartsa a csavarhizoét a

nyilasban az abranak megfeleléen.

3. Helyezze be a huzalhlvelyt a nyitott lyukba.

4. Gondoskodjon a huzalhiively megfeleld rogzitésérdl, és tavolitsa el a csavarhuzét a lyuk bezarasahoz.

4 3. Aramforras huzalozasa: valtoaram

A kovetkez6 séma szerint csatlakoztassa a vezetékeket a csatlakozohoz.

1 |Fold

Semleges

3 | Egyenes

Az OEM Control Box csatlakoztatasa az aramforrashoz:

1. Csatlakoztassa a csatlakozéhoz a kovetkez6 vezetékeket: nulla, fazis és foldelés.

2. Csatlakoztassa a nullas és a fazis vezetékeket a tapegységhez. Csatlakoztassa a féldeld vezetéket a

Iétesitmény foldeléséhez.

3. Csatlakoztassa a csatlakozét az OEM Control Box vezérl6doboz aramforras-aljzatahoz.

mikodését.

* Ne csatlakoztasson vezetékeket cimke nélkiili pélusokhoz.

ERTESITES
A vezetékek cimkék nélkili pélusokhoz torténd csatlakoztatasa zavarhatja a robot

Telepitési utmutato

OEM Control Box
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4. 4. Robotcsatlakozas

A robotkar alabb abrazolt csatlakozoja a tapegység csatlakozdja mellett talalhato. A robotkar-kabel
csatlakoztatasanak részleteit 14sd az Universal Robots felhasznaldi utmutatdjaban.
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1 | Robotkar csatlakozoja 2 | OEM CB csatlakoz6
3 | Robotkar csatlakozéja (e-Series) 4 | OEM CB csatlakozo6 (e-Series)

4.5. Megszakito beépitese

Hasznaljon egy kettds polusi megszakitot a haldzati bemeneti csatlakozé védelmére, mivel az kapcsoloként
is szolgalhat. Biztositék hasznalata esetén kétpolusu kapcsolot kell felszerelni a biztositék és az aramellato
csatlakoz6 kozott.

OEM Control Box Telepitési utmutato
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Az alabbi abran a megszakitd huzalozdsdnak dramkori dbrja lathato.

' Fres
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e X—0
; ' )
: \:\ o
e
| 1 | OEM tapellatas bemenete | 2 | Megszakitd

Q VIGYAZAT
A megfelel6 biztositékok vagy megszakitok beszerelésének elmulasztdsa a berendezés
karosodasat vagy a személyzet sériilését okozhatja.

* A szerelés feleljen meg az IEC 60364 szabvanynak.

Telepitési utmutato OEM Control Box
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5. Elektromos szere
valtozat

Ebben a szakaszban ismertetjiik, hogyan kell az OEM Control Box vezérl6dobozt csatlakoztatni az e.a.
halozathoz.

es: Egyenaramu

Q FIGYELMEZTETES: ELEKTROMOSSAG

Az aramforrashoz csatlakoztatott eszk6zon végzett szerelési vagy karbantartasi munkak
aramuitéshez vezethetnek.

* Gondoskodjon réla, hogy szerelési vagy karbantartasi munkak végzése el6tt lekdssék
a berendezést az aramforrasrol.

A termék valtéaramu aramforrashoz valo csatlakoztatasarol lasd: 4 Elekiromos szerelés: Valtoaramu
valtozat 12 oldal.

Az elektromos el6irasokkal kapcsolatos tajékoztatast 14sd: 8.1 M(iszaki adatok 28. oldalon.

5.1. SzUkséges elemek

A vezetékek csatlakoztatasahoz a kdvetkez6kre van sziiksége:
* WAGO 831 négypolusu csatlakozoaljzat (az OEM Control Box tartozéka).
* Lapos csavarhuzé, szara 5,5 x 0,8 mm. Példaul: WAGO 210-721.

* Harom huzal érvéghiivellyel.

Az alabbi abran a szlikséges elemek lathatok.

1 | Lapos pengéjl szerszam 2 | WAGO csatlakozébaljzat (az abran e.4.)
3 | Huzal érvéghiivellyel

OEM Control Box Telepitési utmutato
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5.2. Avezetékek csatlakoztatasa a csatlakozohoz

Ebben a szakaszban ismertetjiik, hogyan kell vezetékeket csatlakoztatni egy reteszelékaros csatlakozéhoz:

1. Helyezze a csavarhuzot egy lapos nyilasba a csatlakozo lyuk mellett.

2. Nyomja meg a csavarhuzoét, amig a lyuk belsejében Iévé fogo ki nem nyilik. Tartsa a csavarhizoét a

nyilasban az abranak megfeleléen.

3. Helyezze be a huzalhlvelyt a nyitott lyukba.

4. Gondoskodjon a huzalhiively megfeleld rogzitésérdl, és tavolitsa el a csavarhuzét a lyuk bezarasahoz.

5.3. Aramforras huzalozasa: egyenaram

A kovetkez6 séma szerint csatlakoztassa a vezetékeket a csatlakozohoz.

1 | Foéld 2

Negativ

3 | Pozitiv

vezérlédobozt.

Az OEM Control Box csatlakoztatasa az aramforrashoz:

ERTESITES
Az egyenaramu forras polaritasanak megforditasa tartosan karositja az OEM Control Box

A helytelen aramforras-csatlakozas okozta vagyoni karokra a garancia nem terjed ki.

* Az aramforras csatlakoztatasa el6tt gy6z6djon meg réla, hogy a polaritas megfeleld.

1. Csatlakoztassa a csatlakozohoz a kovetkezd vezetékeket: nulla, fazis és féldelés (ha tamogatott).

2. Csatlakoztassa a foldel6 vezetéket a létesitmény féldjéhez, ha az alkalmazas tAmogatja ezt a
csatlakozast. Csatlakoztassa a negativ és a pozitiv vezetékeket az egyenaramu forrashoz. Ellenérizze,

Telepitési utmutato

OEM Control Box
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hogy a polaritas megfelelé-e.

3. Csatlakoztassa a csatlakozét az OEM Control Box vezérlddoboz dramforras-aljzatahoz.

ERTESITES
A vezetékek cimkék nélkili polusokhoz torténd csatlakoztatasa zavarhatja a robot
miikbdését.

* Ne csatlakoztasson vezetékeket cimke nélkiili pélusokhoz.

5.3.1. Lagyinditasi aramkor

Ha az OEM Control Box vezérl6dobozt egyenaramu forrashoz csatlakoztatja, az aramlékés 200 ps
id6tartamra elérheti a 400 A értéket. Ez krosithatja az egyenaramu aramforrast, vagy leallithatja a hozza
csatlakoztatott egyéb elektronikat.

* Szereljen be puha indité aramkort, ha egyenarama forrast hasznal.

OEM Control Box Telepitési utmutato
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5.4. Robotcsatlakozas

A robotkar alabb abrazolt csatlakozoja a tapegység csatlakozdja mellett talalhato. A robotkar-kabel
csatlakoztatasanak részleteit 14sd az Universal Robots felhasznaldi utmutatdjaban.

|

W g
WAL

e T
T
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e

1 | Robotkar csatlakozoja

2 | OEM CB csatlakozé

3 | Robotkar csatlakozéja (e-Series)

4 | OEM CB csatlakozo6 (e-Series)

5.5. Megszakito beépitése

Hasznaljon egy kettds polusi megszakitot a haldzati bemeneti csatlakozé védelmére, mivel az kapcsoloként
is szolgalhat. Biztositék hasznalata esetén kétpolusu kapcsolot kell felszerelni a biztositék és az aramellato

csatlakozo kozott.

Telepitési utmutato
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Az alabbi abran a megszakitd huzalozdsdnak dramkori dbrja lathato.

-t e :
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| 1 | OEM aramforras bemenet | 2 | Megszakitd

Q VIGYAZAT
A megfelel6 biztositékok vagy megszakitok beszerelésének elmulasztdsa a berendezés
karosodasat vagy a személyzet sériilését okozhatja.

* A szerelés feleljen meg az IEC 60364 szabvanynak.

OEM Control Box Telepitési utmutato
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6. Gepészetiszere

©.1. Munkakdrnyezetre vonatkozo iranyelvek

Az OEM Control Box megbizhatd miikédésének biztositdsa érdekében kdvesse ezeket az iranyelveket:
* Tartsa tavol portdl és szennyezédésektdl.
* Viztdl, oldoszerektél és vegyszerektdl tavol tartando.
* Az OEM Control Boxba bedramlé kdrnyezeti levegd hémérsékletét 0-50 °C hémérsékleten kell tartani.

* Az aluminium vezérld keret hémérsékletét 0-65 °C tartomanyban kell tartani.

0.2. Az OEM Control Box beszerelese

A OEM Control Box rogzitéséhez hasznélja az alabb kiemelt tartokonzolokat. A OEM Control Box a verzi6tol
fligg6en kissé eltérhet az alabbi abratol.

A kuls6 kulonbségek nincsenek hatassal a mikodésre.

[
UNIVERSAL ROBOTS Es S EE e s g
, © |
— A & 7 mgw o J’ $|:|| =

M -

A termék méreteit lasd: 8.1 M(iszaki adatok 28. oldalon.

A méretrajzokat 14sd az 8.4 Mérethelyes rajzok [mm] 29. oldalon.

Telepitési utmutato OEM Control Box
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Gy6z6djon meg réla, hogy elegend6 hely van a kabelek szamara és elegend6 a Iégaramlas a vezérlédoboz
kordl.

A légbeszivo és -kivezetd nyilasok koril legalabb 50 mm-es tavolsag ajanlott, és tgyelni kell a levegb
visszaaramlasanak elkerilésére.

A héelvezetésrdl tovabbi tajékoztatast lasd: 8.3 Vezérl6 egység hbleadasa 28, oldal. A kovetkezd abran a
légaramlas lathaté.

) |
[ ]

) |
- —) UNIVERSAL ROBOTS 5

POWER CONTROLLER § = (2|2 2|5z =
{

- POWER ROBOT ARM i % ’;{: ;:- - =
i | & g
! leo) 0 {BHHE

o —)
A A 7 B v jio=

EXTENSION BUS

ﬁ FIGYELMEZTETES: FORRO FELULET

Az elégtelen Iégdramlas vagy meleg leveg6 visszadramldsanak a hatasara az OEM Control
Box tulmelegedhet és kikapcsolhat.

©.2.1. Foldeles

A(z) OEM Control Box burkolat galvanikusan kapcsolédik az aramforras csatlakozéjanak foldeld
érintkez6jéhez. Minden vezetbképes szerelb-felliletet a foldre kell kotni.

OEM Control Box Telepitési utmutato
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/. KUlIsO eszk6z0Ok csatlakoztatasa

/1. KUls6 eszkdzok csatlakozasi portjal

Az OEM Control Box aljan kilsé eszk6zdk csatlakoztatasahoz sziikséges portokkal kiépitett konzol talalhato.
A kdvetkezd abran a konzol lathaté.

1 | Hordozhat6 kezelbegység portja 2 | SD Kartya aljzat
3 | Ethernet port 4 | USB portok
5 | Mini Displayport 6 | 10 A mini pengés biztositék

A kovetkezd tablazat a portokat irja le.

Port Leiras

Tanité fiiggelék P.(.)rzt a h’orfjozhat(’) kezelBegység csatlakoztatasahoz (a hordozhat6 kezel6egység
kiilén vasarolhato).

Ethernet Csatlakoztasson olyan kiilsé eszkdzdket, amelyek tdmogatjdk a MODBUS, Ethernet /
IP vagy PROFINET protokollokat.

USB portok Csatlakoztasson USB-eszk6zoket, példaul egeret, billentylizetet, USB flash

meghaijtot.

Mini Displayport

Csatlakoztasson monitort. A kimeneti video adataram ugyanazt mutatja, mint a
hordozhato kezel6egység kijelzdje. Tamogatott csatlakozasi tipusok:

* DP (kozvetlen kapcsolat).
* Aktiv DVI (aktiv DP-DVI konverter hasznalataval).
* Aktiv HDMI (aktiv DP-HDMI konverter hasznalataval).

10 A mini pengés
biztositék

Csatlakoztasson egy biztositékot. A biztositék legyen UL jel6lési és 10 A értékdi.

SD kartya

Az SD kartya mar az SD kartya-aljzatban van.

kartyat.

ERTESITES
A hasznalatban Iévé SD-kartya eltavolitasa karosithatja a rendszert. Ne tavolitsa el az SD-

/.11, Egér, billentylzet vagy monitor csatlakoztatasa

Hasznaljon USB portot billenty(izet vagy egér csatlakoztatasahoz.

A Mini Displayportot hasznalja monitor csatlakoztatasahoz.

Telepitési utmutato

OEM Control Box
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/.2. Ahordozhato kezelbegység csatlakoztatasa

/.2.1. Ahordozhato kezeldegyséqg csatlakoztatasahoz

ERTESITES
Ne csatlakoztassa vagy vélassza le a hordozhaté kezel6egységet, amig a vezérlészekrény
feszliltség alatt van. Ez karosithatja a vezérlédobozt.

ERTESITES
Az OEM Control Box csatlakozojanak tulzott megterhelése karosithatja a hordozhaté
kezelbegység csatlakozdjat, és befolyasolhatja a hordozhatd kezel6egység miikddését.

* Abeszerelés soran ne huzza a hordozhato kezel6egység kabelét és ne fejtsen ki ra
oldaliranyu erdket.

* Ne mozgassa a hordozhaté kezel6egység kabelcsatlakozdjat, ha az a hordozhat6
kezelbegység portjahoz van csatlakoztatva.

1. Kapcsolja ki a vezérl6dobozt. Csatlakoztassa a hordozhaté kezel6egység kabelét a hordozhato
kezelbéegység portjahoz.

2. A Hordozhat6 kezel6egység hibaéllapotbgn kapcsol be, és a robotkar fékjei aktivalodnak.
A hibaéllapot térléséhez nyomja meg az Ujrainicializalas gombot.

Miutan a hordozhat6 kezel6egység ujraindult, Iépjen ki a PolyScope kezd&képernydjérdl.
A PolyScope fejlécében koppintson a Telepités elemre és valassza a Biztonsag lehetéséget.

A Biztonsag részben koppintson a Hardver elemre.

o g k~w

A hordozhato kezel6egyseég legordiilé menlben valassza az Igen lehet6séget.
Ha a rendszer kéri a jelsz6 hasznalatat, irja be a Biztonsagi jelsz6 kifejezést, majd koppintson a
Feloldas elemre.

<unnamed:>
default

un o on
Select available hardware

1 For safety reasons the robot will not start if the selection below does not reflect the connected hardware
Robot Limits
Joint Limits TeachPendant Yes A
Planes
Tool Position
Tool
Direction
/0
Hardware
Safe Home
Three
Position

O Power off L Simulation .

OEM Control Box Telepitési utmutato
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/.3. Atavvezerlés és a helyi vezérlés hasznalata

/.3.1. Tavvezérlés engedélyezése

1. A PolyScope fejlécében koppintson a Hamburger menii elemre.

2. Valassza a Bedllitdsok elemet, koppintson a Rendszer elemre, és valassza a Tavvezérlés
lehet&séget.

3. ATaviranyito képerny6n valassza a Engedélyezés lehet6séget a Taviranyito aktivalasahoz.

A helyi vezérlés aktivalasahoz a Fejléc részben koppintson a Tavvezérlés ikonra, és valassza a Helyi
vezérlés lehetdséget.

/.4. Engedélyezd eszkdzok

/.4.1. Engedélyezd eszkdz csatlakoztatasa

@ ERTESITES
A 3PE hordozhat6 kezel6egység nem képezi részét az OEM vezérl6szekrény szallitasi
terjedelmének, igy az engedélyezd eszkdz funkciodja hianyzik.
Az UR20 vagy az UR30 hasznalatahoz kiils6 engedélyezb eszkdzre vagy 3PE hordozhat6
kezel6egységre van szlikség a programozashoz vagy betanitashoz, a robotalkalmazas
hatokorén belil.
Lasd: 1ISO 10218-2.

A OEM Control Box biztonsagosan tamogatja a kbvetkez6 engedélyezdeszkdz-konfiguraciokat:
* 3PE hordozhato kezel6egység
* Kiilsé harompozicios engedélyezd eszkoz
* Kils6 harompozicids engedélyez6 eszkdz és 3PE hordozhato kezelbegység

A szabvanyos hordozhaté kezel6egyseget a UR20 és UR30 robotok nem tamogatjak.

Az alabbi illusztracié bemutatja, hogyan csatlakoztathat egy harompoziciés engedélyez6 eszkdzt

Confi 3-Pozition Switch
24V n i
CI0|| I~ n !

24v 1 |[24vY ]
ci1 |Epeis| |

2av [ |[2bv| W —
c [m|[¢islm

2av [m|[2}vm

ci3 [m||cy

Megjegyzés: A hdrompozicios engedélyezd eszkdz bemenetének két bemeneti csatornajan a jeleltérés
toleranciaja egy masodperc.

Telepitési utmutato OEM Control Box
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Engedélyez6 eszkdz csatlakoztatdsa UR20/UR30 késziilékhez:
* Csatlakoztasson egy harompozicids engedélyezé hordozhat6 kezelbegységet a vezérlédoboz portjan
keresztul (lasd 7.1 Kuls6 eszkdzok csatlakozasi portjai 23).

vagy
* Csatlakoztasson egy harompozicids engedélyez6 eszkozt (lasd 7.1 Kiilsd eszkdzok csatlakozasi
portjai 23) és egy mikodési mod kapcsolot (lasd 7.1 Kiils6 eszkdzok csatlakozasi portjai 23).

Az elektromos konfiguraciokkal kapcsolatos teljes kor(, részletes informaciokért lasd az UR felhasznaloi
kézikdnyv Elektromos interfész cimd részét, letolthetd itt: myur.universal-robots.com/manuals

/.4.2. MUkddesi mod kapcesolojanak a csatlakoztatasa

A haromallasu engedélyezd eszkdz hasznalata megkdveteli a Mikddési méd kapcsold hasznalatat.

Az alabbi abran egy miikddési mod kapcsold bekotési modja lathato.

Cnnﬁl urablff Inputs

Op i I mode Switch

24v| M ||24v (W =
cio||m}|ci4 |m .

24v| [ m|[22v |m — —]
crj|/Hj||icis (H
24v|| B [2av (W ——
ciz|| Qs [l

24v Nl ||2avY

Cl3 | BCI7

/7.5. AKIl/BE tavkapcsold es a vészleallitd

Az OEM Control Box vezérlé6dobozhoz tavoli KI/BE kapcsolora és vészleallito gombra van sziikség. A
kovetkezd szakaszokban ismertetjlik, hogyan kell ezeket telepiteni 6ket az 1/0 portok hasznalataval.

/.5.1. Az ON/OFF (KI/BE) vezerld csatlakoztatasa

Az alabbi képek a BE/KI kapcsolt tavvezérlé bekdtését mutatjak.

=1 (R

= [0

vl
| []1@
OFF P

|1 | Allapot: Be |2 | Allapot: Ki

OEM Control Box Telepitési utmutato
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/.5.2. Avészleallitod tavkapcsold csatlakoztatasa

Szereljen fel egy kils6 vészleallitot (E-stop), ha az alapértelmezett vészleallitoval felszerelt hordozhato

tavkezel6 nem csatlakozik a vezérl6 dobozhoz.

Az alabbi abra bemutatja a minimalisan sziikséges vészledllitd szerelését.

Safety

24V

EIO

24V

Emergency Stop

El |m

24V

N

SI0

24V

Safeguard Stop

St

Telepitési utmutato

OEM Control Box
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3. OEM Control Box Muszaki adatok

8.1. MUszaki adatok

OEM Control Box méretei (W x H x D)

451 mm x 150 mm x 168 mm

OEM Control Box sulya

V. A: 4,7 kg (10,4 font)

E. A.: 4,3kg (9,5 font)

OEM Control Box I/O portjai

16 digitalis bemenet, 16 digitalis kimenet, 2 analég bemenet, 2

analog kimenet

OEM Control Box I/O tapellatasa

24V, max2 A

8.2. Elektromos specifikacio

Valtéaramu valtozat

Tulajdonséag Min Tipikus Max. Egység

Bemeneti fesziiltség 90 100-240 264 VAC

K%jlso hal6zati biztositék (90-200 V- 15 i 16 A

nal)

Kl’,I|SO halézati biztositék (200-265 V- 3 i 16 A

nal)

Bemeneti frekvencia 47 - 440 Hz

Készenléti dramellatas - - <15 W
Egyenaramu valtozat

Tulajdonsag Min Tipikus Max. Egység

Bemeneti fesziiltség 19 24 -48 72 VDC

Készenleéti aramellatas - - <7 w

Klilsé biztositék - - 100 A

Bekapcsolasi aram (200) - - 400 A

3.3. Vezerlo egyseg hdleadasa

UR20 & UR30 350w
UR16e & UR10e 130 W
UR5e & UR3e 100 W

OEM Control Box

Telepitési utmutato
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3.4. Mérethelyes rajzok [mm]
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9. Hibaelharitas

9.1. OEM Control Box Valtoaramu valtozat

Tiinet Lehetséges megoldas

A vezérlédoboz nem kapcsol be.

Ellendrizze, hogy az aramforras megfeleléen van bekotve (lasd 4.3
Aramforras huzalozasa: valtéaram 13).

A vezérlédoboz néhany
masodpercre bekapcsol, majd
kikapcsol.

A Bekapcsolas gomb t6bb mint 5 masodpercig tarté lenyomasa
kikapcsolja a Vezérl6dobozt. Csak 1-2 masodpercre nyomja meg a
gombot.

A robot teljesitménye instabil.

* Ellenérizze, hogy a bemeneti fesziiltség megfelel a mlszaki
adatoknak (lasd 8.1 M(iszaki adatok 28)

* Ellenérizze a féldelést (kertlje a féldhurkokat vagy a laza
csavarokat).

9.2. OEM Control Box Egyenaramu valtozat

Tilnet

A vezérlédoboz nem kapcsol be.

Lehetséges megoldas

* Ellendrizze, hogy az aramforras megfeleléen van bekotve (lasd
5.3 Aramforras huzalozésa: egyenaram 17).

* Gy6z6djon meg rola, hogy az egyenaramu aramforras
polaritasa helyes. A forditott polaritas tartésan karositja az
OEM vezéri6édobozt.

A vezérlédoboz néhany
masodpercre bekapcsol, majd
kikapcsol.

A Bekapcsolas gomb tébb mint 5 masodpercig tartd lenyomasa
kikapcsolja a Vezérl6dobozt.
Csak 1-2 masodpercre nyomja meg a gombot.

A vezérlédoboz nem kapcsol be,
vagy a robot teljesitménye instabil.

* Ellenérizze, hogy az egyenaramu bemenet megfelel a miiszaki
adatoknak, lasd 8.1 Mlszaki adatok 28.

* Ellendrizze, hogy az egyenaramu tapegység feltdltése
elegendé-e a rendszer indulé aramanak biztositasahoz.

Az elektromos konfiguraciokkal kapcsolatos teljes kor(, részletes informaciokért lasd az UR felhasznaloi
kézikdnyv Elektromos interfész cim(i részét, letdlthetd itt: myur.universal-robots.com/manuals

OEM Control Box

Telepitési utmutato
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10. Kabel feszUlésmentesitd konzol

A konzol normal miikddtetés esetén biztositja a kabel fesziilésmentesitését a hordozhatd kezel6egyseég
hasznalata soran.

10.1. OEM Control Box Valtoaram

A kébel feszlilésmentesitd konzol beszerelése és hasznalata

1. Tavolitsa el a tomszelencét 2. Tavolitsa el a csavart

,&y = %
e F
3 o

’\@Z&

<

3. Tisztitsa meg a terliletet alkoholos oldattal, és varja
meg, amig az alkohol elparolog.

S Ty

&,@6)

"\\Q@

4. Tavolitsa el a védéfoliat a ragtapaszrol

5. Igazitsa a konzolt a helyére a mellékelt csavarral 6. Hizza meg a mellékelt csavart (nyomaték 1 Nm)

Telepitési utmutato OEM Control Box

Szerzdi jog © 2019-2025 tulajdonosa Universal Robots A/S. Minden jog fenntartva.



Szerzdi jog © 2019-2025 tulajdonosa Universal Robots A/S. Minden jog fenntartva.

R
UNIVERSAL ROBOTS

S5 §=3
K\;@sﬁ@@j&&

7. Csatlakoztassa a TP kabelt

8. Rogzitse a TP-kabelt a mellékelt kabelkdtegelbkkel

10.2. OEM Control Box Egyenaram

A kébel fesziilésmentesité konzol beszerelése és hasznalata

1. Tavolitsa el a tomszelencét

P4

3. Tavolitsa el a védéféliat a ragtapaszrol

2. Tisztitsa meg a terlletet alkoholos oldattal, és varja
meg, amig az alkohol elparolog.
s =5

<

4. |gazitsa a konzolt a helyére a csavarfurat
segitségével

OEM Control Box

Telepitési utmutato
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5. Csatlakoztassa a TP kabelt

6. Rogzitse a TP-kabelt a mellékelt kabelkdtegelSkkel

Telepitési utmutato

OEM Control Box
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1. Tanusitvanyok

Ebben a szakaszban az Universal RobotsOEM vezérl6kkel szerelt robotokra vonatkozo tanusitvanyokrol és
nyilatkozatokrol kdzllnk informaciét.

11.1. Szallitasi anyagok

Beszallitéink nyilatkozatai alapjan a Universal Robots robotok szallitbanyagai megfelelnek az ISPM-15 fa-
alapu csomagoldanyagok eléallitasara vonatkozo kdvetelményeknek, és ennek megfelel jel6léssel vannak
ellatva.

11.2. MinOséqg tanusitasa

A Universal Robots robotokat folyamatos belsd tesztelésnek és végsd teszt eljarasoknak vetik ala. A UR
vizsgalati eljarasokat folytonos fellilvizsgalatnak és fejlesztésnek vetik ala.

11.3. Nyilatkozatok az EU iranyelveknek megfelelen

Az Universal Robots robotokat az aldbbi irdnyelvek szerint tanusitjak.

* A 2006/42 | EK - Gépészeti iranyelv
A 2006/42 | EK gépészeti iranyelv szerint a Universal Robots robotok részben befejezett gépeknek
mindstilnek, és nincsenek ellatva CE-jeldléssel.
A 2006/42/EK II-1.B. melléklete szerinti beépitési nyilatkozat a(z) EU beépitési nyilatkozatok below és
EU beépitési nyilatkozatok below oldal.

* 2011/65/EU - Bizonyos veszélyes anyagok (RoHS) felhasznalasanak korlatozasa
Lasd: China RoHS 39 szakasz.

* 2012/19/EU --- az elektromos és elektronikus berendezések hulladékairél (WEEE)
Az elektromos és elektronikus bere’ndezések hulladékanak artalmatlanitasaval kapcsolatban lasd a
robot felhasznaloi kézikdnyvének Artalmatlanitas és kdrnyezet cimii 7. fejezetét.

EU beépitési nyilatkozatok

OEM Control Box Telepitési utmutato
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EU Declaration of Incorporation (DOI) (in accordance with 2006/42/EC Annex Il B) Az eredeti utasitasok

forditasa

Universal Robots A/S

Manufacturer: Energivej 51,

DK-5260 Odense S Denmark

Person in the Community David Brandt, Technology Officer, R&D

Authorized to Compile the Universal Robots A/S,

Technical File: Energivej 51, DK-5260 Odense S

Description and ldentification of the Partly-Completed Machine(s):

Industrial robot multi-purpose, multi-axis manipulator with an OEM control
box & with or without teach pendant (with or without 3PE). Function is
determined by the completed machine (robot application or cell with end-
effector, intended use and application program).

Product and Function: Below cited documents and this declaration include:

Effective October 2020: Teach Pendants with 3-Position Enabling (3PE TP)
& standard Teach Pendants.

Effective May 2021: UR10e specification improvement to 12.5kg maximum
payload.

e-Series robots with either AC or DC OEM controllers:

UR3e OEM AC, UR5e OEM AC, UR7e OEM AC, UR10e OEM AC, UR12e OEM AC, UR16e

Model OEMAC
and UR3e OEM DC, UR5e OEM DC, UR7e OEM DC, UR10e OEM DC, UR12e OEM DC, UR16e
Serial Number OEMDC

Starting XY20215000000 and higher

Factory Variantyear o_ggries 3=UR3e, 5=UR5e, 7=UR7e, 0=UR10e, 1=UR12e, 2=UR10e
(12kg payload), 6 = UR16e gequential numbering, restarting at 0 each year

Universal Robots e-Series OEM robots (UR3e, UR5e, UR10e and UR16e)
shall only be put into service upon being integrated into a final complete
machine (robot application or robot cell), which conforms with the provisions
of the Machinery Directive and other applicable Directives.

Incorporation:

It is declared that the above products fulfil, for what is supplied, the following directives as detailed below: When this partly
completed machine is integrated and becomes a complete machine, the integrator is responsible for the completed machine
fulfilling all applicable Directives, applying the CE mark and providing the Declaration of Conformity (DOC).

The following essential requirements have been fulfilled: 1.1.2, 1.1.3, 1.1.5,
1.24.3,1.25,1.2.6,1.3.2,1.34,1.3.8.1,1.3.9,1.5.1,1.5.5,1.5.10,1.7.2,
1.7.4,4.1.2.3,4.1.3, Annex VI. It is declared that the relevant technical
documentation has been compiled in accordance with Part B of Annex VIl of
the Machinery Directive.

Reference the LVD and the harmonized standards used below.

Reference to the harmonized standards used, as referred to in Article 7(2) of the MD & LV Directives and
Article 6 of the EMC Directive:

(1) EN ISO 13732-1:2008 as applicable, (I)(Il) EN 60204-1:2018 as applicable, (1l) EN 60664-1:2007, (I1) EN 61140:2002/A1:2006
Reference to other technical standards and technical specifications used:

(1) 1ISO 9409-1:2004, (11) EN 60320-1:2021, IEC 61784-3:2010 [SIL2]
The manufacturer, or his authorised representative, shall transmit relevant information about the partly completed machinery in

I. Machinery Directive
Il. Low-voltage Directive
2014/35/EU

response to a reasoned request by the national authorities. Approval of full quality assurance system by the notified body Bureau
Veritas: ISO 9001 certificate #DK015892 and ISO 45001 certificate #DK015891.

N7 e
Odense Denmark, 10 January 2024 L:f‘i%'f'-f( W/ e %’:';;5,6,_

Roberta Nelson Shea, Global Technical Compliance Officer

Telepitési utmutato OEM Control Box

Szerzdi jog © 2019-2025 tulajdonosa Universal Robots A/S. Minden jog fenntartva.
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EU beépitési nyilatkozat (DOI) (a 2006/42/EK II. melléklet B pontja szerint) Az eredeti utasitasok forditasa

Universal Robots A/S

Gyarto: Energivej 25, DK-5260 Odense S Denmark

A Kdzdsségben a miiszaki . L. .
David Brandt, technolégiai vezetd, KF

gz:;;i:’l;as(g‘r)a ‘ogosult Universal Robots A/S,
) jogosu Energivej 25, DK-5260 Odense S
szemely:

A részben befejezett gép(ek) leirasa és azonositasa:

Ipari robot, univerzalis, tobbtengelyes manipulator OEM vezérlédobozzal &
3PE hordozhaté kezel6egységgel vagy anélkiil. A funkciojat a befejezett gép
hatarozza meg (robotalkalmazas vagy cella végberendezéssel,
rendeltetésszer(i felhasznalassal és alkalmazdéi programmal).

Termék és funkcio:

UR20 & UR30: Az alabbiakban idézett szabvanyok és a jelen nyilatkozat
Modell és sorozatszam vonatkozasa: 2023 6 8 00000 és magasabb

€Vi gorozat 8=UR20; 9=UR30 Folyamatos sorszamozas, minden évben ujraindul 0-tdl

A Universal Robots UR20 és UR30 OEM vezérlédobozzal csak akkor
helyezhet6 Gizembe, ha egy végsé befejezett gépbe (robotalkalmazasba
vagy robotcellaba) épitik be, amely megfelel a Gépi Iranyelv és mas
vonatkozo iranyelvek rendelkezéseinek.

Beépités

Kijelentjiik, hogy a fenti termékek a szallitott termékek tekintetében megfelelnek az alabbiakban részletezett
iranyelveknek. Amikor ezt a befejezetlen gépet beépitik és befejezett géppé valik, az integrator felelés
annak megallapitasaért, hogy a befejezett gép teljesiti-e az 6sszes vonatkozé iranyelv el6irasait, valamint a
Megfelel6ségi nyilatkozat kiallitasaért.

|. 2006/42/EK Gépészeti A kdvetkezb alapvetd kdvetelmények teljesultek:

iranyelv 1.1.2,1.1.3,1.1.5,1.21,1.24.3,1.25,1.2.6,1.3.2,1.3.4,1.3.8.1,1.3.9,1.5.1,1.5.2,1.5.5,
1.5.6,1.5.10,1.6.3,1.7.2,1.7.4,4.1.2.3, 4.1.3, VI. melléklet. Kijelentjik, hogy a vonatkoz6
mUszaki dokumentaciot a Gépi Iranyelv VII. mellékletének B részében kdzoltek szerint
allitottuk dssze.

I1.2014/35/EU Az alabbiakban az LVD iranyelvre és a harmonizalt szabvanyokra

Kisfeszlltségl iranyelv hivatkozunk.

I11. 2014/30/EU EMC- Az alabbiakban az EMC iranyelvre és a harmonizalt szabvanyokra

iranyelv hivatkozunk.

Hivatkozéas az alkalmazott harmonizalt szabvanyokra az MD & LV iranyelvek 7(2). cikkének és az EMC

iranyelv 6. cikkében emlitettek szerint: |y gN 150 13732-1:2008 értelemszeriien, (1) (1) EN 60204-1:2018 értelemszerien
(Il) EN 60664-1:2007, (II) EN 61140:2002/ A1:2006

Hivatkozas mas alkalmazott mliszaki szabvanyokra és m(iszaki specifikaciokra:
(1) ISO 9409-1:2004, (II) EN 60320-1:2021, (II) EN 61784-3:2010 [SIL2]

A gyarté vagy annak meghatalmazott képviseldje a nemzeti hatésagok indokolt kérésére koteles kiadni a
részben befejezett gépre vonatkozd informaciot. A teljes minéségbiztositasi rendszer (ISO 9001)
jévahagyasa a Bureau Veritas bejelentett szervezet éltal, tanusitvany #DK015892.

OEM Control Box

Telepitési utmutato
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EU Declaration of Incorporation (DOI) (in accordance with 2006/42/EC Annex Il B) Az eredeti utasitasok

forditasa

Universal Robots A/S

Manufacturer: Energivej 51,

DK-5260 Odense S Denmark

Person in the Community David Brandt, Technology Officer, R&D

Authorized to Compile the Universal Robots A/S,

Technical File: Energivej 51, DK-5260 Odense S

Description and ldentification of the Partly-Completed Machine(s):

Industrial robot multi-purpose, multi-axis manipulator with an OEM control
box & with or without teach pendant (with or without 3PE). Function is
determined by the completed machine (robot application or cell with end-
effector, intended use and application program).

Product and Function: Below cited documents and this declaration include:

Effective October 2020: Teach Pendants with 3-Position Enabling (3PE TP)
& standard Teach Pendants.

Effective May 2021: UR10e specification improvement to 12.5kg maximum
payload.

e-Series robots with either AC or DC OEM controllers:

UR3e OEM AC, UR5e OEM AC, UR7e OEM AC, UR10e OEM AC, UR12e OEM AC, UR16e

Model OEMAC
and UR3e OEM DC, UR5e OEM DC, UR7e OEM DC, UR10e OEM DC, UR12e OEM DC, UR16e
Serial Number OEMDC

Starting XY20215000000 and higher

Factory Variantyear o_ggries 3=UR3e, 5=UR5e, 7=UR7e, 0=UR10e, 1=UR12e, 2=UR10e
(12kg payload), 6 = UR16e gequential numbering, restarting at 0 each year

Universal Robots e-Series OEM robots (UR3e, UR5e, UR10e and UR16e)
shall only be put into service upon being integrated into a final complete
machine (robot application or robot cell), which conforms with the provisions
of the Machinery Directive and other applicable Directives.

Incorporation:

It is declared that the above products fulfil, for what is supplied, the following directives as detailed below: When this partly
completed machine is integrated and becomes a complete machine, the integrator is responsible for the completed machine
fulfilling all applicable Directives, applying the CE mark and providing the Declaration of Conformity (DOC).

The following essential requirements have been fulfilled: 1.1.2, 1.1.3, 1.1.5,
1.24.3,1.25,1.2.6,1.3.2,1.34,1.3.8.1,1.3.9,1.5.1,1.5.5,1.5.10,1.7.2,
1.7.4,4.1.2.3,4.1.3, Annex VI. It is declared that the relevant technical
documentation has been compiled in accordance with Part B of Annex VIl of
the Machinery Directive.

Reference the LVD and the harmonized standards used below.

Reference to the harmonized standards used, as referred to in Article 7(2) of the MD & LV Directives and
Article 6 of the EMC Directive:

(1) EN ISO 13732-1:2008 as applicable, (I)(Il) EN 60204-1:2018 as applicable, (1l) EN 60664-1:2007, (I1) EN 61140:2002/A1:2006
Reference to other technical standards and technical specifications used:

(1) 1ISO 9409-1:2004, (11) EN 60320-1:2021, IEC 61784-3:2010 [SIL2]
The manufacturer, or his authorised representative, shall transmit relevant information about the partly completed machinery in

I. Machinery Directive
Il. Low-voltage Directive
2014/35/EU

response to a reasoned request by the national authorities. Approval of full quality assurance system by the notified body Bureau
Veritas: ISO 9001 certificate #DK015892 and ISO 45001 certificate #DK015891.

N7 e
Odense Denmark, 10 January 2024 L:f‘i%'f'-f( W/ e %’:';;5,6,_

Roberta Nelson Shea, Global Technical Compliance Officer

Telepitési utmutato OEM Control Box

Szerzdi jog © 2019-2025 tulajdonosa Universal Robots A/S. Minden jog fenntartva.
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EU beépitési nyilatkozat (DOI) (a 2006/42/EK II. melléklet B pontja szerint) Az eredeti utasitasok forditasa

Universal Robots A/S
Gyarto: Energivej 51,
DK-5260 Odense S Dania

A Kdzdsségben a miiszaki . L .
David Brandt, technolégiai vezetd, KF

gz:;;izgascz;?a jogosult Universal Robots A/S,
¢ Jogosu Energivej 51, DK-5260 Odense S
szemely:

A részben befejezett gép(ek) leirasa és azonositasa:

Ipari robot, tébbcélu, tobbtengelyes manipulator, OEM Control Box
hordozhato kezel6egységgel vagy anélkiil (3PE-vel vagy anélkil). A
funkcidjat a befejezett gép hatarozza meg (robotalkalmazas vagy cella
végberendezéssel, rendeltetésszer( felhasznalassal és alkalmazéi
programmal).

Termék és funkcio: Az alabb idézett dokumentacio és a jelen nyilatkozat a kdvetkezbket
tartalmazza:

Hatalyos 2020. oktoberében: Hordozhaté kezel6egységek 3-helyzeti
engedélyezd eszkdzzel (3PE TP), és szokasos hordozhato kezelbegységek.
Hatalyos 2021 majusaban: UR10e specifikacio javitasa 12,5 kg maximalis
hasznos teherre.

e-Series robotok valtéaramu vagy egyenaramu OEM vezérldkkel:
UR3e OEM AC, UR5e OEM AC, UR7e OEM AC, UR10e OEM AC, UR12e OEM AC, UR16e

Modell OEMAC
&s UR3e OEM DC, UR5e OEM DC, UR7e OEM DC, UR10e OEM DC, UR12e OEM DC, UR16e
Sorozatszam OEMDC

Kezdve XY20215000000 és magasabb
Gyari valtozatév o_geries 3=UR3e, 5=UR5e, 7=UR7¢, 0=UR10e, 1=UR12e, 2=UR10e (12

kg hasznos teher), 6 = UR16€ Fo|yamatos szamozas, minden évben 0-tdl indul.

Az Universal Robots e-Series sorozatu (UR3e, UR5e, UR10e és UR16e)
OEM robotok csak akkor helyezhetdk tizembe, miutan egy olyan végleges
komplett gépbe (robot-alkalmazasba vagy robotcellaba) épitették be, amely
megfelel a Gépészeti Iranyelv és egyéb vonatkozo iranyelvek el6irasainak.

Beépités:

Kijelentjik, hogy a fenti termékek - a szallitas terjedelme tekintetében - teljesitik a kdvetkezd iranyelvek alabb részletezett
el6irasait: Amikor ezt a befejezetlen gépet beépitik és befejezett géppé valik, az integrator felelés azért, hogy a befejezett gép
teljesitse az 6sszes vonatkozo iranyelv el6irasait, a CE-jeldlés alkalmazasaért, valamint a Megfelel6ségi nyilatkozat (DOC)

kiallitasaért.
A kovetkez6 alapvetd kévetelmények teljesiltek: 1.1.2, 1.1.3, 1.1.5, 1.2.4.3,
1.25,1.26,1.3.2,1.34,1.3.8.1,1.3.9,1.5.1,1.5.5,1.5.10,1.7.2,1.7.4,
I. Gépekrdl szolo iranyelv 4.1.2.3,4.1.3, VI. melléklet. Nyilatkozunk, hogy a vonatkoz6 miszaki
I1.2014/35/EU dokumentacié megfelel a gépekkel foglalkozo iranyelv VII. melléklet B
Kisfeszlltségu iranyelv részének.
Az alabbiakban az LVD iranyelvre és a harmonizalt szabvanyokra
hivatkozunk.

Hivatkozas az alkalmazott harmonizalt szabvanyokra, az MD & LV iranyelvek 7. cikkének (2) bekezdésében
és az EMC iranyelv 6. cikkében emlitettek szerint:

(I) EN ISO 13732-1:2008 adott esetben, (1)(I1) EN 60204-1:2018 adott esetben, (1) EN 60664-1:2007, (II) EN 61140:2002/A1:2006

Hivatkozas mas alkalmazott mliszaki szabvanyokra és m(iszaki specifikaciokra:
(1) 1ISO 9409-1:2004, (1) EN 60320-1:2021, IEC 61784-3:2010 [SIL2]

A gyartomi vagy annak meghatalmazott képvisel6je a nemzeti hatosagok indokolt kérésére koteles kiadni a részben befejezett
gépre vonatkozo informaciot. A teljes minéségbiztositasi rendszer Bureau Veritas bejelentett szervezet altali jovahagyasa: ISO
9001 tanusitvany #DK015892 és ISO 45001 tanusitvany #DK015891.

OEM Control Box Telepitési utmutato
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China RoHS
Management Methods for Controlling Pollution
by Electronic Information Products

Product Declaration Table For Toxic or Hazardous Substances
R EEEEYFI TRAMEZEMAER

mNu art Toxic and Hazardous Substances and Elements
dame

2 £ B EEREMEATE

= = VAY ¥ SRR 2R KR

i Mercury | Cadmium Hexava!ent Polybrominated P?beromlnated
Lead (Pb) (He) (cd) Chromium biphenyls (PBB) diphenyl ethers
(Cr+6) (PBDE)
JUR Robots
BN BERXRSA
UR3 /URS/UR10/

UR3e / URSe / X O X O X X

UR10e UR1ee/
UR20 / UR30

0: Indicates that this toxic or hazardous substance contained in all of the homogeneous materials for this part is below the limit
requirement in 5J/T11363-2006.
O: R REREASYEERZSHASEE PR SEHES/T 113632006 I EFIREERLLT -
X: Indicates that this toxic or hazardous substance contained in at least one of the homogeneous materials used for this part is above
the limit requirement in SJ/T11363-2006.
X: RREZBEEEVRZVEZHHNESEM RS EE Hs)/T 113632006 EHIPREEK -
(EWAIFEIR  REEMERE EFZRIT ) WEAFER#THE—SRHE - )
ltems below are wear-out items and therefore can have useful lives less than environmental use period:
THREZERERBMENNERT ESaadERETER XM ENE MfERNE:
Drives, Gaskets, Probes, Filters, Pins, Cables, Stiffener, Interfaces
BT Wnes, BE, 8 5, AlE, L4, g A, &N
Refer to product manual for detailed conditions of use.
FAERERERE” R,
Universal Robots encourages that all Electronic Information Products be recycled but does not assume responsibility or liability.

Universal Robots SR A4 B BRI FTBRIEFEE~M, {8 Universal Robots AAEMHE NS

To the maximum extent permitted by law, Customer shall be solely responsible for complying with, and shall otherwise assume all liabilities that
may be imposed in connection with, any legal requirements adopted by any governmental authority related to the Management Methods for
Controlling Pollution by Electronic Information Products (Ministry of Information Industry Order #39) of the Peoples Republic of China otherwise
encouraging the recycle and use of electronic information products. Customer shall defend, indemnify and hold Universal Robots harmless from
any damage, claim or liability relating thereto. At the time Customer desires to dispose of the Products, Customer shall refer to and comply with
the specific waste management instructions and options set forth at www.universal-robots.com/about-universal-robots/social-responsibility and
www.teradyne.com/company/corporate-social-responsibility, as the same may be amended by Teradyne or Universal Robots.

Telepitési utmutato

OEM Control Box

Szerzdi jog © 2019-2025 tulajdonosa Universal Robots A/S. Minden jog fenntartva.
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