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1. Innledning

1.1. Om dette dokumentet

Denne veiledningen beskriver hvordan man installerer en Universal Robots OEM Kontrollboks med fglgende
Universal Robots robotarmstarrelse: UR3e, UR5e, UR10e, UR16e, UR20 og UR30.

Installasjon for bade AC- og DC-varianten er beskrevet.

Universal Robots frasier seg alt ansvar, selv om alle retningslinjene i dette dokumentet
etterleves.

1.2. Eskensinnhold

Esken inneholder falgende elementer:
* OEM-kontrollboksen
* Dette dokumentet
* WAGO 831 hunnkontakt med fire poler

* Kabelavlastningsbrakett

1.3. Informasjon vedr. selskapet

Universal Robots A/S
Energivej 25, 5260 Odense S, Denmark
+45 8993 89 89

https://www.universal-robots.com
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2. Rengjering av roboten

2.1. Hverdagslig rengjering

Du kan terke vekk stgv/skitt/olje fra robotarmen ved & bruke en klut og et av de felgende rengjgringsmidlene:
vann, 70 % isopropylalkohol, 10 % etanolalkohol eller 10 % nafta. | sjeldne tilfeller kan svaert sma mengder fett
veere synlig ved leddene. Dette pavirker ikke funksjonen, bruken eller levetiden til leddet.

2.1.1. Ytterligere rengjering

Pa grunn av gkt fokus pa a rengjgre roboten anbefaler Universal Robots rengjering ved bruk av 70 %
isopropylalkohol.

1. Tark roboten med en hard mikrofiberklut og 70 % isopropylalkohol.

2. Laalkoholen (70 % isopropyl) hvile pa roboten i fem minutter, og rengjer deretter roboten ved hjelp av
en standard rengjgringsprosedyre.

IKKE BRUK NOEN BLEKEMIDLER. Ikke bruk blekemidler i noen utvannede rengjgringslasninger.

OEM Control Box Installasjonsveiledning



UNIVERSAL ROBOTS

3. Sikkerhet

3.1. Sikkerhetsmeldingstyper

Beskrivelse Sikkerhetsmeldinger brukes for @ understreke viktig informasjon. Les alle meldingene for
a bidra til a sikre sikkerheten og forhindre skader pa personell og skader pa produktet.
Sikkerhetsmeldingstypene er definert nedenfor.

> B B P

ik

D
D
S

ADVARSEL

Indikerer en farlig situasjon som, hvis den ikke unngas, kan fare til
dadsfall eller alvorlig personskade.

ADVARSEL: ELEKTRISITET

Indikerer en farlig elektrisk situasjon som, hvis den ikke unngas, kan
fare til dadsfall eller alvorlig personskade.

ADVARSEL: VARM OVERFLATE

Indikerer en farlig varm overflate der skade kan oppsta ved kontakt og
naerhet uten kontakt.

FORSIKTIG

Indikerer en farlig situasjon som, hvis den ikke unngas, kan fare til
skade.

JORDING

Indikerer jording.

BESKYTTENDE JORDING
Indikerer beskyttende jording.

Indikerer risiko for skade pa utstyr og/eller informasjon som bgr merkes.

LES MANUALEN

Indikerer mer detaljert informasjon som bgr konsulteres i
brukerhdndboken.
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3.2. Generelle sikkerhetsforholdsregler

Les de generelle sikkerhetsmeldingene nedenfor far du installerer eller bruker OEM-kontrollboksen. For mer
informasjon om sikkerhet, se Sikkerhetsavsnittet i Universal Robots brukermanual.

Q ADVARSEL
Unnlatelse av a verifisere og validere beskyttelsen og funksjonaliteten kan resultere i ded
eller alvorlig skade.

* Pase at all risikoreduksjon fungerer so det skal og oppnar den ngdvendige
risikoreduksjonen.

é ADVARSEL
Unnlatelse av & gjennomfgre en risikovurdering far installasjon og bruk kan resultere i
personskader eller utstyrsskader.

* Utfer en risikovurdering farinstallasjon og bruk.
* Les UR brukerhandbok og UR servicehandbok.

Q ADVARSEL: ELEKTRISITET

Installasjon eller vedlikehold av utstyr som er tilkoblet en stremkilde kan fgre til elektriske
stot.

* Forsikre deg om at utstyret er frakoblet streamkilden far det utferes installasjon eller
vedlikehold.

é FORSIKTIG
Unnlatelse av a utfgre installasjon eller vedlikehold pa korrekt vis kan resultere i
utstyrsskader eller personskader.

* Kun kvalifisert personell skal utfgre installasjon, oppstart og vedlikehold.

* Les UR brukerhandbok og servicehandbok.

L JORDING

= Feilaktig tilkobling av stramkilden eller jordingsledningene kan resultere i utstyrsskader eller
personskader.
Skader forarsaket av ugyldig stremkildetilkobling dekkes ikke av garantien. Far driften
startes:

* Sikre at strgmkildekablingen er korrekt.

* Sikre at jordingen er korrekt.

OEM Control Box Installasjonsveiledning
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@

Elektrostatisk utladning (ESD) kan skade fglsomme komponenter i OEM kontrollboksen.

* Bruk alltid et ESD-armband nar du jobber med OEM kontrollboksens elektriske
grensesnitt.
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4 Elektrisk installasjon: AC-variant

Denne seksjonen beskriver hvordan du kobler til OEM-kontrollboksen til en AC strgmkilde.

CE ADVARSEL: ELEKTRISITET

Installasjon eller vedlikehold av utstyr som er tilkoblet en stramkilde kan fare til elektriske
stat.

* Forsikre deg om at utstyret er frakoblet stremkilden far det utfares installasjon eller
vedlikehold.

For mer informasjon om tilkobling av produktet til en DC stremkilde, se 5 Elekirisk installasjon: DC-variant pa
side 16.

For informasjon om elektriske spesifikasjoner, se avsnitt 8.1 Tekniske spesifikasjoner pa side 27.

4.1. Nedvendige elementer

Du behgver falgende gjenstander for & koble til ledningene:
* WAGO 831 hunnkontakt med fire poler (inkludert med OEM kontrollboks).
* Enflat skrutrekker, blad 5,5 x 0,8 mm. For eksempel: WAGO 210-721.

* Treledninger med hylser.

lllustrasjonen under viser de ngdvendige elementene.

1 | Verktgy med flatt blad 2. | WAGO hunnkontakt med (AC avbildet)
3 | Ledning med hylse
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4 2. Slik kobler du ledningene til kontakten

Dette avsnittet dekker hvordan man kobler ledningene til en kontakt med laser:

1. Skyv skrutrekkeren inn i et flatt spor ved siden av et kontakthull.

2. Skyv skrutrekkeren inn inntil klemmen i hullet dpnes. Hold skrutrekkeren i sporet som vist.

3. Sett hylseninnidet apne hullet.

4. Pass pa at hylsen er riktig plassert, og fiern skrutrekkeren for & lukke hullet.

4 3. Stremkildekabling: AC

Bruk felgende skjema for a koble ledningene til kontakten.

1 Jord 2.

Naytral

3 |Linje

Slik kobler du til OEM-kontrollboksen til stremkilden:

1. Koble til fglgende ledninger til kontakten: Ngytral, Linje og Jord.

2. Koble ngytrale og linjeledninger til hovedstrgmforsyningen. Koble jordledningen til anleggets jord.

3. Koble kontakten til stramkildens sokkel pa OEM-kontrollboksen.

@ A koble ledninger til poler uten etiketter kan forstyrre driften av roboten.

* Ikke koble ledninger til poler uten etiketter.

Installasjonsveiledning
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4.4 Robottilkobling

Robotarmkontakten, illustrert nedenfor, er ved siden av stremforsyningskontakten. For detaljert informasjon
om a koble til robotarmens kabel, se Universal Robots brukermanual.
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1 Kontakt for robotarm

N

OEM CB-kontakt

3 | Kontakt for robotarm (e-Series) 4 OEM CB -kontakt (e-Series)

4.5. Installasjon av strembryter

Bruk en dobbeltpols strembryter for & beskytte streminntakskontakten, da den ogsa kan brukes som en bryter.
Hvis en sikring brukes, ma det installeres en to-pols bryter mellom sikringen og streminntakskontakten.

OEM Control Box
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Falgende illustrasjon viser strambryterens koblingsskjema.

L o e
= ./ : o
' ' )
: \E\ o
~—
| 1 | OEM strgminntak | 2. | Streambryter

Q FORSIKTIG
Manglende installasjon av egnede sikringer eller strambrytere kan fare til skade pa utstyr
eller personskader.

* Installasjonen skal vaere i samsvar med standarden IEC 60364.

Installasjonsveiledning OEM Control Box
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5. Elektrisk installasjon: DC-variant

Denne seksjonen beskriver hvordan du kobler til OEM-kontrollboksen til en DC stremkilde.

CE ADVARSEL: ELEKTRISITET

Installasjon eller vedlikehold av utstyr som er tilkoblet en stramkilde kan fare til elektriske
stat.

* Forsikre deg om at utstyret er frakoblet stremkilden far det utfares installasjon eller
vedlikehold.

For mer informasjon om tilkobling av produktet til en AC stremkilde, se 4 Elektrisk installasjon: AC-variant pa
side 12.

For informasjon om elektriske spesifikasjoner, se avsnitt 8.1 Tekniske spesifikasjoner pa side 27.

5.1. Nedvendige elementer

Du behgver falgende gjenstander for & koble til ledningene:
* WAGO 831 hunnkontakt med fire poler (inkludert med OEM kontrollboks).
* Enflat skrutrekker, blad 5,5 x 0,8 mm. For eksempel: WAGO 210-721.

* Treledninger med hylser.

lllustrasjonen under viser de ngdvendige elementene.

1 | Verktgy med flatt blad 2. | WAGO hunnkontakt med (DC avbildet)
3 | Ledning med hylse

OEM Control Box Installasjonsveiledning
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5.2. Slik kobler du ledningene til kontakten

Dette avsnittet dekker hvordan man kobler ledningene til en kontakt med laser:

1. Skyv skrutrekkeren inn i et flatt spor ved siden av et kontakthull.

2. Skyv skrutrekkeren inn inntil klemmen i hullet dpnes. Hold skrutrekkeren i sporet som vist.

3. Sett hylseninnidet apne hullet.

4. Pass pa at hylsen er riktig plassert, og fiern skrutrekkeren for & lukke hullet.

5.3. Stremkildekabling: DC

Bruk felgende skjema for a koble ledningene til kontakten.

1 Jord 2.

Negativ

3 | Positiv

Skade pa eiendom forarsaket av ugyldig stremkildetilkobling dekkes ikke av garantien.

* Pass pa at polariteten er riktig far du kobler til stremkilden.

| @ A reversere polariteten til DC-kilden forarsaker permanent skade pa4 OEM-kontrollboksen.

Slik kobler du til OEM-kontrollboksen til stremkilden:

1. Kobile til felgende ledninger til kontakten: Naytral, Linje og Jord (hvis stattet).

2. Koble jordingskabelen til anleggets jording dersom applikasjonen statter en slik tilkobling. Koble

negative og positive ledninger til DC-kilden. Sikre at polariteten er riktig.

3. Koble kontakten til stramkildens sokkel pa OEM-kontrollboksen.

Installasjonsveiledning
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@ A koble ledninger til poler uten etiketter kan forstyrre driften av roboten.

* Ikke koble ledninger til poler uten etiketter.

5.3.1. Mykstartkrets

Nar OEM-kontrollboksen er koblet til en DC-kilde, kan inngaende strgm na opptil 400 A for 200 ps. Dette kan
forarsake skade pa DC-kilden eller sla av annen elektronikk som er koblet til den.

* Installer en mykstartkrets nar du bruker en DC-kilde.

5.4. Robottilkobling

Robotarmkontakten, illustrert nedenfor, er ved siden av stramforsyningskontakten. For detaljert informasjon
om & koble til robotarmens kabel, se Universal Robots brukermanual.

® O

W g
T

|
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1 Kontakt for robotarm

2. | OEM CB-kontakt

3 | Kontakt for robotarm (e-Series)

4 OEM CB -kontakt (e-Series)

5.5. Installasjon av strembryter

Bruk en dobbeltpols strgmbryter for a beskytte streminntakskontakten, da den ogsa kan brukes som en bryter.
Hvis en sikring brukes, ma det installeres en to-pols bryter mellom sikringen og streminntakskontakten.

Felgende illustrasjon viser strambryterens koblingsskjema.

.

T\
6000

| 1 | OEM streminntak

| 2. | Strembryter

eller personskader.

* Installasjonen skal vaere i samsvar med standarden IEC 60364.

Q FORSIKTIG
Manglende installasjon av egnede sikringer eller strambrytere kan fere til skade pa utstyr

Installasjonsveiledning
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6. Mekanisk installasjon

6.1. Retningslinjer for arbeidsmiljo

Falg disse retningslinjene for a sikre palitelig drift av OEM-kontrollboksen:
* Hold unna stav og skitt.
* Hold unna vann, lagsemidler og kjemikalier.
* Hold omgivelsestemperaturen som streammer inn i OEM kontrollboksen innenfor 0-50 °C.

* Oppretthold aluminiumskontrollerens rammetemperatur innenfor 0-65 °C.

©.2. Installasjon av OEM-kontrollboksen

Bruk monteringsbrakettene, som er markert nedenfor, for & montere OEM Control Box. Avhengig av
versjonen, kan din OEM Control Box se litt annerledes ut enn illustrasjonen nedenfor.

Funksjonaliteten pavirkes ikke av eksterne forskjeller.

— ‘ ™
[ )
|
UNIVERSAL ROBOTS
POWER CONTROLLER ig
POWER ROBOT ARM
Ab =& f
_ b ) B

by U . ot 1

For produktets dimensjoner, se avsnitt 8.1 Tekniske spesifikasjoner pa side 27.

For produkttegninger, se avsnitt 8.4 Produkttegninger [mm)] pa side 28.

OEM Control Box Installasjonsveiledning



I
UNIVERSAL ROBOTS

Sarg for at det er nok plass til kabler og tilstrekkelig luftsirkulasjon rundt kontrollboksen.

Det anbefales & ha minst 50 mm plass rundt luftinntak og utlap, og det bar tas hensyn for & unnga resirkulering
av luft.

For mer informasjon om varmespredning, se 8.3 Kontrollenhetens varmespredning pa side 27. Falgende
illustrasjon viser luftstrammen.

- —) |
R
——) UNIVERSAL ROBOTS

POWER CONTROLLER § = [2[2 [z 2]«
Ho

POWER ROBOT ARM
- —) !
o 0

- —) |

EnEnEaFT

EXTENSION BUS|

A A 2.8 ¢ ilos J

f E ADVARSEL: VARM OVERFLATE

Utilstrekkelig luftstrem eller resirkulering av varm luft kan fgre til overoppheting av OEM
kontrollboksen og nedstengning.

6.2.1. Jording

Kabinettet til OEM Control Box er elektrisk tilkoblet jordingspinnen til stramkontakten. Enhver ledende
monteringsflate ma ogsa vaere koblet til jord.

Installasjonsveiledning OEM Control Box
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/. Koble til eksterne enheter

/.1. Tilkoblingsporter for ekstern enhet

Bunnen av OEM-kontrollboksen inneholder en brakett med porter for tilkobling av eksterne enheter. Fglgende
illustrasjon viser braketten.

1 | Handkontrollens port 2. | SD-kortspor
3 | Ethernet-port 4 USB-porter
5 | Mini Displayport 6 10 A mini bladsikring

Den fglgende tabellen beskriver portene.

Port Beskrivelse

Handkontrollen Porten for & koble til handkontrollen (handkontrollen selges separat).

Ethernet Koble til eksterne enheter som statter MODBUS, Ethernet/IP eller PROFINET.
USB-porter Koble til USB-enheter, for eksempel en mus, tastatur eller USB-minnepenn.

Mini Displayport

Koble til en skjerm. Utgaende videostrgm viser det samme som visningen pa
handkontrollen. Stettede tilkoblingstyper:

* DP (direkte tilkobling).
* Aktiv DVI (bruk av en aktiv DP til DVI-omformer).
* Aktiv HDMI (bruk av en aktiv DP til HDMI-omformer).

10A r.n".“ Koble til en sikring. Sikringen méa vaere UL-merket og ha en 10 A stremkapasitet.
bladsikring
SD-kort SD-kortet er allerede i SD-kortporten.

\ m Fjerning av SD-kortet under drift kan farer til at systemet blir korrupt. Ikke fiern SD-kortet.

/.1.1. Koble til en mus, tastatur eller skjerm

Slik bruker du en USB-port til & koble til tastatur eller mus.

Bruk Mini Displayport for & koble til en skjerm.

OEM Control Box

Installasjonsveiledning



IR
UNIVERSAL ROBOTS

7.2.Slik kobler du til en tradlgs handkontroll

7.2.1. Slik kobler to til en tradlas handkontroll

Ikke koble til eller fra den baerbare programmeringsenheten nar kontrollboksen er slatt pa.
Dette kan fare til skade pa kontrollboksen.

Overdreven belastning ved porten pa OEM-kontrollboksen kan forarsake skade pa
handkontrollkontakten og pavirke funksjonaliteten til handkontrollen.

* Unnga adrai og/eller pafere sidekrefter pa handkontrollkabelen under installasjon.

* Unnga a flytte handkontrollens kabelkontakt nar den er koblet til handkontrollens port.

1. Sla av kontrollboksen. Koble hankontrollkabelen til handkontrollporten.

n

Handkontrollen slas pa i en feiltilstand og robotarmbremsen kobles inn.
Trykk pa Initialiser pa nytt for & fierne feiltilstanden.

Nar handkontrollen starter pa nytt, avslutt oppstartsskjermen pa PolyScope.
Pa PolyScope, i toppteksten, trykk pa Installasjon og velg Sikkerhet.
Under Sikkerhet, trykk pa Maskinvare.

o a kW

| rullehardinmenyen Handkontroll, velg Ja.
Hvis du blir spurt om a bruke et passord, skriv inn Sikkerhetspassordet og trykk pa Las opp.

<unnamed= @ i E g C

default

alation og
Select available hardware

W Safety

! For safety reasons the robot will not start if the selection below does not reflect the connected hardware
Robot Limits

Joint Limits TeachPendant Yes -

Planes
Tool Position

Tool
Direction

/0
Hardware
Safe Home

Three
Position

) Features

> Fieldbus

) URCaps

o Power off Speed | 00% Simulation .
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/.3. Slik bruker du en ekstern og en lokal kontroll

7.3.1. Slik aktiverer du en fjernkontroll

1. Pa PolyScope, trykk pa Hamburgermenyen i toppteksten.
2. Velg Innstillinger, trykk pa System og velg Fjernkontroll.

3. PaFjernkontroll-skjermen, velg Aktiver for & aktivere fijernkontrollen.

For a aktivere lokal kontroll, trykk pa fijernkontroll-ikonet og velg lokal kontroll i toppteksten.

/.4, Aktiverer enheter

/.4.1. Kobler til en aktiveringsenhet

aktiveringsenhetsfunksjonalitet medfglger ikke.

Bruk av en UR20, eller en UR30, krever en ekstra aktiveringsenhet eller en 3PE handkontroll
ved programmering, eller undervisning innenfor rekkevidden til robotapplikasjonen.

Se ISO 10218-2.

@ 3PE-handkontrollen er ikke inkludert i kjgpet av OEM kontrollboksen, sa

OEM Control Box stgtter fglgende aktiveringsenhetskonfigurasjoner:
* 3PE handkontroll
* Ekstern treposisjonsaktiverende enhet

* Ekstern treposisjonsaktiverende enhet og 3PE handkontroll

Standard hankontroll stgttes ikke av UR20- og UR30-roboter.

Illustrasjonen under viser hvordan du kobler til en treposisjonsaktivererende enhet

Confijurabl 3-Position Switch
2av][@[24v [m T
Cloj| -2 |1 |

24v Ml |[24vY |
o | Epcis) il
PYEOEN T —
cz [m||qiskm

24v (W 2l\«’ L

ci3 [m||cy

Merk: De to inngangskanalene for inngangen til den treposisjonsaktiverende enheten har en avvikstoleranse
pa ett sekund.

Slik kobler du til en aktiveringsenhet til en UR20/UR30:

OEM Control Box Installasjonsveiledning
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* Koble til en treposisjonsaktiverende handkontroll via kontrollboksporten (se 7.1 Tilkoblingsporter for
ekstern enhet pa side 22).

eller

* Koble til en treposisjonsaktiverende enhet (se 7.1 Tilkoblingsporter for ekstern enhet pa side 22) og en
operasjonsmodusbryter (se 7.1 Tilkoblingsporter for ekstern enhet pa side 22).

For fullstendig og grundig informasjon om elektriske konfigurasjoner, se Elektrisk grensesnitt i UR-
brukermanualen tilgjengelig for nedlasting pa: myur.universal-robots.com/manuals

/.4.2. Kobler til en operasjonsmodusbryter

Bruk av en treposisjonsaktiverende enhet krever bruk av en driftsmodus-bryter.

Illustrasjonen under viser hvordan du kobler til en operasjonsmodusbryter.

Confi

icnal mode Switch

Ci2
24v
CI3

24V | =
CID [ | .
24V m — ]
ci cis |l
24V | — —]
[
|

CICIE10000
N
<=

/.5. PA/A\/—fjemkontroll og nedstopp

OEM-kontrollboksen krever en PA/AV-fiernkontroll og en ngdstoppknapp. Falgende avsnitt beskriver hvordan
du installerer dem ved hjelp av I/U-portene.

7.5.1. Koble til PA/AV-kontroll

Bildene nedenfor viser hvordan fiernkontrollen PA/AV er tilkoblet.

ln;;n: i ml.l

= [0

il
| [T1@
OFF| Pl

|1 | Status: Pa |2. | Status: Av

/.5.2. Koble til ekstern ngdstopp

Installer en ekstern ngdstopp (E-stop) hvis handkontrollen med standard ngdstopp ikke er koblet til
kontrollboksen.

Installasjonsveiledning OEM Control Box
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Falgende illustrasjon viser minstekravet til n@dstopp-installasjon.

Safety

/

Emergency Stop

24y

EI0

24y

R

Safeguard Stop

24V

SI0

24V

Si

OEM Control Box
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8. OEM Control Box Spesitikasjoner

8.1. Tekniske spesifikasjoner

OEM-kontrollboksens starrelse (B x H x D)

451 mm x 150 mm x 168 mm

AC:4,7kg (10,4 Ibs)

OEM-kontrollboksens vekt

DC: 4,3 kg (9,5 Ibs)

OEM-kontrollboksens I/U-porter

16 digitale inn, 16 digitale ut, 2 analoge inn, 2 analoge ut

OEM-kontrollboksens |/U-stramkilde

24V, maks. 2 A

8.2. Elektriske spesifikasjoner

AC-variant
Eiendom Min. Typisk Maks. Enhet
Inngangsspenning 90 100 - 240 264 VAC
Ekstern Hovedsikring (@ 90-200 V) 15 - 16 A
Ekstern hovedsikring (@ 200-265 V) 8 - 16 A
Inngangsfrekvens 47 - 440 Hz
Reservestrgm - - <1,5 w

DC-variant
Eiendom Min. Typisk Maks. Enhet
Inngangsspenning 19 24 - 48 72 VDC
Reservestram - - <7 w
Ekstern sikring - - 100 A
Inrush-strgm (200) - - 400 A

3.3. Kontrollenhetens varmespredning

UR20 & UR30 350 W
UR16e & UR10e 130 W
UR5e & UR3e 100w

Installasjonsveiledning
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3.4. Produkttegninger [mm]

95 260 96
4x @10 thru
I ©
o | T L —— )
o] (o] o] Lo} lo] O (o]
°|_ ]
1 o o o O|m
O~
N~ [o) °
— 9 o 0 o o )
L
. o ¢ o) o o) p
o
! \@/L — %}j =
- _;36,5
1 ]
}

[l

EETPR
EEEEEED dZSIESID
(IILICITAMTAD (TR [T

168

OEM Control Box

Installasjonsveiledning



R
UNIVERSAL ROBOTS

9. Feilsgking

9.1. OEM Control Box AC-variant

Symptom Mulig l@sning

Kontrollboksen slar seg ikke pa.

Kontroller at stremkilden er riktig tilkoblet (se 4.3 Stromkildekabling:
AC pa side 13).

Kontrollboksen slar seg pa i noen
sekunder for den slar deg av.

Hvis du holder ON-knappen inne i mer enn fem sekunder, slar
kontrollboksen seg av. Trykk pa knappen i kun 1-2 sekunder.

Robotens ytelse er ustabil.

* Kontroller at inngangsspenningen er innenfor spesifikasjonene
(se 8.1 Tekniske spesifikasjoner pa side 27)

* Kontroller jording (unngé jordlgkker eller lase skruer).

9.2. OEM Control Box DC-variant

Symptom

Kontrollboksen slar seg ikke pa.

Mulig lgshing

* Kontroller at stremkilden er riktig tilkoblet (se 5.3
Strgmkildekabling: DC pa side 17).

* Serg for at polariteten til tilkoblingen fra DC-kilden er riktig.
Omvendt polaritet forarsaker permanent skade pa OEM-
kontrollboksen.

Kontrollboksen slar seg pa i noen
sekunder fer den slar deg av.

Hvis du holder ON-knappen inne i mer enn fem sekunder, slar
kontrollboksen seg av.
Trykk pa knappen i kun 1-2 sekunder.

Kontrollboksen slar seg ikke pa
eller robotytelsen er ustabil.

* Kontroller at DC-inngangen er innenfor spesifikasjonene i 8.1
Tekniske spesifikasjoner pa side 27.

* Kontroller at DC-forsyningen har tilstrekkelig ladning til & levere
den innledende strammen til systemet.

For fullstendig og grundig informasjon om elektriske konfigurasjoner, se Elektrisk grensesnitt i UR-
brukermanualen tilgjengelig for nedlasting pa: myur.universal-robots.com/manuals

Installasjonsveiledning
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10. Kabelavlastningsbrakett

Braketten gir kabelstrekkavlastning nar handkontrollen er i bruk, under normal drift.

10.1. OEM Control Box AC

Installasjon og bruk av kabelavlastningsbraketten

1. Fjerne gummipluggen
5 <

T

%‘\g”a@ o

ﬂ@\&

fa)

3. Rengjegr omradet med alkohollgsning og tillat
alkoholen a fordampe.

SF
L) &@

<

o

5. Justere braketten med den medfglgende skruen

2. Fjerne skruen

4. Fjerne beskyttelsesfilmen fra den selvklebende
lappen

6. Stramme den medfglgende skruen (moment 1 Nm)

OEM Control Box
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7. Koble til TP-kabel

10.2. OEM Control Box DC

Installasjon og bruk av kabelavlastningsbraketten

1. Fjerne gummipluggen

4

3. Fjerne beskyttelsesfilmen fra den selvklebende
lappen

8. Sikre TP-kabel med inkludert glidelas

2. Rengjgr omradet med alkohollgsning og tillat
alkoholen & fordampe.

S =3 ~B
'%\«@ o5
S

4. Justere braketten med skruehullet

Installasjonsveiledning
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5. Koble til TP-kabel

6. Sikre TP-kabel med inkludert glidelas

OEM Control Box
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11. Sertifiseringer

Dette avsnittet inneholder informasjon om sertifikater og erklaeringer gyldige for Universal Robots-roboter med
OEM-kontrollere.

11.1. Forsendelsesmaterialer

Som angitt av vare leverandgrer, samsvarer Universal Robots roboter og forsendelsesmaterialer med ISPM-
15 sine krav for produksjon av trepakkematerialer og er merket i trad med dette.

11.2. Kvalitetssertifisering

Universal Robots-roboter giennomgar kontinuerlig intern testing og sluttlinje-testprosedyrer. UR sine
testprosesser far kontinuerlig giennomgang og forbedring.

11.3. Erklaeringer ifolge EU-direktiver

Universal Robots-roboter er sertifisert i henhold til falgende direktiver.

* 2006/42/EF - Maskindirektiv (MD)
I henhold til maskindirektivet 2006/42/EF, Universal Robots er roboter delvis fullstendig maskineri, og
har derfor ikke CE-merking.
Sammenstillingserklaeringen i henhold til 2006/42/EF vedlegg Il 1.B. eriavsnitt EU
Sammenstillingserkleering nede og EU Sammenstillingserklaering nede.

* 2011/65/EU --- Begrensning av bruk av enkelte farlige substanser (RoHS)
Se avsnitt China RoHS pa side 38.

* 2012/19/EU - Avfall og elektrisk og elektronisk utstyr (WEEE)
For informasjon om avhending av elektrisk og elektronisk avfall, vennligst henvis til kapittel 7:
Avhending og miljg, som du finner i robotens brukermanual.

EU Sammenstillingserklsering

Installasjonsveiledning OEM Control Box
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EU Declaration of Incorporation (DOI) (in accordance with 2006/42/EC Annex Il B) Oversettelse av de

originale instruksjonene

Universal Robots A/S
Manufacturer: Energivej 51,
DK-5260 Odense S Denmark

Person in the Community David Brandt, Technology Officer, R&D
Authorized to Compile the Universal Robots A/S,
Technical File: Energivej 51, DK-5260 Odense S

Description and ldentification of the Partly-Completed Machine(s):

Industrial robot multi-purpose, multi-axis manipulator with an OEM control
box & with or without teach pendant (with or without 3PE). Function is
determined by the completed machine (robot application or cell with end-
effector, intended use and application program).

Product and Function: Below cited documents and this declaration include:

Effective October 2020: Teach Pendants with 3-Position Enabling (3PE TP)
& standard Teach Pendants.

Effective May 2021: UR10e specification improvement to 12.5kg maximum
payload.

e-Series robots with either AC or DC OEM controllers:
UR3e OEM AC, UR5e OEM AC, UR7e OEM AC, UR10e OEM AC, UR12e OEM AC, UR16e

Model OEMAC
and UR3e OEM DC, UR5e OEM DC, UR7e OEM DC, UR10e OEM DC, UR12e OEM DC, UR16e
Serial Number OEMDC

Starting XY20215000000 and higher
Factory Variantyear o_ggries 3=UR3e, 5=UR5e, 7=UR7e, 0=UR10e, 1=UR12e, 2=UR10e

(12kg payload), 6 = UR16e gequential numbering, restarting at 0 each year

Universal Robots e-Series OEM robots (UR3e, UR5e, UR10e and UR16e)
shall only be put into service upon being integrated into a final complete
machine (robot application or robot cell), which conforms with the provisions
of the Machinery Directive and other applicable Directives.

Incorporation:

It is declared that the above products fulfil, for what is supplied, the following directives as detailed below: When this partly
completed machine is integrated and becomes a complete machine, the integrator is responsible for the completed machine
fulfilling all applicable Directives, applying the CE mark and providing the Declaration of Conformity (DOC).

The following essential requirements have been fulfilled: 1.1.2, 1.1.3, 1.1.5,
1.24.3,1.25,126,1.3.2,1.34,1.3.8.1,1.3.9,15.1,155,1.5.10, 1.7.2,
1.7.4,4.1.2.3,4.1.3, Annex VI. It is declared that the relevant technical
documentation has been compiled in accordance with Part B of Annex VIl of
the Machinery Directive.

Reference the LVD and the harmonized standards used below.

I. Machinery Directive
Il. Low-voltage Directive
2014/35/EU

Reference to the harmonized standards used, as referred to in Article 7(2) of the MD & LV Directives and
Article 6 of the EMC Directive:

(1) EN ISO 13732-1:2008 as applicable, (1)(Il) EN 60204-1:2018 as applicable, (1) EN 60664-1:2007, (Il) EN 61140:2002/A1:2006

Reference to other technical standards and technical specifications used:
(1) 1SO 9409-1:2004, (1) EN 60320-1:2021, IEC 61784-3:2010 [SIL2]

The manufacturer, or his authorised representative, shall transmit relevant information about the partly completed machinery in
response to a reasoned request by the national authorities. Approval of full quality assurance system by the notified body Bureau
Veritas: ISO 9001 certificate #DK015892 and ISO 45001 certificate #DK015891.

N7 e
Odense Denmark, 10 January 2024 L:f‘i%'f'-f( W/ e %’:';;5,6,_

Roberta Nelson Shea, Global Technical Compliance Officer
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EU Sammenstillingserklzering (DOI) (i samsvar med 2006/42/EF vedlegg Il B) Oversettelse av de originale

instruksjonene

Universal Robots A/S

Produsent: Energivej 25, DK-5260 Odense S, Danmark
Person i gruppen med David Brandt, Technology Officer, R&D
autorisasjon for & kompilere Universal Robots A/S,

den tekniske filen: Energivej 25, DK-5260 Odense S

Beskrivelse og identifikasjon av delvis ferdigstilt(e) maskin(er):

Industriell robot med flerbruks multiaksemanipulator med OEM
kontrollboks & med eller uten 3PE handkontroll. Funksjonen avgjeres av
den ferdigstilte maskinen (robotapplikasjon eller celle med endeeffektor,
tiltenkt bruk og applikatorprogram).

Produkt og funksjon:

UR20 & UR30: Nedenfor siterte standarder og denne erklaeringen
Modell og serienummer inkluderer: Fra 2023 6 8 00000 og oppover

ar series 8=UR20; 9=UR30 gekyensiell nummerering, som starter pa 0 hvert ar

Universal Robots UR20 & UR30 med en OEM kontrollboks mé kun settes i
drift nar de er integrert som en endelig ferdigstilt maskin (robotapplikasjon
eller robotcelle), som oppfyller betingelsene i Maskindirektivet og andre
gjeldende direktiver.

Innlemmelse

Det erkleeres at ovenstaende produkter oppfyller, for det som leveres, falgende direktiver, som beskrevet
nedenfor. Nar denne ufullstendige maskinen integreres og blir en komplett maskin, er den
integreringsansvarlige ansvarlig for & avgjere om den ferdige maskinen oppfyller alle gjeldende direktiver og
for & utstede en samsvarserkleering.

| Maskindirektivet Folgende essensielle krav har blitt oppfylt:

2006/42/EF 1.1.2,1.1.3,1.15,1.2.1,1.24.3,1.25,1.2.6,1.3.2,1.3.4,1.3.8.1,1.3.9, 1.5.1,1.5.2,
1.5.5,1.5.6,1.5.10, 1.6.3, 1.7.2, 1.7.4, 4.1.2.3, 4.1.3, Vedlegg VI. Det er erklzert at den
relevante tekniske dokumentasjonen er samlet inn i henhold til del B av anneks Vii i
Maskindirektivet.

Il. Lavspenningsdirektivet Henviser til Lavspenningsdirektivet & de harmoniserte standardene som

2014/35/EU brukes nedenfor.

Ill. EMC-direktivet Henviser til Direktivet for elektromagnetisk kompatibilitet & de

2014/30/EU harmoniserte standardene som brukes nedenfor.

Referer til de brukte harmoniserte standardene, som referert til i artikkel 7(2) i MD- & LV-direktivene og

artikkel 6 i EMC-direktivet: () gN 150 13732-1:2008 etter behov, (1) (II) EN 60204-1:2018 etter behov (Il) EN 60664-1:2007,
(Il) EN 61140:2002/ A1:2006

Henvisning til andre brukte tekniske standarder og spesifikasjoner:
() 1ISO 9409-1:2004, (II) EN 60320-1:2021, (I1) EN 61784-3:2010 [SIL2]

Produsenten, eller autorisert representant, skal sende relevant informasjon om den delvis ferdigstilte
maskinen som svar pa en begrunnet forespersel fra nasjonale myndigheter. Godkjenning av fullstendig
kvalitetssikringssystem (ISO 9001) av kontrollorganet Bureau Veritas, sertifikatnr. DK015892.

Installasjonsveiledning OEM Control Box
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EU Declaration of Incorporation (DOI) (in accordance with 2006/42/EC Annex Il B) Oversettelse av de

originale instruksjonene

Universal Robots A/S
Manufacturer: Energivej 51,
DK-5260 Odense S Denmark

Person in the Community David Brandt, Technology Officer, R&D
Authorized to Compile the Universal Robots A/S,
Technical File: Energivej 51, DK-5260 Odense S

Description and ldentification of the Partly-Completed Machine(s):

Industrial robot multi-purpose, multi-axis manipulator with an OEM control
box & with or without teach pendant (with or without 3PE). Function is
determined by the completed machine (robot application or cell with end-
effector, intended use and application program).

Product and Function: Below cited documents and this declaration include:

Effective October 2020: Teach Pendants with 3-Position Enabling (3PE TP)
& standard Teach Pendants.

Effective May 2021: UR10e specification improvement to 12.5kg maximum
payload.

e-Series robots with either AC or DC OEM controllers:
UR3e OEM AC, UR5e OEM AC, UR7e OEM AC, UR10e OEM AC, UR12e OEM AC, UR16e

Model OEMAC
and UR3e OEM DC, UR5e OEM DC, UR7e OEM DC, UR10e OEM DC, UR12e OEM DC, UR16e
Serial Number OEMDC

Starting XY20215000000 and higher
Factory Variantyear o_ggries 3=UR3e, 5=UR5e, 7=UR7e, 0=UR10e, 1=UR12e, 2=UR10e

(12kg payload), 6 = UR16e gequential numbering, restarting at 0 each year

Universal Robots e-Series OEM robots (UR3e, UR5e, UR10e and UR16e)
shall only be put into service upon being integrated into a final complete
machine (robot application or robot cell), which conforms with the provisions
of the Machinery Directive and other applicable Directives.

Incorporation:

It is declared that the above products fulfil, for what is supplied, the following directives as detailed below: When this partly
completed machine is integrated and becomes a complete machine, the integrator is responsible for the completed machine
fulfilling all applicable Directives, applying the CE mark and providing the Declaration of Conformity (DOC).

The following essential requirements have been fulfilled: 1.1.2, 1.1.3, 1.1.5,
1.24.3,1.25,126,1.3.2,1.34,1.3.8.1,1.3.9,15.1,155,1.5.10, 1.7.2,
1.7.4,4.1.2.3,4.1.3, Annex VI. It is declared that the relevant technical
documentation has been compiled in accordance with Part B of Annex VIl of
the Machinery Directive.

Reference the LVD and the harmonized standards used below.

I. Machinery Directive
Il. Low-voltage Directive
2014/35/EU

Reference to the harmonized standards used, as referred to in Article 7(2) of the MD & LV Directives and
Article 6 of the EMC Directive:

(1) EN ISO 13732-1:2008 as applicable, (1)(Il) EN 60204-1:2018 as applicable, (1) EN 60664-1:2007, (Il) EN 61140:2002/A1:2006

Reference to other technical standards and technical specifications used:
(1) 1SO 9409-1:2004, (1) EN 60320-1:2021, IEC 61784-3:2010 [SIL2]

The manufacturer, or his authorised representative, shall transmit relevant information about the partly completed machinery in
response to a reasoned request by the national authorities. Approval of full quality assurance system by the notified body Bureau
Veritas: ISO 9001 certificate #DK015892 and ISO 45001 certificate #DK015891.

N7 e
Odense Denmark, 10 January 2024 L:f‘i%'f'-f( W/ e %’:';;5,6,_

Roberta Nelson Shea, Global Technical Compliance Officer
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EU Sammenstillingserklzering (DOI) (i samsvar med 2006/42/EF vedlegg Il B) Oversettelse av de originale

instruksjonene

Produsent:

Universal Robots A/S
Energivej 51,
DK-5260 Odense S Denmark

Person i gruppen med
autorisasjon for & kompilere
den tekniske filen:

David Brandt, Technology Officer, R&D
Universal Robots A/S,
Energivej 51, DK-5260 Odense S

Beskrivelse og identifikasjon av delvis ferdigstilt(e) maskin(er):

Produkt og funksjon:

Industriell robot med flerbruks multiaksemanipulator med OEM
kontrollboks og med eller uten handkontrol (med eller uten 3PE).
Funksjonen avgjgres av den ferdigstilte maskinen (robotapplikasjon eller
celle med endeeffektor, tiltenkt bruk og applikatorprogram).

Siterte dokumenter nedenfor og denne erklaeringen inkluderer:

Effektivt f.o.m. oktober 2020: Handkontroller som er
treposisjonsaktiverende (3PE TP) og standard handkontroller.

Effektivt f.0.m. mai 2021: UR10e spesifikasjonsforbedring til 12,5 kg
maksimal nyttelast.

Modell

og
Serienummer

e-Series roboter med enten AC eller DC OEM-kontrollere:

UR3e OEM AC, UR5e OEM AC, UR7e OEM AC, UR10e OEM AC, UR12e OEM AC,
UR16e OEM AC

UR3e OEM DC, UR5e OEM DC, UR7e OEM DC, UR10e OEM DC, UR12e OEM DC,

UR16e OEM DC
Fra XY20215000000 og hayere

Fabrikkvariantarg_geries 3=UR3e, 5=URSe, 7=UR7e, 0=UR10e, 1=UR12e, 2=UR10e (12

kg nyttelast), 6=UR16e gekvensiell nummerering, omstart ved 0 hvert ar

Innlemmelse:

Universal Robots e-Series OEM-roboter (UR3e, UR5e, UR10e og UR16¢€)
ma kun settes i drift nar de er integrert som en endelig ferdigstilt maskin
(robotapplikasjon eller robotcelle), som oppfyller betingelsene i
Maskindirektivet og andre gjeldende direktiver.

Det erkleeres at de ovennevnte produktene oppfyller, for det som leveres, fglgende direktiver som er beskrevet nedenfor. Nar
denne delvis fullstendige maskinen integreres og blir en komplett maskin, er den integreringsansvarlige ansvarlig for at den
ferdige maskinen oppfyller alle gjeldende direktiver, & merke med CE-merket og for & utstede en samsvarserklzering (DOC).

I. Maskindirektivet
II. Lavspenningsdirektivet
2014/35/EU

Falgende essensielle krav er oppfylt: 1.1.2,1.1.3, 1.1.5,1.2.4.3, 1.2.5,
1.2.6,1.3.2,1.34,1.3.8.1,1.3.9,1.5.1,1.5.5,1.5.10,1.7.2,1.7.4,4.1.2.3,
4.1.3, Vedlegg VI. Det er erkleaert at den relevante tekniske
dokumentasjonen er samlet inn i henhold til del B av anneks Vii i
Maskindirektivet.

Henviser til Lavspenningsdirektivet og de harmoniserte standardene som
brukes nedenfor.

artikkel 6 i EMC-direktivet:

61140:2002/A1:2006

Referer til de brukte harmoniserte standardene, som referert til i artikkel 7(2) i MD- og LV-direktivene og

(1) NS-EN 1SO 13732-1:2008 som aktuelt, (1)(Il) NEK EN 60204-1:2018 som aktuelt, (Il) NEK EN 60664-1:2007, (Il) EN

Henvisning til andre brukte tekniske standarder og spesifikasjoner:

(1) ISO 9409-1:2004, (1) EN 60320-1:2021, IEC 61784-3:2010 [SIL2]

Produsenten, eller hans autoriserte representant, skal sende relevant informasjon om den delvis ferdigstilte maskinen som svar
pa en begrunnet forespersel fra nasjonale myndigheter. Godkjenning av det fullstendige kvalitetssikringssystemet av det utpekte
organet Bureau Veritas: ISO 9001 sertifikat #DK015892 og ISO 45001 sertifikat #DK015891.
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China RoHS
Management Methods for Controlling Pollution
by Electronic Information Products

Product Declaration Table For Toxic or Hazardous Substances
R EEEEYFI TRAMEZEMAER

mNu art Toxic and Hazardous Substances and Elements
dame

2 £ B EEREMEATE

= = VAY ¥ SRR 2R KR

i Mercury | Cadmium Hexava!ent Polybrominated P?beromlnated
Lead (Pb) (He) (cd) Chromium biphenyls (PBB) diphenyl ethers
(Cr+6) (PBDE)
JUR Robots
BN BERXRSA
UR3 /URS/UR10/

UR3e / URSe / X O X O X X

UR10e UR1ee/
UR20 / UR30

0: Indicates that this toxic or hazardous substance contained in all of the homogeneous materials for this part is below the limit
requirement in 5J/T11363-2006.
O: R REREASYEERZSHASEE PR SEHES/T 113632006 I EFIREERLLT -
X: Indicates that this toxic or hazardous substance contained in at least one of the homogeneous materials used for this part is above
the limit requirement in SJ/T11363-2006.
X: RREZBEEEVRZVEZHHNESEM RS EE Hs)/T 113632006 EHIPREEK -
(EWAIFEIR  REEMERE EFZRIT ) WEAFER#THE—SRHE - )
ltems below are wear-out items and therefore can have useful lives less than environmental use period:
THREZERERBMENNERT ESaadERETER XM ENE MfERNE:
Drives, Gaskets, Probes, Filters, Pins, Cables, Stiffener, Interfaces
BT Wnes, BE, 8 5, AlE, L4, g A, &N
Refer to product manual for detailed conditions of use.
FAERERERE” R,
Universal Robots encourages that all Electronic Information Products be recycled but does not assume responsibility or liability.

Universal Robots SR A4 B BRI FTBRIEFEE~M, {8 Universal Robots AAEMHE NS

To the maximum extent permitted by law, Customer shall be solely responsible for complying with, and shall otherwise assume all liabilities that
may be imposed in connection with, any legal requirements adopted by any governmental authority related to the Management Methods for
Controlling Pollution by Electronic Information Products (Ministry of Information Industry Order #39) of the Peoples Republic of China otherwise
encouraging the recycle and use of electronic information products. Customer shall defend, indemnify and hold Universal Robots harmless from
any damage, claim or liability relating thereto. At the time Customer desires to dispose of the Products, Customer shall refer to and comply with
the specific waste management instructions and options set forth at www.universal-robots.com/about-universal-robots/social-responsibility and
www.teradyne.com/company/corporate-social-responsibility, as the same may be amended by Teradyne or Universal Robots.
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