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1. Inledning

1.1. Om detta dokument

Den héar guiden beskriver hur du installerar en Universal Robots OEM Control Box med féljande
Universal Robots robotarmstorlekar: UR3e, URSe, UR10e, UR16e, UR20 och UR30.

Installation for bade AC-varianten och DC-varianten beskrivs.

OBSERVERA
Universal Robots friskriver sig fran allt ansvar, &ven om alla riktlinjer i detta dokument foljs.

1.2. Vad ladan innehaller

Ladan innehaller féljande artiklar:
* OEM Control Box
* Detta dokument
* WAGO 831 fyrpolig honkontakt

* Faste for kabelavlastning

1.3. Féretagsdetaljer

Universal Robots A/S
Energivej 25, 5260 Odense S, Denmark
+45 89 93 89 89

https://www.universal-robots.com
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2. Rengdring av robot

2.1. Rengbring varje dag

Du kan torka bort smuts/lort/olja fran robotarmen och/eller mandverenheten med en trasa och ett av féljande
rengdringsmedel: vatten, 70 % isopropylalkohol, 10 % etanol eller 10 % nafta. | séllsynta fall kan lite
smorjmedel vara synligt fran leden. Detta paverkar inte ledernas funktionalitet, anvandning eller livstid.

2.1.1. Ytterligare rengdring

Pa grund av ytterligare fokus pa att rengoéra din robot rekommenderar Universal Robots rengéring med 70 %
isopropylalkohol (tvattsprit).

1. Rengdr roboten med en mikrofibertrasa och 70 % isopropylalkohol (tvattsprit).

2. Lat70 % isopropylalkohol sitta pa roboten i 5 minuter och rengér sedan roboten med en vanlig
rengdringsprocedur.

ANVAND INTE BLEKMEDEL. Anvénd inte blekmedel i en utspadd rengéringsldsning.

OEM Control Box Installationsguide
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3. Sakerhet

3.1. Sakerhetsmeddelandetyper

Beskrivning

Sakerhetsmeddelanden anvands for att betona viktig information. Las alla meddelanden
for att garantera sakerheten och for att forhindra person- och produktskador. De olika
typerna av sékerhetsmeddelanden definieras nedan.

- B B B P

O & ®

VARNING

Anger en farlig situation som, om den inte undviks, kan orsaka dédsfall
eller allvarlig personskada.

VARNING: ELEKTRICITET

Anger en farlig elektrisk situation som, om den inte undviks, kan orsaka
dodsfall eller allvarlig personskada.

VARNING: HET YTA

Anger en farlig het yta dér skador kan uppsta vid kontakt och
beroéringsfri narhet.

FORSIKTIGHET

Anger en farlig situation som, om den inte undviks, kan leda till
personskador.

JORD
Anger jordning.

SKYDDSJORD
Anger skyddsjordning.

OBSERVERA

Anger risk for skada pa utrustning och/eller information som skall
noteras.

LAS MANUAL
Anger mer detaljerad information som bér I&sas i manualen.
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3.2. Allmanna sakerhetsatgarder

Las de allmanna sékerhetsmeddelandena nedan innan du installerar eller anvander OEM Control Box. Mer
information om sakerhet finns i kapitlet Sakerhet i Universal Robots anvandarhandbok.

Q VARNING
Underlatenhet att verifiera och validera skydd och funktion kan leda till dédsfall eller
allvarliga personskador.

* Se till att alla riskminskningar fungerar som det ar tankt och att de uppnar den
ndédvandiga riskminskningen.

é VARNING
Underlatenhet att utfora en riskbedomning fore installation och drift kan leda till
personskador eller skador pa utrustningen.

* Utfér en riskbeddmning fore installation och drift.

* Las UR:s anvandarhandbok och UR servicehandbok.

Q VARNING: ELEKTRICITET
Installation eller underhall av utrustning som ar ansluten till en stromkalla kan leda till
elchocker.

* Set till att utrustningen har kopplats bort fran strémkallan innan du utfor installation
eller underhall.

ﬁ FORSIKTIGHET
Om inte installation och underhall utfors korrekt kan detta resultera i skador pa utrustning
eller personal.

* Endast kvalificerad personal far utféra installation, uppstart och underhall.

* Las UR:s anvandarhandbok och UR:s servicehandbok.

L JORD

= Felaktig anslutning av stromkalla eller jordledningar kan resultera i skador pa utrustning eller
personal.
Skador orsakade av ogiltig anslutning till stromkalla tacks inte av garantin. Innan driften
paborjas:
* Fdrsékra dig om att ledningen till stromkallan &r korrekt.

* Férsakra dig om att jordningen &r korrek.
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OBSERVERA
Elektrostatisk urladdning (ESD) kan skada kénsliga komponenter i OEM-mandverskapet.

* Anvand alltid ett ESD-handledsband nar du arbetar med OEM Control Box elektriska
granssnitt.
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4 Elektrisk installation: AC-variant

| det har avsnittet beskrivs hur OEM Control Box ansluts till en AC-stromkaélla.

é VARNING: ELEKTRICITET
Installation eller underhall av utrustning som ar ansluten till en stromkalla kan leda till

elchocker.

* Settill att utrustningen har kopplats bort fran strémkallan innan du utfor installation
eller underhall.

Information om hur produkten ansluts till en likstromskalla finns i 5 Elekirisk installation: DC-variant pa sidan
16.

For information om elektriska specifikationer, se avsnitt 8.1 Tekniska specifikationer pa sidan 27.

4.1. Obligatoriska objekt

Du behover féljande objekt for att ansluta kablarna:
* WAGO 831 fyrpolig honkontakt (ingar i OEM-mandverskapet).
* En platt skruvmejsel med blad 5,5 x 0,8 mm. Till exempel: WAGO 210-721.

* Tre kablar med hylsor.

Illustrationen nedan visar de nédvandiga delarna.

1 | Verktyg med platt blad 2 | Wago honkontakt (AC avbildad)
3 | Kabel med hylsa

OEM Control Box Installationsguide
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4.7.53 har ansluts ledningar till kontaktdonet

| det har avsnittet beskrivs hur kablar ansluts till ett kontaktdon med lasspakar:
1. Forin skruvmejseln i ett platt spar bredvid ett kontakthal.

2. Tryck pa skruvmejseln tills klAmman i halet 6ppnas. Hall skruvmejseln i sparet enligt bilden.

3. Forin kabelhylsan i det 6ppna halet.

4. Se till att kabelhylsan sitter ordentligt pa plats och ta bort skruvmejseln for att stanga halet.

4.3. Kablage Tor stromkalla: AC

Anvand féljande schema for att ansluta kablar till kontaktdonet.

1 Jord 2 | Neutral
3 | Linje

For att ansluta OEM Control Box till stromkallan:
1. Anslut féljande ledningar till kontaktdonet: Neutral, linje och jord.
2. Anslut neutral- och linjekablarna till huvudstrémkallan. Anslut jordkabeln till anlaggningens jord.

3. Anslut kontaktdonet till stromkallans uttag pa OEM Control Box.

OBSERVERA
Anslutning av kablar till poler utan etiketter kan stéra robotens funktion.

* Anslut inte kablar till poler utan mérkning.
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4 4 Robotanslutning

Robotarmens kontaktdon, som illustreras nedan, sitter bredvid strémférsdrjningskontakten. Mer information
om hur robotarmens kabel ansluts finns i Universal Robots anvandarhandbok.
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1 | Robotarmkontakt OEM CB-kontakt
3 | Robotarmkontakt (e-serien) 4 | OEM CB -anslutning (e-serien)

4.5. Installation av kretsbrytare

Anvand en dubbelpolig kretsbrytare for att skydda ingadngskontakten, eftersom den ocksa kan anvandas som
strombrytare. Om en sakring anvands maste en tvapolig brytare installeras mellan sakringen och
stromingangskontakten.

OEM Control Box Installationsguide
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Foljande illustration visar kopplingsschemat fér kretsbrytaren.

L o L
T / Y———10
' ' o
: \E\ (o]
~%— )
|1 |OEM-str6mf6r36rjning |2 |Kretsbrytare

Q FORSIKTIGHET
Underlatenhet att installera [ampliga sékringar eller kretsbrytare kan leda till skador pa
utrustning eller personskador.

* Installationen ska uppfylla kraven i standarden IEC 60364.
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5. Elektrisk installation: DC-variant

| det har avsnittet beskrivs hur OEM Control Box ansluts till en DC-stromkalla.

é VARNING: ELEKTRICITET
Installation eller underhall av utrustning som ar ansluten till en stromkalla kan leda till

elchocker.

* Settill att utrustningen har kopplats bort fran strémkallan innan du utfor installation

eller underhall.

Information om hur produkten ansluts till en vaxelstromskalla finns i 4 Elektrisk installation: AC-variant pa

sidan 12.

For information om elektriska specifikationer, se avsnitt 8.1 Tekniska specifikationer pa sidan 27.

5.1. Obligatoriska objekt

Du behover féljande objekt for att ansluta kablarna:

* WAGO 831 fyrpolig honkontakt (ingar i OEM-mandverskapet).
* En platt skruvmejsel med blad 5,5 x 0,8 mm. Till exempel: WAGO 210-721.

* Tre kablar med hylsor.

Illustrationen nedan visar de nédvandiga delarna.

1 | Verktyg med platt blad

Wago honkontakt (DC avbildad)

3 | Kabel med hylsa

OEM Control Box
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5.2.5a har ansluts ledningar till kontaktdonet

| det har avsnittet beskrivs hur kablar ansluts till ett kontaktdon med lasspakar:

1. Forin skruvmejseln i ett platt spar bredvid ett kontakthal.

2. Tryck pa skruvmejseln tills klAmman i halet 6ppnas. Hall skruvmejseln i sparet enligt bilden.

3. Forin kabelhylsan i det 6ppna halet.

4. Se till att kabelhylsan sitter ordentligt pa plats och ta bort skruvmejseln for att stanga halet.

5.3. Kablage for stromkalla: DC

Anvand féljande schema for att ansluta kablar till kontaktdonet.

1 Jord 2

Negativ

3 | Positiv

For att ansluta OEM Control Box till stromkallan:

OBSERVERA
Om DC-kallans polaritet andras kan OEM Control Box skadas permanent.
Egendomsskador som orsakas av felaktig anslutning av stromkallan tcks inte av garantin.

* Kontrollera att polariteten ar korrekt innan du ansluter stromkallan.

1. Anslut féljande ledningar till kontaktdonet: Neutral, linje och jord (om detta stdds).

2. Anslut jordkabeln till anlaggningens jord om applikationen stoder en sadan anslutning. Anslut de

negativa och positiva kablarna till DC-kallan. Kontrollera att polariteten ar ratt.

3. Anslut kontaktdonet till stromkallans uttag pa OEM Control Box.

Installationsguide
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OBSERVERA
Anslutning av kablar till poler utan etiketter kan stdra robotens funktion.

* Anslut inte kablar till poler utan méarkning.

5.3.1. Mjukstartskrets

Nar OEM Control Box ar ansluten till en DC-kalla kan inkopplingsstrémmen uppga till 400 A under 200 ps.
Detta kan leda till skador pa DC-kallan eller till att annan elektronik som &r ansluten till den slas ut.

* Installera en mjukstartskrets vid anvandning av en DC-kalla.

5.4. Robotans|utning

Robotarmens kontaktdon, som illustreras nedan, sitter bredvid strémférsdrjningskontakten. Mer information
om hur robotarmens kabel ansluts finns i Universal Robots anvandarhandbok.

e

W
AT

|
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1 Robotarmkontakt

2 | OEM CB-kontakt

3 | Robotarmkontakt (e-serien)

4 | OEM CB -anslutning (e-serien)

5.5. Installation av kretsbrytare

Anvand en dubbelpolig kretsbrytare for att skydda ingangskontakten, eftersom den ocksa kan anvandas som
strombrytare. Om en sakring anvands maste en tvapolig brytare installeras mellan sékringen och

stromingangskontakten.

Foljande illustration visar kopplingsschemat for kretsbrytaren.

-t

T\
0000

| 1 | OEM-stromforsorjning

| 2 | Kretsbrytare

utrustning eller personskador.

* Installationen ska uppfylla kraven i standarden IEC 60364.

ﬁ FORSIKTIGHET
Underlatenhet att installera [ampliga sakringar eller kretsbrytare kan leda till skador pa

Installationsguide
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6. Mekanisk installation

6.1. Riktlinjer fér arbetsmiljo
Folj dessa riktlinjer for att sakerstalla tillforlitlig drift av OEM Control Box:
* Undvik damm och smuts.
* Undvik kontakt med vatten, I6sningsmedel och kemikalier.
* Hall den omgivande lufttemperaturen som strommar in i OEM-mand&verskapet inom 0-50 °C.

* Hall aluminiumstyrenhetens ramtemperatur inom 0-65 °C.

©.2. Montering av OEM Control Box

Anvand monteringsfastena, markerade nedan, fér att montera OEM Control Box. Beroende pa version kan din
OEM Control Box skilja sig nagot fran illustrationen nedan.

Funktionaliteten paverkas inte av nagra externa skillnader.

— B ey
- ] | ]
,
[ ]
|
R
Hr
UNIVERSAL ROBOTS =
POWER CONTROLLER é; Fl ED'; \
POWER ROBOT ARM \ u
, © i '
A A =28 v iio=

by U . ot 1

For produktmatt, se avsnitt 8.1 Tekniska specifikationer pa sidan 27.

For mattritningar, se avsnitt 8.4 Mattritningar [mm] pa sidan 28.
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Se till att det finns tillréckligt med utrymme f6r kablar och tillracklig luftcirkulation runt mandverskapet.

Ett utrymme pa minst 50 mm runt luftintag och luftutslapp rekommenderas, och man bor se till att undvika
atercirkulation av luft.

For mer information om varmeavledning, se 8.3 Styrenhetens varmeavledning pa sidan 27. Féljande
illustration visar luftflodet.

- —) |
R
——) UNIVERSAL ROBOTS

POWER CONTROLLER § = [2[2 [z 2]«
Ho

POWER ROBOT ARM
- —) !
o 0

- —) |

EnEnEaFT

EXTENSION BUS|

A A 2.8 ¢ ilos J

f} VARNING: HET YTA
Otillrackligt luftflode, eller atercirkulation av varm luft, kan leda till att OEM-mandverskapet
Overhettas och sténgs av.

6.2.1. Jordning

OEM Control Box-hdljet ar elektriskt anslutet till jordstiftet pa stromkallans kontaktdon. Alla ledande
monteringsytor maste ocksa anslutas till jord.
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/. Anslutning av externa enheter

/.1. Portar for anslutning av externa enheter

Pa undersidan av OEM Control Box finns ett faste med portar for anslutning av externa enheter. Foljande
illustration visar fastet.

1 | Port for manéverenhet 2 | SD-kortplats
3 | Ethernet-port 4 | USB-portar
5 | Mini Displayport 6 | 10 En minibladsékring

| féljande tabell beskrivs portarna.

Port Beskrivning

Mandéverenhet Port for anslutning av mandverenhet (mandverenhet séljs separat).
Ethernet Anslut externa enheter som stoder MODBUS, Ethernet/IP eller PROFINET.
USB-portar Anslut USB-enheter, t.ex. en mus, ett tangentbord eller ett USB-minne.

Anslut en skdrm. Den utgaende videostrommen visar samma sak som displayen pa
mandverenheten. Anslutningstyper som stods:

Mini Displayport * DP (direktanslutning).
* Aktiv DVI (med en aktiv DP till DVI-omvandlare).
* Aktiv HDMI (med en aktiv DP till HDMI-omvandlare).

10E

9 .n i Anslut en sakring. Sakringen maste vara UL-méarkt och ha en markstrom p4 10 A.
minibladséakring
SD-kort SD-kortet sitter redan i SD-kortporten.

OBSERVERA
Om SD-kortet tas ut under drift kan systemet skadas. Avlagsna inte SD-kortet.

/1.1, Ansluta en mus, ett tangentbord eller en bildskarm

Anvand en USB-port for att ansluta ett tangentbord eller en mus.

Anvand Mini Displayport for att ansluta en bildskarm.

OEM Control Box Installationsguide
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7.2.Sa har ansluts en mandverenhet

7.2.1.S3 har ansluts en mandverenhet

OBSERVERA
Anslut eller koppla inte bort Mandverenheten nar mandéverskapet ar paslaget. Det kan
orsaka skador pa manéverskapet.

OBSERVERA
Overdriven belastning pa porten pa4 OEM Control Box kan orsaka skador pa
mandverenhetens kontakt och paverka mandverenhetens funktion.

* Undvik att dra i och/eller utéva sidokrafter pa mandverenhetens kabel under
installationen.

* Undvik att flytta pa mandverenhetens kabelanslutning nar den ar ansluten till
mandverenhetens port.

Stang av manoéverskapet. Anslut mandverenhetens kabelkontakt till manéverenhetens port.

N

Mandverenheten slas pa i ett feltililstdnd och robotarmens bromsar kopplas in.
Tryck pa Aterstéll initiering for att aterstélla feltillstandet.

Nar manodverenheten startar om, Idmna startskdrmen pa PolyScope.
Pa PolyScope, i rubriken, trycker du pa Installation och véljer Sakerhet.
Under Sakerhet, tryck pa Hardvara.

o g k~w

Valj Ja i rullgardinsmenyn for mandverenheten.
Om du uppmanas att anvanda ett I6senord skriver du Sékerhetslésenord och trycker pa Las upp.

<unnamed:>
default

2un n g
Select available hardware

Safet
1 For safety reasons the robot will not start if the selection below does not reflect the connected hardware
Robot Limits

Joint Limits TeachPendant Yes v

Planes
Tool Position

Tool
Direction

/0
Hardware
Safe Home

Three
Position

) Features
> Fieldbus
) URCaps

O Power off Simulation .
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7.3.53a har anvands fjarrstyrning och lokal styrning

7.3.1. Aktivera fjarrstyrning

1. Pa PolyScope, i sidhuvudet, tryck pA Hamburgermenyn.
2. Valj Installningar, tryck pa System och valj Fjérrstyrning.

3. Paskarmen Fjarrstyrning véljs Aktivera for att aktivera fjarrstyrning.

AktiveralLokal kontroll genom att i Sidhuvudet trycka pa ikonen Fjarrstyrning och valja Lokal kontroll.

/.4. Aktivera enheter

/.4.1. Anslut en aktiverande enhet

@ OBSERVERA
3PE -mandverenheten ingar inte i kdpet av OEM-styrenheten, sa funktionaliteten for
aktivering av enheten tillhandahalls inte.
For att anvdanda en UR20 eller UR30 kravs en extern aktiveringsenhet eller en 3PE-
mandverenhet vid programmering eller undervisning inom robotapplikationens rackvidd.
Se ISO 10218-2.

OEM Control Box har sékert stod for féljande konfigurationer av aktiveringsenheter:
* 3PE-mandverenhet
* Extern tre-lages aktiveringsenhet

* Extern trepunktsaktiverande enhet och 3PE-mandverenhet

Standardmandverenheten stdds inte av robotarna UR20 och UR30.

Illustrationen nedan visar hur en 3-lages aktiveringsenhet ansluts

Confijurabl 3-Position Switch
2avi[@[24v [m T
cloj| B2 | H !

24v M| [24v) ]
ch |Epcis) il

24v (W |[2bv| —
cz [m|[¢iskm

EMOENDT

ci3 [m|[cy

Observera: De bada ingangskanalerna for 3-lagesaktiveringsenheten har en avvikelsetolerans pa en sek.

Sa héar ansluts en aktiverande enhet till en UR20/UR30:

OEM Control Box Installationsguide
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* Anslut en aktiverande mandverenhet med tre ldgen via mandverskapsporten (se 7.1 Portar for
anslutning av externa enheter pa sidan 22).

eller

* Anslut en aktiveringsenhet med tre lagen (se 7.1 Portar for anslutning av externa enheter pa sidan 22)
och en driftlagesbrytare (se 7.1 Portar for anslutning av externa enheter pa sidan 22).

For fullstandig och djupgaende information om de elektriska konfigurationerna, se Elektriskt granssnitt i UR:s
anvandarhandbok som finns tillganglig fér nedladdning pa: myur.universal-robots.com/manuals

7.4.2. Anslut en driftlagesomkopplare

For att kunna anvanda en aktiveringsenhet med tre Iagen kravs att man anvander en omkopplare for driftlage.

Illustrationen nedan visar hur en drifttdgesomkopplare ansluts.

Confi

icnal mode Switch

Ci2
24v
CI3

24V | =
CID [ | .
24V m — ]
ci cis |l
24V | — —]
[
|

CICIE10000
N
<=

/.5. Fjarrstyrd PA/A\/—kontroll och noédstopp

OEM Control Box kraver en PA/AV-fjarrstyrning och en tryckknapp fér nédstopp. Féljande avsnitt beskriver
hur de installeras med hjalp av I/O-portarna.

/.5.1. Anslutning av PA/A\/—kontrollen

Bilderna nedan visar hur fijarrkontrollen fér PA/AV ar kopplad.

ln;;n: i ml.l

= [0

il
| [T1@
OFF| Pl

|1 | Status: Pa |2 | Status: Av

7.5.2. Anslutning av fjarrstyrt nodstopp

Installera ett externt ndédstopp (E-stop) om mandverenheten med standardnddstopp inte ar ansluten till
mandoverskapet.
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Foljande illustration visar den minsta installation av nédstopp som kravs.

Safety

Emergency Stop

24y

EI0

24y

R

Safeguard Stop

24V

N

SI0

24V

Si

OEM Control Box
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8. OEM Control Box Specifikationer

8.1. Tekniska specifikationer

Storlek OEM Control Box (B x Hx D)

451 mm x 150 mm x 168 mm

OEM Control Box-vikt

AC:4,7kg (10,4 Ibs)

DC: 4,3 kg (9,5 Ibs)

OEM Control Box I/O portar

16 digitala ingangar, 16 digitala utgangar, 2 analoga

ingangar, 2 analoga utgangar

OEM Control Box I/O strémférsoérjning

24V, max2 A

8.2. Elektriska specifikationer

AC-variant
Egenskap Min Typisk Max Enhet
Inspénning 90 100- 240 264 VAC
Extern huvudsékring (@ 90-200V) 15 - 16 A
Extern huvudsakring (@ 200-265V) 8 - 16 A
Ingangs frekvens 47 - 440 Hz
Vilolageseffekt - - <1,5 w

DC-variant
Egenskap Min Typisk Max Enhet
Inspénning 19 24 -48 72 VDC
Vilolageseffekt - - <7 w
Extern sékring - - 100 A
Inkopplingsstrém (200) - - 400 A

3.3. Styrenhetens varmeavledning

UR20 & UR30 350 W
UR16e & UR10e 130 W
UR5e & UR3e 100 W

Installationsguide
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8.4. Mattritningar [mm]
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9. Felsokning

9.1. OEM Control Box AC-variant

Mandverskapet slas inte pa.

Kontrollera att stromkallan ar korrekt ansluten (se 4.3 Kablage
for stromkalla: AC pa sidan 13).

Mandverskapet slas pa i nagra
sekunder och sekunder och stdngs
sedan av.

Om Power ON-knappen halls intryckt i mer an 5 sekunder stéangs
manoverskapet av. Hall knappen intryckt i 1-2 sekunder.

Robotens prestanda &r instabil.

* Kontrollera att ingdngsspanningen ligger inom
specifikationerna (se 8.1 Tekniska specifikationer pa
sidan 27)

* Kontrollera jordningen (undvik jordslingor eller 16sa
skruvar).

9.2. OEM Control Box DC-variant

Symptom

Mandverskapet slas inte pa.

Majlig 16sning
* Kontrollera att stromkallan ar korrekt ansluten (se 5.3
Kablage for stroémkalla: DC pa sidan 17).

* Kontrollera att DC-kéallans anslutning har ratt polaritet.
Omvand polaritet orsakar permanenta skador pa OEM

sedan av.

Control Box.
Manoverskapet slas pa i nagra Om Power ON-knappen halls intryckt i mer an 5 sekunder stangs
sekunder och sekunder och stdngs mandverskapet av.

Hall knappen intryckt i 1-2 sekunder.

Manoverskapet slas inte pa eller
robotens prestanda ar instabil.

* Kontrollera att DC-ingangen ar inom specifikationerna i
8.1 Tekniska specifikationer pa sidan 27.

* Kontrollera att DC-matningen har tillracklig laddning for att
leverera startstrommen till systemet.

For fullstandig och djupgaende information om de elektriska konfigurationerna, se Elektriskt granssnitt i UR:s
anvandarhandbok som finns tillganglig fér nedladdning pa: myur.universal-robots.com/manuals
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10. Faste tor kabelavlastning

Fastet ger kabeln dragavlastning ndr mandverenheten anvands, vid normal drift.

10.1. OEM Control Box AC

Sa hér installeras och anvands kabelavlastningsfastet

1. Avlagsna genomféringen 2. Ta bort skruven
S %

T

%‘\g”a@ o

ﬂ@\&

fa)

3. Reng6r omradet med alkohollésning och Iat 4. Avlagsna skyddsfilmen fran den sjalvhaftande
alkoholen avdunsta. lappen
S S
‘\\Q&@ . ‘\\Q&@ .

5. Rikta in fastet med hjalp av den medféljande

6. Dra at den medféljande skruven (vridmoment 1Nm)
skruven
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7. Anslut TP-kabeln

10.2. OEM Control Box DC

Sa hér installeras och anvands kabelavlastningsfastet

1. Avlagsna genomfdringen

4

3. Avlagsna skyddsfilmen fran den sjalvhaftande
lappen

8. Sakra TP-kabeln med de medféljande buntbanden

2. Rengdr omradet med alkohollésning och Iat
alkoholen avdunsta.

Kgﬁ“&y

4. Rikta in fastet med hjalp av skruvhalet

Installationsguide
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5. Anslut TP-kabeln

6. Sakra TP-kabeln med de medféljande buntbanden

OEM Control Box
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11. Certifieringar

Det har avsnittet innehaller information om certifikat och deklarationer som galler for Universal Robots-robotar
med OEM-styrenheter.

11.1. Férpackningsmaterial

Enligt vara leverantorer uppfyller Universal Robots robotarnas fraktmaterial ISPM-15-kraven for tillverkning av
tréférpackningsmaterial och &r mérkta i enlighet med detta.

11.2. Kvalitetscertifiering

Universal Robots-robotar genomgar kontinuerliga interna tester och testprocedurer vid slutet av
produktionslinjen. UR:s testprocedurer granskas och férbéttras kontinuerligt.

11.3. Deklarationer enligt EU-direktiv

Universal Robots-robotar &r certifierade enligt féljande direktiv.

* 2006/42/EG - Maskindirektivet (MD)
Enligt maskindirektivet 2006/42/EG &r Universal Robots robotar delvis maskiner och har ingen CE-
markning.
Inbyggnadsdedeklarationen enligt 2006/42/EG bilaga Il 1.B. finns i avsnitt EU-forklaringar om
inbyggnad nedanfér och EU-forklaringar om inbyggnad nedanfér.

* 2011/65/EU - Begransning av anvandningen av vissa farliga &mnen (RoHS)
Se avsnitt China RoHS pa sidan 38.

* 2012/19/EU - Avfall fran elektrisk och elektronisk utrustning (WEEE)
For information om avfallshantering av elektrisk och elektronisk utrustning, se kapitel 7,
Avfallshantering och miljé i robotens anvandarhandbok.

EU-forklaringar om inbyggnad
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EU Declaration of Incorporation (DOI) (in accordance with 2006/42/EC Annex |l B) Overséttning av de

ursprungliga instruktionerna

Universal Robots A/S
Manufacturer: Energivej 51,
DK-5260 Odense S Denmark

Person in the Community David Brandt, Technology Officer, R&D
Authorized to Compile the Universal Robots A/S,
Technical File: Energivej 51, DK-5260 Odense S

Description and ldentification of the Partly-Completed Machine(s):

Industrial robot multi-purpose, multi-axis manipulator with an OEM control
box & with or without teach pendant (with or without 3PE). Function is
determined by the completed machine (robot application or cell with end-
effector, intended use and application program).

Product and Function: Below cited documents and this declaration include:

Effective October 2020: Teach Pendants with 3-Position Enabling (3PE TP)
& standard Teach Pendants.

Effective May 2021: UR10e specification improvement to 12.5kg maximum
payload.

e-Series robots with either AC or DC OEM controllers:
UR3e OEM AC, UR5e OEM AC, UR7e OEM AC, UR10e OEM AC, UR12e OEM AC, UR16e

Model OEMAC
and UR3e OEM DC, UR5e OEM DC, UR7e OEM DC, UR10e OEM DC, UR12e OEM DC, UR16e
Serial Number OEMDC

Starting XY20215000000 and higher
Factory Variantyear o_ggries 3=UR3e, 5=UR5e, 7=UR7e, 0=UR10e, 1=UR12e, 2=UR10e

(12kg payload), 6 = UR16e gequential numbering, restarting at 0 each year

Universal Robots e-Series OEM robots (UR3e, UR5e, UR10e and UR16e)
shall only be put into service upon being integrated into a final complete
machine (robot application or robot cell), which conforms with the provisions
of the Machinery Directive and other applicable Directives.

Incorporation:

It is declared that the above products fulfil, for what is supplied, the following directives as detailed below: When this partly
completed machine is integrated and becomes a complete machine, the integrator is responsible for the completed machine
fulfilling all applicable Directives, applying the CE mark and providing the Declaration of Conformity (DOC).

The following essential requirements have been fulfilled: 1.1.2, 1.1.3, 1.1.5,
1.24.3,1.25,126,1.3.2,1.34,1.3.8.1,1.3.9,15.1,155,1.5.10, 1.7.2,
1.7.4,4.1.2.3,4.1.3, Annex VI. It is declared that the relevant technical
documentation has been compiled in accordance with Part B of Annex VIl of
the Machinery Directive.

Reference the LVD and the harmonized standards used below.

I. Machinery Directive
Il. Low-voltage Directive
2014/35/EU

Reference to the harmonized standards used, as referred to in Article 7(2) of the MD & LV Directives and
Article 6 of the EMC Directive:

(1) EN ISO 13732-1:2008 as applicable, (1)(Il) EN 60204-1:2018 as applicable, (1) EN 60664-1:2007, (Il) EN 61140:2002/A1:2006

Reference to other technical standards and technical specifications used:
(1) 1SO 9409-1:2004, (1) EN 60320-1:2021, IEC 61784-3:2010 [SIL2]

The manufacturer, or his authorised representative, shall transmit relevant information about the partly completed machinery in
response to a reasoned request by the national authorities. Approval of full quality assurance system by the notified body Bureau
Veritas: ISO 9001 certificate #DK015892 and ISO 45001 certificate #DK015891.

N7 e
Odense Denmark, 10 January 2024 L:f‘i%'f'-f( W/ e %’:';;5,6,_

Roberta Nelson Shea, Global Technical Compliance Officer
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EU-férsakran om inbyggnad (DOI) (i enlighet med 2006/42/EG bilaga |l B) Overséttning av de ursprungliga

instruktionerna

Universal Robots A/S

Energivej 25, DK-5260 Odense S Danmark

Person i organisationen med David Brandt, teknikansvarig, R&D

behorighet att sammanstélla | Universal Robots A/S,

det tekniska underlaget: Energivej 25, DK-5260 Odense S

Beskrivning och identifiering av delvis monterade maskiner:

Industrirobot med multifunktionell fleraxlig manipulator med ett OEM-
manoverskap och med eller utan en 3PE-mandverenhet. Funktionen
bestdms av den fardiga maskinen (robotapplikation eller cell med
andeffektor, avsedd anvandning och tilldmpningsprogram).

UR20 & UR30: Nedan citerade standarder och denna deklaration

Modell och serienummer inkluderar: Start 2023 6 8 00000 och hogre

ar_gerien 8=UR20, 9=UR30 gekyentiell numrering, borjar om pa 0 varje ar

Universal Robots UR20 & UR30 med ett OEM-mandverskap far endast tas
i bruk efter integrerats i en slutlig komplett maskin (robotapplikation eller
robotcell), som éverensstammer med bestdmmelserna i maskindirektivet
och andra tillampliga direktiv.

Vi forsakrar att ovanstaende produkter uppfyller foljande direktiv enligt nedan. Nar denna ofullstandiga
maskin integreras och blir en komplett maskin ar integratéren ansvarig for att faststalla att den fardiga
maskinen uppfyller alla tillampliga direktiv och tillhandahaller férsédkran om dverensstammelse.

Féljande vasentliga krav uppfylls:

|. Maskindirektiv 2006/42/EC | 1.1.2,1.1.3,1.1.5,1.2.1,1.2.4.3,1.2.5,1.2.6,1.3.2,1.3.4,1.3.8.1,1.39,15.1,15.2,
1.5.5,1.5.6,1.5.10, 1.6.3, 1.7.2, 1.7.4, 4.1.2.3, 4.1.3, Bilaga VI. Det forsakras att den
relevanta tekniska dokumentationen har sammanstéllts i enlighet med del B i bilaga VI till

Tillverkare:

Produkt och funktion:

Inbyggnad

maskindirektivet.

II. Lagspanningsdirektivet . . .
gsp 9 Hanvisning till LVD och de harmoniserade standarder som anvants nedan.

2014/35/EU
[ll. EMC-direktivet Hanvisning till EMC-direktivet och de harmoniserade standarder som
2014/30/EU anvants nedanfor.

Hanvisning till de harmoniserade standarder som anvands, enligt hanvisning i artikel 7(2) i MD- och LV-

direktiven och artikel 6 i EMC-direktivet: () en 150 13732-1:2008 som tillampligt, (1) (1) EN 60204-1:2018 som tillampligt
(1) EN 60664-1:2007, (Il) EN 61140:2002/ A1:2006

Hanvisning till andra tekniska standarder och tekniska specifikationer som anvants:

() 1ISO 9409-1:2004, (II) EN 60320-1:2021, (I1) EN 61784-3:2010 [SIL2]

Tillverkaren, eller dennes representant, skall dverlamna relevant information om den delvis fullbordade
maskin efter en motiverad begaran fran de nationella myndigheterna. Godkannande av hela
kvalitetssakringssystemet (ISO 9001), av anmalt organ Bureau Veritas, certifikat #DK015892.
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EU Declaration of Incorporation (DOI) (in accordance with 2006/42/EC Annex |l B) Overséttning av de

ursprungliga instruktionerna

Universal Robots A/S
Manufacturer: Energivej 51,
DK-5260 Odense S Denmark

Person in the Community David Brandt, Technology Officer, R&D
Authorized to Compile the Universal Robots A/S,
Technical File: Energivej 51, DK-5260 Odense S

Description and ldentification of the Partly-Completed Machine(s):

Industrial robot multi-purpose, multi-axis manipulator with an OEM control
box & with or without teach pendant (with or without 3PE). Function is
determined by the completed machine (robot application or cell with end-
effector, intended use and application program).

Product and Function: Below cited documents and this declaration include:

Effective October 2020: Teach Pendants with 3-Position Enabling (3PE TP)
& standard Teach Pendants.

Effective May 2021: UR10e specification improvement to 12.5kg maximum
payload.

e-Series robots with either AC or DC OEM controllers:
UR3e OEM AC, UR5e OEM AC, UR7e OEM AC, UR10e OEM AC, UR12e OEM AC, UR16e

Model OEMAC
and UR3e OEM DC, UR5e OEM DC, UR7e OEM DC, UR10e OEM DC, UR12e OEM DC, UR16e
Serial Number OEMDC

Starting XY20215000000 and higher
Factory Variantyear o_ggries 3=UR3e, 5=UR5e, 7=UR7e, 0=UR10e, 1=UR12e, 2=UR10e

(12kg payload), 6 = UR16e gequential numbering, restarting at 0 each year

Universal Robots e-Series OEM robots (UR3e, UR5e, UR10e and UR16e)
shall only be put into service upon being integrated into a final complete
machine (robot application or robot cell), which conforms with the provisions
of the Machinery Directive and other applicable Directives.

Incorporation:

It is declared that the above products fulfil, for what is supplied, the following directives as detailed below: When this partly
completed machine is integrated and becomes a complete machine, the integrator is responsible for the completed machine
fulfilling all applicable Directives, applying the CE mark and providing the Declaration of Conformity (DOC).

The following essential requirements have been fulfilled: 1.1.2, 1.1.3, 1.1.5,
1.24.3,1.25,126,1.3.2,1.34,1.3.8.1,1.3.9,15.1,155,1.5.10, 1.7.2,
1.7.4,4.1.2.3,4.1.3, Annex VI. It is declared that the relevant technical
documentation has been compiled in accordance with Part B of Annex VIl of
the Machinery Directive.

Reference the LVD and the harmonized standards used below.

I. Machinery Directive
Il. Low-voltage Directive
2014/35/EU

Reference to the harmonized standards used, as referred to in Article 7(2) of the MD & LV Directives and
Article 6 of the EMC Directive:

(1) EN ISO 13732-1:2008 as applicable, (1)(Il) EN 60204-1:2018 as applicable, (1) EN 60664-1:2007, (Il) EN 61140:2002/A1:2006

Reference to other technical standards and technical specifications used:
(1) 1SO 9409-1:2004, (1) EN 60320-1:2021, IEC 61784-3:2010 [SIL2]

The manufacturer, or his authorised representative, shall transmit relevant information about the partly completed machinery in
response to a reasoned request by the national authorities. Approval of full quality assurance system by the notified body Bureau
Veritas: ISO 9001 certificate #DK015892 and ISO 45001 certificate #DK015891.

N7 e
Odense Denmark, 10 January 2024 L:f‘i%'f'-f( W/ e %’:';;5,6,_

Roberta Nelson Shea, Global Technical Compliance Officer
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EU-férsékran om inbyggnad (DOI) (i enlighet med 2006/42/EG bilaga Il B) Overséttning av de ursprungliga

instruktionerna

Universal Robots A/S

Tillverkare: Energivej 51,

DK-5260 Odense S Danmark

Person i organisationen med | David Brandt, teknikansvarig, R&D

behorighet att sammanstélla | Universal Robots A/S,

det tekniska underlaget: Energivej 51, DK-5260 Odense S

Beskrivning och identifiering av delvis monterade maskiner:

Industrirobot med multifunktionell fleraxlig manipulator med ett OEM-
mandverskap och med eller utan mandverenhet (med eller utan 3PE).
Funktionen bestams av den fardiga maskinen (robotapplikation eller cell
med andeffektor, avsedd anvandning och tilldmpningsprogram).
Produkt och funktion: Angivna dokument nedan och denna deklaration innefattar:

Galler fran och med oktober 2020: Mandverenheter med 3-
positionsaktivering (3PE TP) och standardmandverenheter.

Galler maj 2021: UR10e-specifikationen forbattras till 12,5 kg maximal
nyttolast.

Robotar ur e-serien med OEM-styrenheter for antingen AC eller DC:

UR3e OEM AC, UR5e OEM AC, UR7e OEM AC, UR10e OEM AC, UR12e OEM AC,

Modell UR16e OEM AC
och UR3e OEM DC, UR5e OEM DC, UR7e OEM DC, UR10e OEM DC, UR12e OEM DC,
Serienummer UR16e OEMDC

Start XY20215000000 och hogre

Fabriksvariantar e-Series 3=UR3e, 5=UR5e, 7=UR7e, 0=UR10e, 1=UR12e, 2=UR10e (12
kg nyttolast), 6 = UR16e gekventiell numrering, med bérjan pa 0 varje ar

Universal Robots e-Serien OEM-robotar (UR3e, UR5e, UR10e och
UR16e) far endast tas i bruk efter att ha integrerats i en slutlig komplett
maskin (robotapplikation eller robotcell), som éverensstdmmer med
bestdmmelserna i maskindirektivet och andra tillampliga direktiv.

Inbyggnad:

Det intygas att ovanstaende produkter uppfyller, fér vad som levereras, féljande direktiv enligt vad som anges nedan: Nar denna
delvis fullstdndiga maskin integreras och blir en komplett maskin, ar integrationsteknikern ansvarig for att den genomférda
maskinen att den uppfyller alla tillampliga direktiv, att den ar CE-markt och att den ar férsedd med forsakran om
overensstammelse (DOC).

Foljande vasentliga krav har uppfylits: 1.1.2,1.1.3, 1.1.5, 1.2.4.3, 1.2.5,

I. Maskindirektiv 1.2.6,1.3.2,1.34,1.3.8.1,1.39,15.1,15.5,15.10,1.7.2,1.7.4,4.1.2.3,
II. Lagspanningsdirektivet 4.1.3, Bilaga VI. Det forsakras att den relevanta tekniska dokumentationen
2014/35/EU har sammanstallts i enlighet med del B i bilaga VII till maskindirektivet.

Hanvisning till LVD och de harmoniserade standarder som anvants nedan.
Hanvisning till de harmoniserade standarder som anvands enligt artikel 7.2 i MD- och LV-direktiven och
artikel 6 i EMC-direktivet:

(I) EN ISO 13732-1:2008 enligt vad som ar tillampligt, (1)(I1) EN 60204-1:2018 enligt vad som &r tillampligt, (II) EN 60664-1:2007,
(I1) EN 61140:2002/A1:2006

Hanvisning till andra tekniska standarder och tekniska specifikationer som anvants:

(1) ISO 9409-1:2004, (1) EN 60320-1:2021, IEC 61784-3:2010 [SIL2]
Tillverkaren, eller dess behoriga representant, skall skicka relevant information om den delvis sammansatta maskinen som svar

pa en rimlig begéran fran nationella myndigheter. Godkénnande av fullsténdigt kvalitetssékringssystem av det anmélda organet
Bureau Veritas: ISO 9001-certifikat #DK015892 och ISO 45001-certifikat #DK015891.
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China RoHS
Management Methods for Controlling Pollution

by Electronic Information Products

Product Declaration Table For Toxic or Hazardous Substances

Rl BEEFEYEATEZERRZEMAER

Proﬂu&?l’art

Name

Toxic and Hazardous Substances and Elements

EEABYRATR

% & A LRBE

B3R KB
Polybrominated
diphenyl ethers

(PBDE)

Lea?(Pb) Mercury | Cadmium I;E::::E:: Polybrominated
H Cd biphenyls (PBB
(Hg) (Cd) (Cr+6) iphenyls (PBB)
JUR Robots
BN BERXRSA
UR3 /URS /UR10/

UR3e / URSe / X O X O X

UR10e UR1ee/
UR20 / UR30

requirement in 5J/T11363-2006.
O: R REREASYEERZSHASEE PR SEHES/T 113632006 I EFIREERLLT -

the limit requirement in SJ/T11363-2006.

X: RREZBEEEVRZVEZHHNESEM RS EE Hs)/T 113632006 EHIPREEK -
(EWAIFEIR  REEMERE EFZRIT ) WEAFER#THE—SRHE - )

ltems below are wear-out items and therefore can have useful lives less than environmental use period:

THREZERERBMENNERT ESaadERETER XM ENE MfERNE:

Drives, Gaskets, Probes, Filters, Pins, Cables, Stiffener, Interfaces

BT Wnes, BE, 8 5, AlE, L4, g A, &N

Refer to product manual for detailed conditions of use.

FHAEREREEETRFM

Universal Robots SR A4 B BRI FTBRIEFEE~M, {8 Universal Robots AAEMHE NS

0: Indicates that this toxic or hazardous substance contained in all of the homogeneous materials for this part is below the limit

X: Indicates that this toxic or hazardous substance contained in at least one of the homogeneous materials used for this part is above

Universal Robots encourages that all Electronic Information Products be recycled but does not assume responsibility or liability.

To the maximum extent permitted by law, Customer shall be solely responsible for complying with, and shall otherwise assume all liabilities that
may be imposed in connection with, any legal requirements adopted by any governmental authority related to the Management Methods for
Controlling Pollution by Electronic Information Products (Ministry of Information Industry Order #39) of the Peoples Republic of China otherwise

encouraging the recycle and use of electronic information products. Customer shall defend, indemnify and hold Universal Robots harmless from
any damage, claim or liability relating thereto. At the time Customer desires to dispose of the Products, Customer shall refer to and comply with
the specific waste management instructions and options set forth at www.universal-robots.com/about-universal-robots/social-responsibility and

www.teradyne.com/company/corporate-social-responsibility, as the same may be amended by Teradyne or Universal Robots.
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