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1. Uvod UNIVERSAL ROBOTS

1. Uvod

1.1. O tento dokument

Popis This guide describes how to install a Universal Robots OEM Control Box for a
Universal Robots robot arm.
You can find information to connect the OEM Control Box to both AC and DC power sources.

Installation for the latest version of the OEM Control Box, the OEM AC FlexTailis also
described in this guide.

POZNAMKA
Universal Robots se zfika jakékoliv odpovédnosti, i kdyZ jsou dodrzeny

vSechny pokyny uvedené v tomto dokumentu.

1.2. Company Details

Universal Robots A/S
Energivej 25, 5260 Odense S, Denmark
+458993 89 89

https://www.universal-robots.com

Instalacni pfirucka 8 OEM Control Box
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2. Obsah baleni

2. Obsah baleni

Popis Baleni obsahuje nasledujici véci:
* Ovladaci jednotka OEM Control Box
* Tento dokument
* Zasuvka Ctyfpélového konektoru WAGO 831
* Drzak pro odlehceni tahu kabelu

OEM Control Box 9
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3. Cisténirobota

Kazdodenni Prach/$pinu/olej na rameni robota anebo na ovladacim terminalu mizete setfit hadfikem

Cisténi a jednim z téchto disticich prostfedk(: vodou, 70% isopropylalkoholem, 10% ethanolem
nebo 10% naftou. Ve vzacnych pfipadech mize byt na kloubu viditelné velmi malé
mnozstvi maziva. To nema vliv na funkci, pouziti nebo zivotnost kloubu.

Dodatecné Vzhledem k vétSimu zaméreni na Cidténi vaseho robota doporucuje
cisténi spole¢nost Universal Robots ¢isténi 70% isopropylalkoholem (tfecim alkoholem).

1. Robota otfete hadrem z krouceného mikrovlakna a 70% isopropylalkoholem (tfecim
alkoholem).

2. Nechte 70% isopropylalkohol na robotu pusobit po dobu 5 minut a poté jej vycistéte
standardnim Cisticim postupem.

NEPOUZIVEJTE BELIDLO. Nepouzivejte bé&lidlo v zadném zfedéném gisticim roztoku.

Instalacni pfirucka 10 OEM Control Box
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4. Bezpecnost

4. Bezpecnost

4.1. Typy bezpecnostniho hlaseni

Popis Bezpecnostni hlaseni maji zdliraznit dulezité informace. Prectéte si vSechny zpravy,
poml(Zete tim zajistit bezpecnost a zabranite Urazu personalu a posSkozeni produktu. Typy
bezpecnostnich hlaSeni jsou definovany nize.

= B> P

S = ©®

VAROVANI

Oznacduje nebezpecénou situaci, kterd mize mit za nasledek smrt nebo
vazny uraz, pokud se ji nepfedejde.

VAROVANI: ELEKTRICKY PROUD

Oznacuje nebezpecny problém elektrické povahy, ktery miize mit za
nasledek smrt nebo vazny uraz, pokud se mu nepredejde.

VAROVANI: HORKY POVRCH

Oznacuje nebezpeéné horky povrch, kde maze dojit ke zranéni v disledku
kontaktu i v bezkontaktni blizkosti.

UPOZORNENI

Oznacduje nebezpecénou situaci, kterd maze vést k razu, pokud se ji
nepredejde.

UZEMNENI

Oznacuje uzemnéni.

OCHRANNE UZEMNENI

Oznacuje ochranné uzemneéni.

POZNAMKA

Oznacuje riziko poSkozeni zafizeni anebo informace, které je tfeba
zaznamenat.

PRECTETE SI MANUAL
Oznacuje podrobnéjsi informace, které by mély byt nastudovany v pfirucce.

OEM Control Box
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4. Bezpecnost

4 2. Obecna bezpecnostni opatreni
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4. Bezpecnost

Popis Pred instalaci nebo provozem ovladaci jednotky OEM Control Box si pfectéte uvedené
obecné bezpecnostni pokyny. Dal3i informace o bezpec€nosti, viz kapitola v kapitole
Bezpecnost v uzivatelské pfirucce k robotim Universal Robots.

A

A

VAROVAN(
Neovéreni zabezpedeni a funkénosti mlze to mit za nasledek smrt nebo
vazny uraz.
* Zajistéte, aby veSkeré snizovani rizik fungovalo tak, jak ma, a bylo
dosazeno potfebného snizeni rizik.

VAROVANI

Neprovedeni posouzeni rizik pred instalaci a provozem muze mit za
nasledek uraz osob nebo poskozeni zafizeni.

* Pred instalaci a provozem provedte posouzeni rizik.

* Prectéte si uzivatelskou priru¢ku UR a servisni pfirucku UR.

VAROVANI: ELEKTRICKY PROUD

Instalace nebo Udrzba zafizeni pfipojeného ke zdroji energie mize vést k
urazu elektrickym proudem.

* Prted instalaci nebo udrzbou odpojte zafizeni od zdroje nap3jeni.

UPOZORNENI

Nespravna instalace nebo udrzba mize mit za nasledek poskozeni zafizeni
nebo zranéni osob.

* Instalaci, uvedeni do provozu a udrzbu by mél provadét pouze
kvalifikovany personal.

* Prectéte si uzivatelskou pfiruCku UR a servisni pfiruCku UR.

UZEMNENI
Nespravné pfipojeni zdroje napajeni nebo zemniciho vodi¢e muize vést k
poskozeni zafizeni nebo zranéni osob.
Na Skody zplsobené nespravnym pfipojenim zdroje napajeni se
nevztahuje zaruka. Pfed zahajenim provozu:

* Ujistéte se, ze je spravné pripojeno napajeni.

* Ujistéte se, Ze je spravné pfipojeno uzemneéni.

POZNAMKA

Elektrostaticky vyboj (ESD) muize poskodit citlivé komponenty v ovladaci
jednotce OEM Control Box.

* P¥i praci s elektrickymi rozhranimi ovladaci jednotky OEM Control
Box vzdy pouzivejte antistaticky feminek na zapésti.

OEM Control Box
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4 3. OEM AC FlexTail Safety Precautions

Popis The notes below recommend how to handle your OEM AC FlexTail.

@

@

POZNAMKA

Harsh pulling or jerking the cable extension can result in damage to
equipment.

* Avoid harsh pulls or jerking motions on the cable extension.

POZNAMKA

The OEM AC FlexTail is designed for fixed installation. The cable
extension, as such, shall be fixed relative to the position of the
OEM AC FlexTail.

* Do not overextend the cable extension.

Instalacni pfirucka

16 OEM Control Box

Copyright © 2019-2025 by Universal Robots A/S. VVSechna prava vyhrazena.



R
UNIVERSAL ROBOTS 5. Elektrickd instalace: AC

Copyright © 2019-2025 by Universal Robots A/S. VSechna prava vyhrazena.

5. Elektricka instalace: AC

Popis Tato kapitola popisuje pfipojeni ovladaci jednotky OEM Control Box ke zdroiji stfidavého
proudu.

é VAROVANI: ELEKTRICKY PROUD

Instalace nebo udrzba zafizeni pfipojeného ke zdroji energie mize vést k
urazu elektrickym proudem.

* Pred instalaci nebo udrzbou odpojte zafizeni od zdroje napajeni.

* Forinformation on electrical specifications, see OEM Control Box Specifications

5.1. Vyzadovane polozky

Na zapojeni kabell budete potfebovat:
« Ctyfpolovy konektor WAGO 831 (dodava se s ovladaci jednotkou OEM Control Box).
* Plochy Sroubovak, ¢epel 5,5 x 0,8 mm. Napfiklad: WAGO 210-721.

* Tri kabely s koncovkami.

Pozadované polozky jsou znazornény na obrazku.

O

v x‘
~ < ‘/
.

O
1 | Plochy Sroubovak 2 | Z&suvka konektoru WAGO (znéazornéno
AC)
3 | Kabel s koncovkou
5.1.1. Pripojeni kabelu ke konektoru
Popis Tato kapitola se zabyva pfipojenim kabel(i ke konektoru s aretacnimi packami:

OEM Control Box 17 Instalacni pfirucka
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1. Vlozte Sroubovak do plochého otvoru nad otvorem s konektorem.

2. Zatlagte na Sroubovak. Tim by se méla svorka v otvoru oteviit. Sroubovak ponechte stale v
otvoru (viz obrazek).

3. Vlozte koncovku kabelu do kulatého otvoru.

4. Po dikladném zavedeni koncovky Sroubovak vyjméte z otvoru.

5.2. Zapojeni zdroje napajeni: str. proud

Pfipojte Kabely ke konektoru pfipojte podle uvedeného schématu.
vodice ke
konektoru

1 | Ukostieni 2 | Nulovy vodi¢
3 | Pfimka

To connect the OEM Control Box to the power source:
1. Ke konektoru pfipojte nasledujici vodiCe: nulovy vodi¢, fazi a uzemnéni.

2. Pfipojte nulovy vodi€ a fazi k hlavnimu zdroji napajeni. Pfipojte zemnici kabel k
uzemnéni zafizeni.

3. Zapojte konektor do zasuvky zdroje napajeni na ovladaci jednotce OEM Control
Box.

POZNAMKA
Pripojeni kabeld k neozna¢enym pélim muze narusit chod robota.

* Nepfipojujte kabely k neoznac¢enym polim.

Instalaéni pfirucka 18 OEM Control Box
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5. Elektricka instalace: AC

Popis The robot arm connector, illustrated below, is next to the power supply connector.
Podrobnosti o pfipojeni kabelu ramene robota, viz uzivatelska pfiru¢ka k robotiim Universal
Robots.

OEM CB connector

Konektor ramene robota

OEM CB connector (e-Series)

Robot arm connector (e-Series)

OEM Control Box
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5. Elektrickd instalace: AC UNIVERSAL ROBOTS

Instalace
jistice

Na ochranu vstupniho napjeciho konektoru pouzijte dvoupodlovy jistic, ktery Ize pouzit i jako
spinac. Pokud pouzivate pojistku, musite mezi pojistku a vstupni napajeci konektor
nainstalovat dvoupdlovy spinac.

Nasledujici obrazek ilustruje schéma zapojeni jistiCe.

XXX

T

| 1 | Napajeci vstup OEM | 2 | Jisti¢

é UPOZORNENI
Nenainstalovani vhodnych pojistek nebo jisticli mize mit za nasledek Ujmu
na zarizeni nebo uraz osob.

* Instalace musi byt v souladu s normou IEC 60364.

Instalacni pfirucka
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0. Electrical Installation: AC for
OEM AC FlexTail

Popis The OEM AC FlexTail uses the same AC electrical installation described in the previous
section. However additional items are required to attach the cable extension.

é VAROVANI: ELEKTRICKY PROUD

Instalace nebo udrzba zafizeni pfipojeného ke zdroji energie muze vést k
urazu elektrickym proudem.

* Pred instalaci nebo udrzbou odpojte zafizeni od zdroje napajeni.

Na zapojeni kabell budete potfebovat:
* The WAGO 831 four-pole female connector (included)
* Plochy Sroubovak, ¢epel 5,5 x 0,8 mm. For example: WAGO 210-721
* Three wires with ferrule

* Four M4 screws (not included)

Pozadované polozky jsou znazornény na obrazku.

—%
L
1 | Plochy Sroubovak 2 | Z&suvka konektoru WAGO (znéazornéno
AC)
3 | Kabel s koncovkou

6.1. Pfipojeni kabel’ ke konektoru

Popis Tato kapitola se zabyva pfipojenim kabelll ke konektoru s areta¢nimi packami:

OEM Control Box 21 Instalacni pfirucka



6. Electrical Installation: AC for OEM AC FlexTail UNIVERSAL ROBOTS

1. Vlozte Sroubovak do plochého otvoru nad otvorem s konektorem.

2. Zatlaéte na Sroubovak. Tim by se méla svorka v otvoru otevfit. Sroubovak ponechte stéle v
otvoru (viz obrazek).

3. Vlozte koncovku kabelu do kulatého otvoru.

4. Po dikladném zavedeni koncovky Sroubovak vyjméte z otvoru.

Instalacni pfirucka 22 OEM Control Box
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6. Electrical Installation: AC for OEM AC FlexTail

6.72. Robot Connection for OEM AC FlexT alil

Popis

The robot arm connector, illustrated below, is next to the power supply connector.

1 Konektor ramene robota

2 | OEM CB connector

3 | Kabelova prichodka

4 | Cable connector extension

OEM Control Box
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6. Electrical Installation: AC for OEM AC FlexTail UNIVERSAL ROBOTS

6.2.1. Instalace jistice

Popis Na ochranu vstupniho napajeciho konektoru pouzijte dvoupolovy jistic, ktery Ize pouzit i jako
spinac¢. Pokud pouzivate pojistku, musite mezi pojistku a vstupni napajeci konektor
nainstalovat dvoupdlovy spinac.

Nasledujici obrazek ilustruje schéma zapojeni jistice.

XX

T

| 1 | Napajeci vstup OEM | 2 | Jisti¢

é UPOZORNENI
Nenainstalovani vhodnych pojistek nebo jisti¢l mize mit za nasledek Gjmu
na zafizeni nebo uraz osob.

* Instalace musi byt v souladu s normou IEC 60364.

Instalacni pfirucka 24 OEM Control Box
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/. Elektricka instalace: DC

Popis This section describes how to connect the OEM Control Box to an DC power source.

é VAROVANI: ELEKTRICKY PROUD

Instalace nebo Udrzba zafizeni pfipojeného ke zdroji energie mize vést k
urazu elektrickym proudem.

* Prfed instalaci nebo udrzbou odpojte zafizeni od zdroje napéjeni.

* Forinformation on electrical specifications, see Technical Specifications.

/1. \Vyzadované polozky

Komponenty Na zapojeni kabelll budete potfebovat:

+ Ctyfpolovy konektor WAGO 831 (dodava se s ovladaci jednotkou OEM Control
Box).

* Plochy Sroubovak, ¢epel 5,5 x 0,8 mm. Napfiklad: WAGO 210-721.

* Tfi kabely s koncovkami.

Pozadované polozky jsou znazornény na obrazku.

."" A /®
y é
é
< ;'/’ \
. /
—%
@,'
1 | Plochy Sroubovak 2 | WAGO female connector (DC
depicted)
3 | Kabel s koncovkou

7.1.1. Pripojeni kabell ke konektoru

OEM Control Box 25 Instalacni pfirucka
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Connect 1. Vlozte Sroubovak do plochého otvoru nad otvorem s konektorem.

Wires 2. Zatlaéte na $roubovak. Tim by se méla svorka v otvoru otevfit. Sroubovak ponechte
stale v otvoru (viz obrazek).

3. Vlozte koncovku kabelu do kulatého otvoru.

4. Po dikladném zavedeni koncovky Sroubovak vyjméte z otvoru.

Instalacni pfirucka 26 OEM Control Box
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/.2. Zapojeni zdroje napajeni: stejnosm. proud

Popis Kabely ke konektoru pfipojte podle uvedeného schématu.

1 Ukostreni
3 | Plus

POZNAMKA

Obraceni polarity zdroje stejnosmérného proudu zp(isobi trvalé poSkozeni
ovladaci jednotky OEM Control Box.

Na majetkovou Ujmu zplsobenou nespravnym pfipojenim zdroje napajeni
se zaruka nevztahuje.

* P¥ed pfipojenim zdroje napajeni zkontrolujte spravnost polarity.

To connect the OEM Control Box to the power source:

1. Ke konektoru pfipojte nasleduijici vodice: nulovy vodi¢, fazi a uzemnéni (pokud jsou
podporovany).

2. Pr¥ipojte zemnici vodi¢ k uzemnéni zafizeni, pokud aplikace takové pfipojeni
podporuje. Pfipojte zaporny (-) a kladny (+) kabel ke zdroji stejnosmérného proudu.
Zkontrolujte spravnost polarity.

3. Zapojte konektor do zasuvky zdroje napajeni na ovladaci jednotce OEM Control Box.

POZNAMKA
Ptipojeni kabell k neozna¢enym pélim miize narusit chod robota.

* Nepfipojujte kabely k neozna¢enym poltm.

Obvod Pokud je ovladaci jednotka OEM Control Box pfipojena ke zdroji stejnosmérného proudu,

mékkého mUze rozbéhovy proud dosahnout hodnoty az 400 A po dobu 200 ps. Tim muze dojit k

spousteni poskozeni zdroje stejnosmérného proudu nebo vypnuti jiné elektroniky, ktera je k nému
pfipojena.

* P¥i pouzivani zdroje stejnosm. proudu nainstalujte obvod mékkého spousténi.

OEM Control Box 27 Instalaéni pfirucka
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Popis The robot arm connector, illustrated below, is next to the power supply connector.
Podrobnosti o pfipojeni kabelu ramene robota, viz uzivatelska pfiru¢ka k robotiim Universal
Robots.

OEM CB connector

Konektor ramene robota

OEM CB connector (e-Series)

Robot arm connector (e-Series)

Instalac¢ni pfirucka
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Instalace
jistice

Na ochranu vstupniho napjeciho konektoru pouzijte dvoupodlovy jistic, ktery Ize pouzit i jako
spinac. Pokud pouzivate pojistku, musite mezi pojistku a vstupni napajeci konektor
nainstalovat dvoupdlovy spinac.

Nasledujici obrazek ilustruje schéma zapojeni jistice.

doodd

T

| 1 | Napajeci vstup OEM | 2 | Jistic¢

Q UPOZORNENI
Nenainstalovani vhodnych pojistek nebo jisticll miize mit za nasledek tjmu
na zafizeni nebo Uraz osob.

* Instalace musi byt v souladu s normou IEC 60364.

OEM Control Box
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3. Mechanicka instalace

Popis

Dodrzovanim téchto pokyn( zajistite spolehlivy chod ovladaci jednotky OEM Control Box:

Udrzujte vSe bez prachu a necistot.
Chranite pred vodou, rozpoustédly a chemikaliemi.

Udrzuijte teplotu okolniho vzduchu proudiciho do ovladaci jednotky OEM Control Box
v rozmezi 0-50 °C.

Udrzuijte teplotu hlinikového ramu regulatoru v rozmezi 0-65 °C.

Instalacni pfirucka
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K montazi OEM Control Box pouzijte nize zvyraznéné montazni drzaky. V zavislosti na verzi
muze vas OEM Control Box vypadat trochu jinak nez na uvedeném obrazku.
Rozdily navenek nemaji na funkci vliv.

R
UNIVERSAL ROBOTS

POWER CONTROLLER | —
H

POWER ROBOT ARM

Informace o rozmérech produktu naleznete v ¢asti 10.1 Technicke specifikace na strané 36.
Rozmérové vykresy naleznete v ¢asti 10.4 Rozmérové vykresy [mm] na strané 38.

Zajistéte dostateCny prostor pro kabely a dostatecnou cirkulaci vzduchu kolem ovladaci jednotky.
Kolem pfivodu a odvodu vzduchu se doporucuje prostor minimalné 50 mm a je tfeba dbat na to,
aby nedochazelo k recirkulaci vzduchu.

Dalsi informace o odvodu tepla naleznete v ¢asti 10.3 Odvod tepla ovladaci jednotky na

strané 37. Nasledujici obrazek znazorfiuje proudéni vzduchu.

—
—
——
——

ﬁ VAROVANI: HORKY POVRCH

Nedostatecné proudéni vzduchu nebo recirkulace teplého vzduchu mize
zpusobit prehfati a vypnuti ovladaci jednotky OEM Control Box.

Uzemnéni Kryt OEM Control Box je elektricky pfipojen k zemnicimu koliku konektoru zdroje napajeni.
K uzemnéni musi byt pfipojen také vodivy montazni povrch.
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9. Pripojeni externich zarizeni

9.1. Porty pro pripojeni externich zarizeni

Popis Na spodni strané ovladaci jednotky OEM Control Box se nachazi drzak s porty pro pfipojeni
externich zafizeni. Nasledujici obrazek zobrazuje drz4k.

1 | Port pfenosného ovladaciho terminalu 2 | Slot pro SD kartu

3 | Ethernetovy port 4 | USB porty

5 | Mini Displayport 6 | Plocha minipojistka 10 A

Port Popis

P .

o\r,;n doas(:y Port pro pfipojeni pfenosného ovladaciho terminalu (pfenosny ovladaci

o termindl se prodava samostatné).

terminal/panel
Pfipojte externi zafizeni podporujici MODBUS, ethernet/IP nebo

Ethernet PROFINET.

USB porty PFipojte zafizeni USB, napfiklad mys, klavesnici nebo USB flashdisk.
Pfipojte monitor. Vystupni videostream se zobrazuje stejné jako na
displeji prenosného ovladaciho terminalu. Podporované typy pfipojeni:

Mini Displayport * DP (pfimé pfipojeni).

* Aktivni DVI (pomoci aktivniho pfevodniku DP na DVI).
* Aktivni HDMI (pomoci aktivniho pfevodniku DP na HDMI).

Plocha

minipojistka Pfipojte pojistku. Pojistka musi mit oznaeni UL a jmenovity proud 10 A.

10A

SD karta SD karta se jiz nachazi v portu SD karty.

POZNAMKA
Vyjmuti SD karty za provozu mize poskodit systém. SD karty nevyjimeijte.

Pfipojeni K pfipojeni klavesnice pouzijte port USB.
klavesnice K pfipojeni monitoru pouzijte Mini Displayport.
nebo
monitoru POZNAMKA
PFi pouzivani softwaru PSX nelze pfipojit mys.
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Pfipojeni

pfenosného OEM PSX Control Box miiZzete pouzit pouze s pfenosnym ovladacim terminalem (TP)
ovladaciho nebo s pfenosnym ovladacim terminalem s 3PE (3PE TP).

terminalu

9 .2. Aktivacni zarizeni

Pripojeni A
aktivacniho POZNAMKA
zafizeni Pfenosny ovladaci panel s tfipolohovym aktivaénim zafizenim neni

soucasti zakoupené ovladaci jednotky OEM Control Box, proto neni
funkce aktivaéniho zafizeni poskytovana.

Pouziti UR20 nebo UR30 vyzaduje pfi programovani nebo uc¢eni externi
aktivacni zafizeni nebo prfenosny ovladaci panel s tfipolohovym
aktivacnim zafizenim v dosahu aplikace robota.

Viz ISO 10218-2.

OEM Control Box bezpec¢né podporuje nasledujici konfigurace aktivacnich zafizeni:
* prenosny ovladaci terminal
* Externi tfipolohové aktivacni zafizeni

* Externi tfipolohové aktivacni zafizeni a tfipolohovy pfenosny ovladaci terminal

Standardni pfenosny ovladaci terminal neni podporovan roboty UR20 a UR30.

Na obrazku nize je znazornén zplsob pfipojeni tfipolohového aktivacniho zafizeni

Confijurablif Inputs 3.Fositon Switch
24V 24v |H I
CIOj| <4 | :

24v Ml |[24vY — —]
[elh il - Yol | |
24v | ||2bv) H — —
ci2 |H| ¢slm

24v (W ||24v

ci3 |l

7

POZNAMKA
Dva vstupni kanaly pro vstup tfipolohového aktivacniho zafizeni maji
toleranci nesouladu 1 s.
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Pfipojeni
aktivaéniho
zarizeni

k robotu UR
series

Pripojeni
prepinace
provozniho
rezimu

Connect a Three-Position Enabling Teach Pendant via the Control Box port (seeS.1 Porty
pro pfipojeni externich zafizeni na strané 32).

nebo

Pripojte tfipolohové aktivacni zafizeni (viz 9.1 Porty pro pfipojeni externich zafizeni na
strané 32) a prepinac provozniho rezimu (viz 9.1 Porty pro pfipojeni externich zafizeni na

strané 32).

Uplné, vy&erpavaijici informace o elektrickych konfiguracich, viz &ast Elektrické rozhrani v
uzivatelské priru¢ce UR, ktera je ke stazeni na adrese: myur.universal-

robots.com/manuals

Pouziti tfipolohového aktivacniho zafizeni vyzaduje pouziti spinace provozniho rezimu.
Nasledujici obrazek ukazuje, jak pfipojit pfepinac provozniho rezimu.

Confijurabl

Inputs

24V

24V

CIO

Cl4

24V

24V

cn

CIS

24V

24V

CI2

B

24V

24V

CI3

.I{:l?

Operational mode Switch
v

L‘h-.__

9.3. Vzdalene ovladani zapnuti/vypnuti a nouzove

zastaveni

Popis Ovladaci jednotka OEM Control Box vyzaduje vzdalené ovladani zapnuti/vypnuti a tlaCitko
nouzového zastaveni. Nasledujici kapitoly popisuji instalaci pomoci I/O portd.

Pripojeni
ovladani
zapnuti/vypnuti

Na obrazcich nize je znazornéno pfipojeni dalkového vypinate ON/OFF

(zapnuto/vypnuto).

Remaote ¥

12l

GND|H

ON k
OFF|

Remote, ‘f

12v[d

GND|H

ON|H

OFF|

SR t—aﬁ:__;z“

| 1 | Status: zap.

| 2 | Status: vyp.
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Pfipojeni
dalkového
nouzového
zastaveni

Pokud neni k ovladaci jednotce pfipojen pfenosny ovladaci terminal s vychozim nouzovym
zastavenim, nainstalujte externi nouzové zastaveni (E-stop).
Nasledujici obrazek ukazuje minimalni pozadovanou instalaci nouzového zastaveni.

Safety

Emergency Stop

24V

EI0

24V

EH

Safeguard Stop

24V

SI0

24V

S

N

OEM Control Box
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10. OEM Control Box Specifikace

10.1. Technickeé specifikace

Specifikace

10.2. Elektricke specifikace

Varianta se
stfidavym
proudem

Varianta se
stejnosmérnym
proudem

OEM Control Box size
(WxHxD)

451 mm x 150 mm x 168 mm

*OEM AC FlexTail size
(WxHxD)

475 mm x 150 mm x 168 mm

*OEM AC FlexTail cable
extension bend radius

25 mm

OEM Control Box weight

AC: 4.7 kg (10.4 Ibs)

DC: 4.3 kg (9.5 Ibs)

*OEM AC FlexTail weight

AC (only): TBD

V/V porty ovladaci jednotky
OEM Control Box

16 digitalnich vstupu, 16 digitalnich vystupu, 2
analogové vstupy, 2 analogové vystupy

Napajeni I/O ovladaci
jednotky OEM Control Box

24V, max. 2 A

* The dimensions differ slightly for the OEM AC FlexTail. There is no difference in
functionality between the two types of OEM Contol Box.

Vlastnost Min. Typicky Max. Jednotka
Input Voltage 90 100-240 264 VAC
External Mains Fuse (@ 90-200V) 15 - 16 A
External Mains Fuse (@ 200-265V) 8 - 16 A

Input Frequency 47 - 440 Hz
Stand-by Power - - <1.5 w

Vlastnost Min. Typicky Max. Jednotka
Vstupni napéti 19 24-48 72 VDC
Napajeni v pohotovostnim stavu - - <7 w
Externi pojistka - - 100 A
Rozbéhovy proud (200) - - 400 A
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10. OEM Control Box Specifikace

10.3. Odvod tepla oviadaci jednotky

Typ robota Max. Odvod tepla

UR20 & UR30 350 W
UR16e & UR10e 130 W
UR5e & UR3e 100 W

OEM Control Box
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10.4. Rozmerove vykresy [mm]

95 260 96

4x @10 thru

179
o

S
oo
oo
oo
oo
oo
e

.

Oo

36,5

25

150
200

CIOOCIAMmD T
& LILIOETD

(ol

168
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11. Odstranovani problému

1. Odstranovani prob

OEM Control
Box Varianta
se stf.
proudem

OEM Control
Box Varianta
se stejnosm.
proudem

emu

Symptom Mozné reSeni

Ovladaci jednotka se
nechce zapnout.

Zkontrolujte, Ze je zdroj napajeni spravné zapojen (viz 5.2
Zapojeni zdroje napajeni: stf. proud na strané 18).

Ovladaci jednotka se na
chvili zapne a pak se
vypne.

Stisknutim tlacitka zapnuti napajeni na dobu delSi nez 5
sekund se ovladaci jednotka vypne. Stisknéte tlacitko pouze
na 1-2 sekundy.

Vykon robota je

* Zkontrolujte, ze vstupni napéti odpovida specifikacim
(viz 10.1 Technickeé specifikace na strané 36

nestabilni. * Zkontrolujte uzemnéni (vyhnéte se zemnim smyckam
nebo uvolnénym Sroublim).
Symptom Mozné FeSeni

Ovladaci jednotka se
nechce zapnout.

* Zkontrolujte, ze je zdroj napajeni spravné zapojen (viz
7.2 Zapojeni zdroje napajeni: stejnosm. proud na
strané 27).

* Zkontrolujte spravnost polarity pfipojeni zdroje

stejnosmérného proudu. Opacna polarita mize zplsobit
trvalé poskozeni ovladaci jednotky OEM Control Box.

Ovladaci jednotka se na
chvili zapne a pak se
vypne.

Stisknutim tlacitka zapnuti napajeni na dobu delSi nez 5 sekund
se ovladaci jednotka vypne.
Stisknéte tlacitko pouze na 1-2 sekundy.

Ovladaci jednotka se
nezapne nebo je vykon
robota nestabilni.

* Zkontrolujte, Zze stejnosmérny vstup odpovida
specifikacim v kapitole 10.1 Technicke specifikace na
strané 36.

* Zkontrolujte, zda je zdroj stejnosmérného proudu
dostate¢né nabity, aby mohl dodavat pocatec¢ni proud
do systému.

Uplné, vy&erpavaijici informace o elektrickych konfiguracich, viz &ast Elektrické rozhrani v
uzivatelské priru¢ce UR, ktera je ke stazeni na adrese: myur.universal-robots.com/manuals

OEM Control Box
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12. Drzak pro odlehcCeni tahu kabelu

V ramci bézného provozu slouzi drzak k odleheni tahu kabelu pouzivaného pfenosného ovladaciho panelu.

12.1. OEM Control Box Stridavy proud (str.)

Instalace a pouziti drzaku pro odleh&eni tahu kabelu

1. Odstrante prichodku 2. Odmontujte Sroub

3. Vycistéte misto alkoholovym roztokem a nechte

alkohol odpafit. 4. Odstrarite ochrannou folii z lepici vrstvy

S =5 S =N N
'\‘\%’ ,ﬁ&:@" < \\%) ,gga@‘}&
5 '.,\@

L= o

5. Prilozte drzak pomoci dodaného Sroubu 6. Utahnéte prilozeny Sroub (kroutici moment 1 Nm)
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S
'@"’@f”@&
=

fa)

8. Zaijistéte kabel OP pomoci pfilozenych stahovacich

7. Pripojte kabel OP .
fipojte kabel O pask(l

12.2. OEM Control Box Stejnosmerny proud (ss.)

Instalace a pouziti drzaku pro odleh&eni tahu kabelu

2. Vycistéte misto alkoholovym roztokem a nechte
alkohol odpafit.

K:;&ﬁ&” o

T

f=3

1. Odstranite prichodku

4

3. Odstrante ochrannou folii z lepici vrstvy 4., Zarovnejte drzak pomoci otvoru pro Sroub

OEM Control Box 41 Instalaéni pfirucka



12. Drzak pro odleh&eni tahu kabelu

R
UNIVERSAL ROBOTS

5. Pripojte kabel OP

6. Zajistéte kabel OP pomaoci pfilozenych stahovacich

pasku
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13. Certifikaty

Popis

Prepravni
materialy

Certifikat
kvality

Prohlaseni v
souladu se
smeérnicemi
EU

Tato ¢ast obsahuje informace o certifikatech a prohlasenich platnych pro roboty
Universal Robots s OEM ovladagi.

Jak uvadéji nasi dodavatelé, prepravni materialy robotd Universal Robots splriuji
pozadavky ISPM-15 na vyrobu dfevénych obalovych materiall a jsou odpovidajicim
zplisobem oznaceny.

Roboti Universal Robots prochazeji priibéznym internim testovanim a testovacimi postupy
na konci linky. Procesy zkou$eni UR jsou pribézné pfezkoumavany a zlepSovany.

Universal Robots roboti jsou certifikovani podle nasledujicich smérnic.

* 2006/42/EC - Machinery Directive (MD)
According to the Machinery Directive 2006/42/EC, Universal Robots robots are
partly completed machinery, and do not have a CE mark on them.

* 2012/19/EU - odpad z elektrickych a elektronickych zafizeni (OEEZ)
Informace o likvidaci odpadu z elektrickych a elektronickych zafizeni, viz kapitola 7,
Likvidace a zivotni prostiedi v uzivatelské pfiru¢ce robota.

OEM Control Box
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