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1.1. Errol a dokumentumrol

Leiras This guide describes how to install a Universal Robots OEM Control Box for a
Universal Robots robot arm.
You can find information to connect the OEM Control Box to both AC and DC power sources.

Installation for the latest version of the OEM Control Box, the OEM AC FlexTailis also
described in this guide.

ERTESITES
Universal Robots kizar minden felel6sséget, még akkor is, ha a jelen

dokumentumban szerepl6 6sszes iranymutatast betartjak.

1.2. Company Details

Universal Robots A/S
Energivej 25, 5260 Odense S, Denmark
+458993 89 89

https://www.universal-robots.com

Telepitési utmutato 8 OEM Control Box
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2. Mit tartalmaz a doboz?

2. Mit tartalmaz a doboz?

Leiras A doboz a kévetkez6 elemeket tartalmazza:
* Az OEM Control Box
* Ajelen dokumentum
* WAGO 831 négypolusu csatlakozé aljzat
* Kabel fesziilésmentesité konzol

OEM Control Box 9
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3. Arobot tisztitasa

Mindennapos Torolje le torl6kendbvel a robotkaron és/vagy hordozhatd kezel6egységen észlelt

takaritas port/szennyez6dést/olajat, és hasznaljon egyet a kdvetkezd tisztitoszerek kozll: viz,
70% izopropil-alkohol, 10% etanol-alkohol vagy 10% lakkbenzin. Ritkan el6fordulhat
nagyon kis mennyiség(i kendzsir a robot izliletébél. Ez nem befolyasolja sem az iziilet
mikodését, sem hasznalatat vagy élettartamat.

Tovabbi Mivel a robot tisztitdsara fokozott figyelmet kell forditani, az Universal Robots azt javasolja,
tisztitas hogy 70% izopropil-alkoholt hasznaljon (dorzsdléshez).

1. Torolje at a robotot kemény, csavart mikroszalas kend6ével és 70% izopropil-
alkohollal (dorzsolés).

2. Hagyja rajta a 70% izopropil-alkoholt 5 percig, majd t6rélje at a robotot a szokasos
tisztitasi eljarassal.

Ne hasznaljon fehéritt. Ne hasznaljon fehérit6t SEMMILYEN higitott tisztitdoldatban.

Telepitési utmutato 10 OEM Control Box
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4. Biztonsag

4.1. Biztonsagi uzenettipusok

Leiras

A biztonsagi tizeneteket a fontos informaciok hangsulyozasara hasznaljuk. Olvassa el az
Osszes lizenetet a biztonsag, valamint a személyi sérlilések és a termékkarok megelézése
érdekében. Az alabbiakban meghatarozzuk a biztonsagi lizenetek tipusait.

FIGYELMEZTETES

Olyan veszélyes helyzetet jelez, amely, ha nem keriiljik el, halalhoz vagy
sulyos sériiléshez vezethet.

FIGYELMEZTETES: ELEKTROMOSSAG

Veszélyes elektromos helyzetet jelez, amely, ha nem kertiljik el, halalt
vagy sulyos sértlést okozhat.

FIGYELMEZTETES: FORRO FELULET

Veszélyes forré felliletet jelez, ahol az érintés és az érintés nélkili
kozelség sérlilést okozhat.

VIGYAZAT

Olyan veszélyes helyzetet jelez, amely, ha nem kertiljik el, sérllést
okozhat.

> B B P

FOLD

Foldelést jelez.

VEDOFOLD
Védéfoldelést jelez.

|||—

ERTESITES

Jelzi a berendezés karosodasanak kockazatat és/vagy hasznos
informaciot, amelyet figyelembe kell venniink.

KEZIKONYV ELOLVASASA

Részletesebb informaciét jelez, amelyet a kézikbnyvben kell
tanulmanyozni.

S = ©®

OEM Control Box
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4. Biztonsag

4.2. Altalanos biztonsagi dvintézkedések

OEM Control Box 13
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UNIVERSAL ROBOTS 4. Biztonsag

Leiras Az OEM Control Box beszerelése és m(ikodtetése el6tt olvassa el az alabbi altalanos
biztonsagi Uzeneteket. A biztonsaggal kapcsolatos tovabbi tajékoztatasért olvassa el az
Universal Robots felhasznaloi kézikdnyvének Biztonsag cimii fejezetét.

Q FIGYELMEZTETES
Ha elmulasztja a biztonsag és miikod6képesség hitelesitését és

érvényesitését, ez halalhoz vagy sulyos sériiléshez vezethet.

* Gondoskodjon réla, hogy tervezett kockazatcsokkentési
intézkedések a tervezett médon miikddjenek és elérjék a sziikséges
kockazatcsokkentést.

é FIGYELMEZTETES
A beszerelés és lizemeltetés el6tt elvégzendd kockazatértékelés

elmulasztasa a berendezés karosodasahoz vagy személyi sériléshez
vezethet.

* Abeszerelés és Gizemeltetés elbtt végezzen kockazatértékelést.

* Olvassa el az UR felhasznéloi kézikdnyvet és az UR szervizkdnyvét.

é FIGYELMEZTETES: ELEKTROMOSSAG

Az aramforrashoz csatlakoztatott berendezés beszerelése vagy
karbantartasa aramitéshez vezethet.

* Beszerelés vagy karbantartas el6tt kapcsolja le a berendezést az
aramforrasrol.

Q VIGYAZAT
A szakszer(tlen(l végzett telepités vagy karbantartas a berendezés
karosodasat vagy a személyzet sériilését okozhatja.

* Kizarolag képzett személyzet végezheti a telepitést, izembe
helyezést és karbantartast.

* Olvassa el az UR felhasznaloi kézikonyvet és az UR szervizkonyvét.

L FOLD

= Az aramforras vagy a féldelévezetékek helytelen csatlakoztatasa a
berendezés karosodasahoz vagy személyi sériiléshez vezethet.
A helytelen aramforras-csatlakozas okozta karokra a garancia nem terjed
ki. A miivelet megkezdése el6tt:

* Gy6z6djon meg réla, hogy az aramforras kabelezése megfeleld.

* Ellendrizze, hogy a féldelés megfelels-e.

ERTESITES
Az elektrosztatikus kistilés (ESD) karosithatja az OEM Control Box arra
érzékeny alkatrészeit.

* Az OEM Control Box villamos csatlakozéival végzendd munka soran

OEM Control Box mindig viseljen elgktrosztatikus kistles (ESD) ellen vedfe|epitési atmutatod
csuklépantot.
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4 3. OEM AC FlexTail Safety Precautions

Leiras The notes below recommend how to handle your OEM AC FlexTail.

@

@

ERTESITES

Harsh pulling or jerking the cable extension can result in damage to
equipment.

* Avoid harsh pulls or jerking motions on the cable extension.

ERTESITES

The OEM AC FlexTail is designed for fixed installation. The cable
extension, as such, shall be fixed relative to the position of the
OEM AC FlexTail.

* Do not overextend the cable extension.

Telepitési utmutato
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5. Elektromos beszereles: AC

Leiras Ebben a szakaszban ismertetjiik, hogyan kell az OEM Control Box vezérl6dobozt
csatlakoztatni a v.a. halézathoz.

é FIGYELMEZTETES: ELEKTROMOSSAG

Az dramforrashoz csatlakoztatott berendezés beszerelése vagy
karbantartasa aramitéshez vezethet.

* Beszerelés vagy karbantartas elétt kapcsolja le a berendezést az
aramforrasrol.

* Forinformation on electrical specifications, see OEM Control Box Specifications

5.1. SzUkseges elemek

A vezetékek csatlakoztatdsahoz a kdvetkezdkre van sziiksége:
* WAGO 831 négypolusu csatlakozdaljzat (az OEM Control Box tartozéka).
* Lapos csavarhuzo, szara 5,5 x 0,8 mm. Példaul: WAGO 210-721.

* Harom huzal érvéghuvellyel.

Az alabbi abran a sziikséges elemek lathatok.

o PO
y 4
R /
@
@__/

1 | Lapos pengéjl szerszam 2 | WAGO csatlakozdaljzat (az abran V.A.)
3 | Huzal érvéghiivellyel

5.1.1. A vezetékek csatlakoztatasa a csatlakozohoz

Leiras Ebben a szakaszban ismertetjiuk, hogyan kell vezetékeket csatlakoztatni egy
reteszel6karos csatlakozéhoz:

OEM Control Box 17 Telepitési utmutato
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1.

Helyezze a csavarhuzot egy lapos nyilasba a csatlakoz6 lyuk mellett.

2. Nyomja meg a csavarhuzot, amig a lyuk belsejében lévd fogo ki nem nyilik. Tartsa a

3. Helyezze be a huzalhiivelyt a nyitott lyukba.

csavarhuzét a nyilasban az abranak megfelel6en.

4. Gondoskodjon a huzalhiively megfeleld rogzitésérdl, és tavolitsa el a csavarhizét a lyuk

bezarasahoz.

5.2. Aramforras huzalozasa: valtoaram

Csatlakoztassaa A kdvetkezd séma szerint csatlakoztassa a vezetékeket a csatlakozohoz.

vezetékeket a
csatlakoz6hoz

1 | Féld

Semleges

3 | Egyenes

To connect the OEM Control Box to the power source:

1. Csatlakoztassa a csatlakozohoz a kdvetkez6 vezetékeket: nulla, fazis és

foldelés.

2. Csatlakoztassa a nullas és a fazis vezetékeket a tapegységhez. Csatlakoztassa
a foldel6 vezetéket a létesitmény foldeléséhez.

3. Csatlakoztassa a csatlakoz6t az OEM Control Box vezérlédoboz aramforras-

aljzatahoz.

ERTESITES
A vezetékek cimkék nélkiili pélusokhoz torténd csatlakoztatasa
zavarhatja a robot miikodését.

* Do not connect wires to poles without labels.

Telepitési utmutato
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5. Elektromos beszerelés: AC

Leiras

The robot arm connector, illustrated below, is next to the power supply connector. A robotkar-
kabel csatlakoztatasanak részleteit 14sd az Universal Robots felhasznaldi utmutatojaban.

1 OEM CB connector

N

Robotkar csatlakozéja

3 | OEM CB connector (e-Series)

I

Robot arm connector (e-Series)

OEM Control Box

Telepitési utmutato
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Megszakito
beépitése

Use a double pole circuit breaker to protect the power input connector, as it can also be
used as a switch. If a fuse is used, then a two-pole switch must be installed between the
fuse and power input connector.

Az alabbi abran a megszakité huzalozasanak aramkéri abraja lathato.

XX

o

| 1 | OEM tapellatas bemenete | 2 | Megszakitod

é VIGYAZAT
A megfelel6 biztositékok vagy megszakitok beszerelésének
elmulasztasa a berendezés karosodasat vagy a személyzet sértilését
okozhatja.

* Aszerelés feleljen meg az IEC 60364 szabvanynak.

Telepitési utmutato
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0. Electrical Installation: AC for
OEM AC FlexTail

Leiras The OEM AC FlexTail uses the same AC electrical installation described in the previous
section. However additional items are required to attach the cable extension.

é FIGYELMEZTETES: ELEKTROMOSSAG

Az aramforrashoz csatlakoztatott berendezés beszerelése vagy
karbantartasa aramiitéshez vezethet.

* Beszerelés vagy karbantartas el6tt kapcsolja le a berendezést az
aramforrasrol.

A vezetékek csatlakoztatdsahoz a kovetkezdkre van sziiksége:
* The WAGO 831 four-pole female connector (included)
* Lapos csavarhuzé, szara 5,5 x 0,8 mm. For example: WAGO 210-721
* Three wires with ferrule

* Four M4 screws (not included)

Az alabbi abran a sziikséges elemek lathatok.

1 | Lapos pengéjl szerszam 2 | WAGO csatlakozdaljzat (az abran V.A.)
3 | Huzal érvéghiivellyel

0.1. A vezetékek csatlakoztatasa a csatlakozohoz

Leiras Ebben a szakaszban ismertetjiik, hogyan kell vezetékeket csatlakoztatni egy
reteszel6karos csatlakozohoz:

OEM Control Box 21 Telepitési utmutato



6. Electrical Installation: AC for OEM AC FlexTail UNIVERSAL ROBOTS

1. Helyezze a csavarhuzét egy lapos nyilasba a csatlakozé lyuk mellett.

2. Nyomja meg a csavarhuzot, amig a lyuk belsejében Iév6 fogo ki nem nyilik. Tartsa a
csavarhuzét a nyildsban az 4brdnak megfeleléen.

3. Helyezze be a huzalhiivelyt a nyitott lyukba.

4. Gondoskodjon a huzalhiively megfeleld rogzitésérdl, és tavolitsa el a csavarhizét a lyuk
bezarasahoz.

Telepitési utmutato 22 OEM Control Box
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UNIVERSAL ROBOTS 6. Electrical Installation: AC for OEM AC FlexTail

6.72. Robot Connection for OEM AC FlexT alil

Leiras The robot arm connector, illustrated below, is next to the power supply connector.

1 | Robotkar csatlakozéja 2 | OEM CB connector
3 | Kébel tomszelence 4 | Cable connector extension

OEM Control Box 23 Telepitési utmutato



6. Electrical Installation: AC for OEM AC FlexTail UNIVERSAL ROBOTS

6.2.1. Megszakito beépitese

Leiras Use a double pole circuit breaker to protect the power input connector, as it can also be
used as a switch. If a fuse is used, then a two-pole switch must be installed between the
fuse and power input connector.

Az alabbi abran a megszakité huzalozasanak aramkéri abraja lathato.

XX

T

| 1 | OEM tapellatas bemenete | 2 | Megszakito

é VIGYAZAT
A megfelel6 biztositékok vagy megszakitok beszerelésének elmulasztisa
a berendezés karosodasat vagy a személyzet sériilését okozhatja.

* Aszerelés feleljen meg az IEC 60364 szabvanynak.

Telepitési utmutato 24 OEM Control Box
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/. Elektromos beszereles: DC

Leiras This section describes how to connect the OEM Control Box to an DC power source.

é FIGYELMEZTETES: ELEKTROMOSSAG

Az aramforrashoz csatlakoztatott berendezés beszerelése vagy
karbantartasa aramitéshez vezethet.

* Beszerelés vagy karbantartas el6tt kapcsolja le a berendezést az
aramforrasrol.

* Forinformation on electrical specifications, see Technical Specifications.

/1. SzUkseges elemek

Osszetevdk A vezetékek csatlakoztatasahoz a kdvetkez6kre van sziiksége:
* WAGO 831 négypolusu csatlakozédaljzat (az OEM Control Box tartozéka).
* Lapos csavarhuzo, szara 5,5 x 0,8 mm. Példaul: WAGO 210-721.

* Harom huzal érvéghuivellyel.

Az alabbi abran a sziikséges elemek lathatok.

R D
y £
4
8 ;’/‘ \
N
—%
o\
1 | Lapos pengéjl szerszam 2 | WAGO female connector (DC
depicted)
3 | Huzal érvéghiivellyel

/.1.1. Avezetékek csatlakoztatasa a csatlakozohoz

OEM Control Box 25 Telepitési utmutato
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Connect 1. Helyezze a csavarhuzot egy lapos nyilasba a csatlakozo lyuk mellett.

Wires 2. Nyomja meg a csavarhuzot, amig a lyuk belsejében Iév6 fogo ki nem nyilik. Tartsa a
csavarhuzot a nyilasban az abranak megfeleléen.

3. Helyezze be a huzalhiivelyt a nyitott lyukba.

4. Gondoskodjon a huzalhiively megfeleld rogzitésérdl, és tavolitsa el a csavarhuzét a
lyuk bezarasahoz.

Telepitési utmutato 26 OEM Control Box
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/.2. Aramforras huzalozasa: egyenaram

Leiras A kovetkez6 séma szerint csatlakoztassa a vezetékeket a csatlakozéhoz.

1 |Féld 2 | Negativ
3 | Pozitiv

ERTESITES

Az egyenaramu forras polaritasanak megforditasa tartosan karositja az
OEM Control Box vezérlédobozt.

A helytelen aramforras-csatlakozas okozta vagyoni karokra a garancia
nem terjed ki.

* Az aramforras csatlakoztatasa el6tt gy6z6djon meg réla, hogy a
polaritas megfelel6.

To connect the OEM Control Box to the power source:

1. Csatlakoztassa a csatlakozéhoz a kbvetkezd vezetékeket: nulla, fazis és foldelés (ha
tamogatott).

2. Csatlakoztassa a foldel6 vezetéket a létesitmény foldjéhez, ha az alkalmazas
tamogatja ezt a csatlakozast. Csatlakoztassa a negativ és a pozitiv vezetékeket az
egyenaramu forrashoz. Ellendrizze, hogy a polaritds megfelel6-e.

3. Csatlakoztassa a csatlakozot az OEM Control Box vezérlédoboz aramforras-
aljzatahoz.

ERTESITES
A vezetékek cimkék nélkili pélusokhoz torténé csatlakoztatasa zavarhatja
a robot miikodését.

* Do not connect wires to poles without labels.

Lagyinditasi Ha az OEM Control Box vezérl6dobozt egyenaramu forrashoz csatlakoztatja, az
aramkor aramlokés 200 ps idétartamra elérheti a 400 A értéket. Ez kdrosithatja az egyenaramu
aramforrast, vagy leallithatja a hozza csatlakoztatott egyéb elektronikat.

* Szereljen be puha indité aramkért, ha egyenarama forrast hasznal.
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Leiras The robot arm connector, illustrated below, is next to the power supply connector. A robotkar-
kabel csatlakoztatasanak részleteit 14sd az Universal Robots felhasznaldi utmutatojaban.

OEM CB connector

N

Robotkar csatlakozéja

OEM CB connector (e-Series)

I

Robot arm connector (e-Series)

Telepitési utmutato
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Megszakito
beépitése

Use a double pole circuit breaker to protect the power input connector, as it can also be
used as a switch. If a fuse is used, then a two-pole switch must be installed between the
fuse and power input connector.

Az alabbi abran a megszakité huzalozasanak aramkéri abraja lathato.

doood

o

| 1 | OEM tapellatas bemenete | 2 | Megszakito

é VIGYAZAT
A megfelel6 biztositékok vagy megszakitok beszerelésének
elmulasztasa a berendezés karosodasat vagy a személyzet sértilését
okozhatja.

* Aszerelés feleljen meg az IEC 60364 szabvanynak.

OEM Control Box
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Ve

€S

o. Gepészetiszere

Leiras Az OEM Control Box megbizhatdé miikddésének biztositdsa érdekében kdvesse ezeket az
iranyelveket:

* Tartsa tavol portdl és szennyezbdésektol.
* Viztdl, olddszerekidl és vegyszerektdl tavol tartando.

* Az OEM Control Boxba bearamlo kornyezeti levegd hémérsékletét 0-50 °C
hémérsékleten kell tartani.

* Az aluminium vezérl6 keret hémérsékletét 0-65 °C tartomanyban kell tartani.

Telepitési utmutato 30 OEM Control Box
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8. Gépészeti szerelés

A OEM Control Box rogzitéséhez hasznalja az alabb kiemelt tartokonzolokat. A OEM Control Box
a verziotol figgben kissé eltérhet az alabbi abratol.
A kilsé kuldnbségek nincsenek hatassal a mikddésre.

IR
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1=
POWER CONTROLLER §+

POWER ROBOT ARM

EXTENSION BUS

b U

EmEnEREe

> 9 i
:
H
= >
- —
ol ml =l = i

i |

A termék méreteit lasd: 10.1 Mlszaki adatok 36.

A méretrajzokat lasd: 10.4 Mérethelyes rajzok [mm] 38.
Gy6z6djon meg réla, hogy elegendd hely van a kabelek szamara és elegend6 a Iégaramlas a
vezérl6doboz kordil.
A légbeszivo és -kivezetd nyilasok koril legalabb 50 mm-es tavolsag ajanlott, és tgyelni kell a
levegd visszaaramlasanak elkerilésére.
A héelvezetéssel kapcsolatos tovabbi informaciokeért lasd: 10.3 Vezérlé egység héleadasa 37. A
kovetkezd abran a légaramlas lathato.

A\

Foldelés

——
——
—
- —

FIGYELMEZTETES: FORRO FELULET
Az elégtelen Iégaramlas vagy meleg levegb visszadramldsanak a hatasara az

OEM Control Box tulmelegedhet és kikapcsolhat.

A(z) OEM Control Box burkolat galvanikusan kapcsolédik az aramforras csatlakozéjanak
foldel6 érintkezdjéhez. Minden vezet6képes szereld-felliletet a foldre kell kotni.

OEM Control Box
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9. KUlso eszkdzdk csatlakoztatasa

O.1. KUlsb eszkdzok csatlakozasi portjai

Leiras Az OEM Control Box aljan kils6 eszkdzdk csatlakoztatasahoz sziikséges portokkal kiépitett
konzol taldlhatd. A kdvetkezd abran a konzol lathato.

1 | Hordozhat6 kezel6egység portja 2 | SD kartya aljzat

3 | Ethernet port 4 | USB portok

5 | Mini Displayport 6 | 10 A mini pengés biztositék

Port Leiras

. , Port a hordozhaté kezel6egység csatlakoztatdsahoz (a hordozhaté

Tanito fliggelék ,, et -
kezelbegység kilon vasarolhatd).

Ethernet Csatlakoztasson olyan kiilsé eszkdzoket, amelyek tamogatjak a
MODBUS, Ethernet/ IP vagy PROFINET protokollokat.

USB portok Csatlakoztasson USB-eszkdzoket, példaul egeret, billentylizetet, USB

flash meghaijtot.

Mini Displayport

Csatlakoztasson monitort. A kimeneti vide6 adataram ugyanazt
mutatja, mint a hordozhato kezel6egység kijelz6je. Tamogatott
csatlakozasi tipusok:

* DP (kdzvetlen kapcsolat).
* Aktiv DVI (aktiv DP-DVI konverter hasznalataval).
* Aktiv HDMI (aktiv DP-HDMI konverter hasznalataval).

10 A mini
pengés
biztositék

Csatlakoztasson egy biztositékot. A biztositék legyen UL jeldlésii és
10 A értékad.

SD kartya

Az SD kartya mar az SD kartya-aljzatban van.

@

ERTESITES

A hasznalatban Iévé SD-kartya eltavolitasa karosithatja a rendszert. Ne
tavolitsa el az SD-kartyat.

Billenty(izet vagy Billentylizet csatlakoztatasahoz hasznaljon USB-portot.
monitor A Mini Displayportot hasznalja monitor csatlakoztatdsahoz.

csatlakoztatasa

ERTESITES
PSX szoftver hasznélata esetén nem lehet egeret csatlakoztatni.

Telepitési utmutato
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Hordo"zhato’ Az OEM PSX vezérl6doboz csak hordozhaté kezel6egységgel (TP) vagy 3PE
kezelbegység , B , ) ,

h hordozhat6 kezel6egységgel (3PE TP) hasznalhato.
csatlakoztatasa

9.2. Engedélyezd eszkdzok

E;f,f;zelyezo @ ERTESITES

csatlakoztatasa A 3PE hordozhaté kezel6egység nem képezi részét az OEM
vezérldszekrény szallitasi terjedelmének, igy az engedélyezé eszkdz
funkcidja hianyzik.

Az UR20 vagy az UR30 hasznalatahoz kiils6 engedélyez6 eszkdzre
vagy 3PE hordozhat6 kezel6egységre van sziikség a
programozashoz vagy betanitashoz, a robotalkalmazas hatdkorén
belil.

Lasd: ISO 10218-2.

Az OEM Control Box biztonsagosan tamogatja a kdvetkez6 engedélyezbeszkdz-
konfiguracidkat:

* 3PE hordozhat6 kezel6egység
* Kiilsé harompoziciés engedélyez6 eszkdz
* Kilsé harom helyzetli engedélyez8 eszkdz és 3PE hordozhat6 kezel6egység

A szabvanyos hordozhat6 kezel6egységet az UR20 és UR30 robotok nem
tamogatjak.

Az alabbi illusztracié bemutatja, hogyan csatlakoztathat egy harom helyzet(i
engedélyez6 eszkozt

Confijurabl 3-Position Switch
24v|[m[2av [m o
CIo|| BG4 | :

24v Ml [[24vY ]
(oi N - e | |
24v | W ||2hv]| W —
ci2 || defm

24v |H||23vim

ci3 ||

7

ERTESITES
A harom helyzet(i engedélyez6 eszk6z bemenetének két bemeneti
csatornajan a jeleltérés toleranciaja egy masodperc.
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Engedélyezd
eszkoz
csatlakoztatasa
UR sorozatu
robothoz

Uzemméd
kapcsoléjanak a
csatlakoztatasa

Connect a Three-Position Enabling Teach Pendant via the Control Box port (see9.1
Kils6 eszkdzok csatlakozasi portjai 32).

vagy

Csatlakoztasson egy harom helyzet(i engedélyez6 eszkozt (Ilasd 9.1 Kils6 eszkdzok
csatlakozasi portjai 32) és egy lizemmod kapcsolot (lasd 9.1 Kiils6é eszk6zok

csatlakozasi portjai 32).

Az elektromos konfiguracidkkal kapcsolatos teljes kord, részletes informaciokeért lasd
az UR felhasznaloi kézikonyv Elektromos interfész cimd részét, letdlthetd itt:
myur.universal-robots.com/manuals

A hdromallasu engedélyezé eszkdz hasznalata megkdveteli a Miikddési mod kapcsold

hasznalatat.

Az alabbi abran egy miikddési méd kapcsolo bekétési modja lathato.

Cnnilurabl

24vi|H||24v |
cioj|mj{ci4 |
24vi|H||24v |
crj/mjicis (A
24v|| B |24v |H
ciz{| 5 |l
24v Nl [|24vY
Cl3 |EHCI7 \E

Operational mode Switch

”r

9 .3. AKI/BE tavkapcsolo és a veszledllito

Leiras Az OEM Control Box vezérlédobozhoz tavoli KI/BE kapcsolora és vészleallito gombra van
sziikseég. A kovetkez6 szakaszokban ismertetjiik, hogyan kell ezeket telepiteni az 1/0 portok
hasznalataval.

A KI/BE vezérld

Az alabbi képek a KI/BE kapcsolt tdvvezérlé bekdtését mutatjak.

csatlakoztatasa Remote J” "N
1zv[d |
GND|H K ------- E| @
ON
OFF| k I
Remate @ }l
12v[d T
GHND(H JER PR
s [ /]-1@
OFF| P

| 1 | Allapot: Be | 2 | Allapot: Ki
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9. Klils6 eszk6zok csatlakoztatasa

A vészleadllito
tavkapcsolé
csatlakoztatasa

Szereljen fel egy kiils6 vészleallitot (E-stop), ha az alapértelmezett vészleallitoval

felszerelt hordozhat6 tavkezel6 nem csatlakozik a vezérl6é dobozhoz.

Az alabbi abra bemutatja a minimalisan sziikséges vészleallitd szerelését.

Safety

Emergency Stop

24V

EIO

24V

Ell |

Safeguard Stop

24V

N

SI0

24V

S

OEM Control Box
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10. OEM Control Box MUszaki adatok

10.1. MUszaki adatok
adatok

OEM Control Box size
(WxHxD)

*OEM AC FlexTail size
(WxHxD)

*OEM AC FlexTail cable
extension bend radius

451 mm x 150 mm x 168 mm

475 mm x 150 mm x 168 mm

25 mm

AC:4.7kg (10.4 Ibs)

DC: 4.3 kg (9.5 Ibs)

*OEM AC FlexTail weight AC (only): TBD

16 digitalis bemenet, 16 digitalis kimenet, 2 analég
bemenet, 2 analdg kimenet

OEM Control Box weight

OEM Control Box I/O portjai

OEM Control Box

/0 tapellatasa 24V, max2A

* The dimensions differ slightly for the OEM AC FlexTail. There is no difference in
functionality between the two types of OEM Contol Box.

10.2. Elektromos specifikacio

V;é- Tulajdonsag Min. Tipikus Max. Egység
valtozat Input Voltage 90 100-240 | 264 VAC
External Mains Fuse (@ 90-200V) 15 - 16 A
External Mains Fuse (@ 200-265V) 8 - 16 A
Input Frequency 47 - 440 Hz
Stand-by Power - - <1.5 w
E.a. Tulajdonsag Min. Tipikus Max. Egység
valtozat Bemeneti feszlltség 19 24-48 72 VDC
Készenléti aramellatas - - <7 w
Klilsé biztositék - - 100 A
Bekapcsolasi aram (200) - - 400 A

Telepitési utmutato 36 OEM Control Box
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10. OEM Control Box Miszaki adatok

10.3. Vezerld egyseg hdleadasa

Robot tipusa Max. Holeadas

UR20 & UR30 350 W
UR16e & UR10e 130 W
UR5e & UR3e 100 W

OEM Control Box
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UNIVERSAL ROBOTS

10.4. Mérethelyes rajzok [mm]
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11. Hibaelharitas

1. Hibaelharitas

OEM Control
Box
Valtéaramu
valtozat

OEM Control
Box
Egyenaramu
valtozat

A vezérlédoboz nem
kapcsol be.

Ellendrizze, hogy az aramforras megfelel6en van bekdtve
(lasd 5.2 Aramforras huzalozasa: valtoaram 18).

A vezérlédoboz néhany
masodpercre bekapcsol,
majd kikapcsol.

A Bekapcsolas gomb tébb mint 5 masodpercig tarto
lenyomasa kikapcsolja a Vezérlédobozt. Csak 1-2
masodpercre nyomja meg a gombot.

A robot teljesitménye
instabil.

* Ellendrizze, hogy a bemeneti fesziiltség megfelel a
miszaki adatoknak (lasd 10.1 Mlszaki adatok 36

* Ellendrizze a foldelést (keriilje a féldhurkokat vagy
a laza csavarokat).

Tinet

A vezérl6édoboz nem
kapcsol be.

Lehetséges megoldas

* Ellendrizze, hogy az aramforras megfeleléen van
bekotve (lasd: 7.2 Aramforras huzalozasa:
egyenaram 27).

* Gy6z8djon meg rola, hogy az egyenaramu
aramforras polaritasa helyes. A forditott polaritas
tartésan karositja az OEM vezérl6dobozt.

A vezérlédoboz néhany
masodpercre bekapcsol,
majd kikapcsol.

A Bekapcsolas gomb t6bb mint 5 masodpercig tarto
lenyomasa kikapcsolja a Vezérl6dobozt.
Csak 1-2 masodpercre nyomja meg a gombot.

A vezérl6ddoboz nem
kapcsol be, vagy a robot
teljesitménye instabil.

* Ellendrizze, hogy az egyenaramu bemenet
megfelel a mlszaki adatoknak, lasd: 10.1
MUszaki adatok 36.

* Ellenérizze, hogy az egyenaramu tapegyseég
feltdltése elegendb-e a rendszer indulé aramanak
biztositasahoz.

Az elektromos konfiguracidkkal kapcsolatos teljes kord, részletes informaciokeért lasd az
UR felhasznaloi kézikdnyv Elektromos interfész cimi részét, letdlthetd itt: myur.universal-

robots.com/manuals

OEM Control Box
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12. Kabel fesziilésmentesitd konzol UNIVERSAL ROBOTS

12. Kabel feszUlésmentesitd konzol

A konzol normal miikddtetés esetén biztositja a kabel fesziilésmentesitését a hordozhatd kezel6egyseég
hasznalata soran.

12.1. OEM Control Box Valtoaram

A kébel feszlilésmentesitd konzol beszerelése és hasznalata

1. Tavolitsa el a tomszelencét 2. Tavolitsa el a csavart
oS =N

< .

"\\@@

3. Tisztitsa meg a terliletet alkoholos oldattal, és varja
meg, amig az alkohol elparolog.

S @y

’\Q’@

4. Tavolitsa el a védéfoliat a ragtapaszrol

(o)

5. Igazitsa a konzolt a helyére a mellékelt csavarral 6. Hizza meg a mellékelt csavart (nyomaték 1 Nm)
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<
7

7. Csatlakoztassa a TP kabelt 8. Rogzitse a TP-kabelt a mellékelt kabelktegelkkel

12.2. OEM Control Box Egyenaram

A kébel fesziilésmentesité konzol beszerelése és hasznalata

2. Tisztitsa meg a terlletet alkoholos oldattal, és varja
meg, amig az alkohol elparolog.

K\;&@ﬁy a

1. Tavolitsa el a tomszelencét

P4

4. |gazitsa a konzolt a helyére a csavarfurat

3. Tavolitsa el a védéféliat a ragtapaszrol .
segitségével
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5. Csatlakoztassa a TP kabelt

6. Rogzitse a TP-kabelt a mellékelt kabelkdtegelSkkel

Telepitési utmutato
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13. Tanusitvanyok

Leiras

Szallitasi
anyagok

Mindség
tanusitasa

Ebben a szakaszban az Universal RobotsOEM vezérl6kkel szerelt robotokra vonatkozo
tanusitvanyokrol és nyilatkozatokrél kozliink informaciot.

Beszallitéink nyilatkozatai alapjan a Universal Robots robotok szallitbanyagai
megfelelnek az ISPM-15 fa-alapu csomagoldéanyagok elballitasara vonatkozo
kovetelményeknek, és ennek megfeleld jeldléssel vannak ellatva.

A Universal Robots robotokat folyamatos belsé tesztelésnek és végso teszt eljarasoknak
vetik ala. A UR vizsgalati eljarasokat folytonos fellilvizsgélatnak és fejlesztésnek vetik
ala.

Nyilatkozatok az Az Universal Robots robotokat az alabbi iranyelvek szerint tanusitjak.

EU
iranyelveknek
megfeleléen

* 2006/42/EC - Machinery Directive (MD)
According to the Machinery Directive 2006/42/EC, Universal Robots robots are
partly completed machinery, and do not have a CE mark on them.

* 2012/19/EU --- az elektromos és elektronikus berendezések hulladékairél
(WEEE)
Az elektromos és elektronikus berendezések hulladékanak artalmatlanitasaval
kapcsolatban lasd a robot felhasznaloi kézikdnyvének 7. Artalmatlanitas és
kérnyezet cim(i fejezetét.

OEM Control Box

43 Telepitési utmutato



13. Tanusitvanyok

IR
UNIVERSAL ROBOTS

Telepitési utmutato

44

OEM Control Box

Szerzdi jog © 2019-2025 tulajdonosa Universal Robots A/S. Minden jog fenntartva.



Szoftver neve: PolyScope X
Szoftver verzio: 10.10
Dokumentum verzio: 20.12.72

716-201-00




	1. Előszó
	1.1. Erről a dokumentumról
	1.2. Company Details

	2. Mit tartalmaz a doboz?
	3. A robot tisztítása
	4. Biztonság
	4.1. Biztonsági üzenettípusok
	4.2. Általános biztonsági óvintézkedések
	4.3. OEM AC FlexTail Safety Precautions

	5. Elektromos beszerelés: AC
	5.1. Szükséges elemek
	5.1.1. A vezetékek csatlakoztatása a csatlakozóhoz

	5.2. Áramforrás huzalozása: váltóáram

	6. Electrical Installation: AC for OEM AC FlexTail
	6.1. A vezetékek csatlakoztatása a csatlakozóhoz
	6.2. Robot Connection for OEM AC FlexTail
	6.2.1. Megszakító beépítése


	7. Elektromos beszerelés: DC
	7.1. Szükséges elemek
	7.1.1. A vezetékek csatlakoztatása a csatlakozóhoz

	7.2. Áramforrás huzalozása: egyenáram

	8. Gépészeti szerelés
	9. Külső eszközök csatlakoztatása
	9.1. Külső eszközök csatlakozási portjai
	9.2. Engedélyező eszközök
	9.3. A KI/BE távkapcsoló és a vészleállító

	10. OEM Control Box Műszaki adatok
	10.1. Műszaki adatok
	10.2. Elektromos specifikáció
	10.3. Vezérlő egység hőleadása
	10.4. Mérethelyes rajzok [mm]

	11. Hibaelhárítás
	12. Kábel feszülésmentesítő konzol
	12.1. OEM Control Box Váltóáram
	12.2. OEM Control Box Egyenáram

	13. Tanúsítványok

