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1. Prefata UNIVERSAL ROBOTS

1. Prefata

1.1. Despre acest document

Descriere This guide describes how to install a Universal Robots OEM Control Box for a
Universal Robots robot arm.
You can find information to connect the OEM Control Box to both AC and DC power
sources.

Installation for the latest version of the OEM Control Box, the OEM AC FlexTailis also
described in this guide.

NOTIFICARE
Universal Robots declina orice responsabilitate, chiar si in cazul in care

toate indrumarile din acest document au fost respectate.

1.2. Company Details

Universal Robots A/S
Energivej 25, 5260 Odense S, Denmark
+45 89 93 89 89

https://www.universal-robots.com

Ghid de instalare 8 OEM Control Box
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2. Ce contine cutia

2. Ce contine cutia

Descriere Cutia contine urmatoarele componente:
* Caseta de Comanda OEM
* Acest document
* Conector mama cu patru pini WAGO 831
* Suport de detensionare a cablului

OEM Control Box 9
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3. Curatarea robotului

Curatarea Puteti sterge orice urma de praf/murdarie/ulei observata pe bratul robot si/sau dispozitivul

zilnica de invatare cu o laveta si unul dintre urmatorii agenti de curatare: apa, alcool izopropilic
70%, alcool cu 10% etanol sau solutie de naftalind 10%. in cazuri rare, pot fi vizibile din
articulatie cantitati foarte mici de unsoare. Acest lucru nu afecteaza functionarea,
utilizarea sau durata de viata a articulatiei.

Curatarea Datorita accentului adaugat pe curatarea robotului, Universal Robots recomanda
suplimentara curatarea cu alcool izopropilic 70% (alcool dezinfectant).

1. Stergeti robotul cu o laveta din micro fibre rasucite si alcool izopropilic 70% (alcool
dezinfectant).

2. Lasati solutia de alcool izopropilic 70% pe robot timp de 5 minute, iar apoi curatati
robotul utilizadnd procedura standard de curatare.

NU UTILIZATI PRODUSE PE BAZA DE CLOR. A nu se folosi solutie de curatare pe
baza de clor, indiferent de concentratie.

Ghid de instalare 10 OEM Control Box
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4. Siguranta

4. Siguranta

4.1. Tipuri de mesaje de siguranta

Descriere

Mesajele de siguranta sunt utilizate pentru a evidentia informatii importante. Cititi toate
mesajele pentru a contribui la asigurarea sigurantei si pentru a preveni ranirea
personalului si deteriorarea produsului. Tipurile de mesaje de siguranta sunt definite mai

jos.

> B B P

O &= ®

AVERTISMENT

Indica o situatie periculoasa care, daca nu este evitata, poate duce la
deces sau vatamare corporala grava.

AVERTISMENT: PERICOL DE ELECTROCUTARE

Indica o situatie de pericol electric iminent care, daca nu este evitat,
poate duce la deces sau vatamare corporala grava.

AVERTISMENT: SUPRAFATA FIERBINTE

Indica o suprafata fierbinte periculoasa pn care pot aparea vatamari din
cauza contactului si a proximitatii fara contact.

ATENTIE

Indica o situatie periculoasa care, daca nu este evitata, ar putea duce la
vatamari corporale.

TMPAMANTARE

Indica impamantarea.

IMPAMANTARE DE PROTECTIE
Indica impamantarea de protectie.

NOTIFICARE

Indica riscul de deteriorare a echipamentului si/sau informatii care
trebuie retinute in mod special.

CITITI MANUALUL
Indica informatii mai detaliate care trebuie consultate in manual.

OEM Control Box
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4. Siguranta

4.2. Masuri generale de siguranta

OEM Control Box 13
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Descriere Cititi mesajele generale de siguranta de mai jos inainte de a instala sau de a utiliza Caseta
de comanda OEM. Pentru mai multe informatii privind siguranta, consultati capitolul
Siguranta din Manualul de utilizare al robotului Universal Robots.

ﬁ AVERTISMENT
Neverificarea si nevalidarea sistemului de protectie si a functionalitatii
poate cauza deces sau vatamari grave.

* Asigurati-va ca toate masurile de reducere a riscurilor
functioneaza conform proiectului si ca reduc riscurile conform
cerintelor.

Q AVERTISMENT
Neefectuarea unei evaluari a riscurilor inainte de instalare si operare

poate duce la deteriorarea echipamentului sau la vatamarea corporala a
personalului.

* Efectuati o evaluare a riscurilor inainte de instalare si exploatare.

* Cititi manualul de utilizare UR si manualul de service UR.

ﬁ AVERTISMENT: PERICOL DE ELECTROCUTARE

Instalarea sau intretinerea echipamentului conectat la o sursa de
alimentare poate duce la electrocutare.

* Deconectati echipamentul de la sursa de alimentare Thainte de
instalare sau intretinere.

Q ATENTIE
Efectuarea incorecta a lucrarilor de instalare sau intretinere poate duce
la deteriorarea echipamentului sau ranirea personalului.

* Numai personalul calificat este autorizat sa efectueze lucrarile de
instalare, punere in functiune si intretinere.

* Cititi manualul de utilizare UR si manualul de service UR.

L TMPAMANTARE

= Conectarea incorecta a sursei de alimentare sau a cablurilor de
impamantare poate duce la deteriorarea echipamentului sau ranirea
personalului.
Daunele cauzate de conectarea incorecta a sursei de alimentare nu sunt
acoperite de garantie. Inainte de a porni operarea echipamentului:

* Asigurati-va de conectarea corecta a cablurilor pentru alimentare.

* Asigurati-va de conectarea corecta a cablurilor pentru
impamantare.

NOTIFICARE
O descarcare electrostatica (ESD) poate provoca daune componentelor

OEM Contro| BOX oC1 IDIbIIC dlll bdDUtd dl%bullldllda OE?V’: Gh|d de |nsta|are
* Purtati intotdeauna o bratara anti-ESD cand lucrati la conexiunile

electrice de la Caseta de comanda OEM.
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4 3. OEM AC FlexTail Safety Precautions

Descriere

The notes below recommend how to handle your OEM AC FlexTail.

@

@

NOTIFICARE

Harsh pulling or jerking the cable extension can result in damage to
equipment.

* Avoid harsh pulls or jerking motions on the cable extension.

NOTIFICARE

The OEM AC FlexTail is designed for fixed installation. The cable
extension, as such, shall be fixed relative to the position of the
OEM AC FlexTail.

* Do not overextend the cable extension.

Ghid de instalare
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5. Instalatia electrica: CA

Descriere Aceasta sectiune descrie modul de conectare a casetei de comanda OEM la o sursa de
alimentare de CA.

ﬁ AVERTISMENT: PERICOL DE ELECTROCUTARE

Instalarea sau intretinerea echipamentului conectat la o sursa de
alimentare poate duce la electrocutare.

* Deconectati echipamentul de la sursa de alimentare inainte de
instalare sau intretinere.

* Forinformation on electrical specifications, see OEM Control Box Specifications

5.1. Componente necesare

Aveti nevoie de urmatoarele componente pentru a conecta cablurile electrice:
* Conectorul mama cu patru poli WAGO 831 (inclus la caseta de comanda OEM).
* O surubelnita cu cap plat de 5,5 x 0,8 mm. De exemplu: WAGO 210-721.

* Trei fire cu terminatii metalice.

llustratia de mai jos prezinta elementele necesare.

~—@
"
1 | Scula cu cap plat 2 | Conector mama WAGO (ilustrat conectat la
CA)
3 | Fir cu terminatie metalica

5.1.1. Cum se conecteaza firele la conector

Descriere Aceasta sectiune descrie cum sa conectati firele la un conector cu parghii de blocare:

OEM Control Box 17 Ghid de instalare



R
5. Instalatia electrica: CA UNIVERSAL ROBOTS

1. Introduceti surubelnita intr-o fanta plata de langa un orificiu din conector.

2. Tmpingeti surubelnita pAna cand clema din interiorul orificiului se deschide. Tineti
surubelnita apasata in fanta, asa cum se arata in figura.

3. Inserati terminatia cablului in orificiul deschis.

4. Asigurati-va ca terminatia cablului este bine pozitionata, scoateti surubelnita pentru a
inchide orificiul.

5.2. Cablajsursa de alimentare: CA

Atasati firele Utilizati urmatoarea schema pentru a atasa cablurile la conector.
la conector

1 | Impamantare
3 | Linie

To connect the OEM Control Box to the power source:
1. Conectati urmatoarele cabluri la conector: nul, faza siimpamantare.

2. Conectati nulul si faza la sursa de alimentare principala. Conectati cablul de
impamantare la impamaéantarea fabricii.

3. Introduceti conectorul in mufa de alimentare de la caseta de comanda OEM.

NOTIFICARE
Conectarea cablurilor la poli fara etichete poate afecta functionarea
robotului.

* Do not connect wires to poles without labels.

Ghid de instalare 18 OEM Control Box
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Descriere The robot arm connector, illustrated below, is next to the power supply connector. Pentru
detalii privind conectarea cablului de la bratul robot, consultati manualul de utilizare a
robotului Universal Robots.

b —(3)
(6] y k L
S E—
e E—
s —
® T8 e 0] —
e —
IS e —
\ [T - ) —
w
1 | OEM CB connector 2 | Conector brat robot
3 | OEM CB connector (e-Series) 4 | Robot arm connector (e-Series)

OEM Control Box 19 Ghid de instalare
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5. Instalatia electrica: CA UNIVERSAL ROBOTS
Instalare Use a double pole circuit breaker to protect the power input connector, as it can also be
disjunctor used as a switch. If a fuse is used, then a two-pole switch must be installed between the
circuit fuse and power input connector.

Urmatoarea ilustratie prezintd schema de cablare a disjunctorului.

XX

T

| 1 | Intrare alimentare OEM | 2 | Disjunctor circuit

é ATENTIE
Instalarea fara sigurante sau intrerupatoare de circuit adecvate poate
duce la deteriorarea echipamentului sau ranirea personalului.

* Instalarea trebuie sa respecte standardul IEC 60364.

Ghid de instalare 20 OEM Control Box
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0. Electrical Installation: AC for
OEM AC FlexTail

Descriere The OEM AC FlexTail uses the same AC electrical installation described in the previous
section. However additional items are required to attach the cable extension.

Q AVERTISMENT: PERICOL DE ELECTROCUTARE

Instalarea sau intretinerea echipamentului conectat la o sursa de
alimentare poate duce la electrocutare.

* Deconectati echipamentul de la sursa de alimentare inainte de
instalare sau intretinere.

Aveti nevoie de urmatoarele componente pentru a conecta cablurile electrice:
* The WAGO 831 four-pole female connector (included)
* O surubelnita cu cap plat de 5,5 x 0,8 mm. For example: WAGO 210-721
* Three wires with ferrule

* Four M4 screws (not included)

llustratia de mai jos prezinta elementele necesare.

_O

,' "A
N '/
k-

—@
Oo—1
1 | Scula cu cap plat 2 | Conector mama WAGO (ilustrat conectat la
CA)
3 | Fir cu terminatie metalica

6.1. Cum se conecteaza firele la conector

Descriere Aceasta sectiune descrie cum sa conectati firele la un conector cu parghii de blocare:

OEM Control Box 21 Ghid de instalare



6. Electrical Installation: AC for OEM AC FlexTail UNIVERSAL ROBOTS

1. Introduceti surubelnita intr-o fanta plata de langa un orificiu din conector.

2. Tmpingeti surubelnita pAna cand clema din interiorul orificiului se deschide. Tineti
surubelnita apasata in fanta, asa cum se arata in figura.

Inserati terminatia cablului in orificiul deschis.

Asigurati-va ca terminatia cablului este bine pozitionata, scoateti surubelnita pentru a
inchide orificiul.

Ghid de instalare 22 OEM Control Box
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6. Electrical Installation: AC for OEM AC FlexTail

6.72. Robot Connection for OEM AC FlexT alil

Descriere

The robot arm connector, illustrated below, is next to the power supply connector.

1 | Conector brat robot

2 | OEM CB connector

3 | Presetupa cablu

4 | Cable connector extension

OEM Control Box
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6. Electrical Installation: AC for OEM AC FlexTail UNIVERSAL ROBOTS

6.2.1. Instalare disjunctor circuit

Descriere Use a double pole circuit breaker to protect the power input connector, as it can also be
used as a switch. If a fuse is used, then a two-pole switch must be installed between the
fuse and power input connector.

Urmatoarea ilustratie prezinta schema de cablare a disjunctorului.

XX

T

| 1 | Intrare alimentare OEM | 2 | Disjunctor circuit

é ATENTIE
Instalarea fara sigurante sau intrerupatoare de circuit adecvate poate duce
la deteriorarea echipamentului sau ranirea personalului.

* Instalarea trebuie sa respecte standardul IEC 60364.

Ghid de instalare 24 OEM Control Box
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/. Instalatia electrica: CC

Descriere This section describes how to connect the OEM Control Box to an DC power source.

Q AVERTISMENT: PERICOL DE ELECTROCUTARE

Instalarea sau intretinerea echipamentului conectat la o sursa de
alimentare poate duce la electrocutare.

* Deconectati echipamentul de la sursa de alimentare inainte de
instalare sau intretinere.

* Forinformation on electrical specifications, see Technical Specifications.

/.1. Componente necesare

Componente Aveti nevoie de urmatoarele componente pentru a conecta cablurile electrice:
* Conectorul mama cu patru poli WAGO 831 (inclus la caseta de comanda OEM).
* O surubelnita cu cap plat de 5,5 x 0,8 mm. De exemplu: WAGO 210-721.

* Trei fire cu terminatii metalice.

llustratia de mai jos prezintd elementele necesare.

P\ /®
2 45 \
7
N /
—&
@__/
1 | Scula cu cap plat 2 | WAGO female connector (DC
depicted)
3 | Fir cu terminatie metalica

7.1.1. Cum se conecteaza firele la conector

OEM Control Box 25 Ghid de instalare
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Connect 1. Introduceti surubelnita intr-o fanta plata de langa un orificiu din conector.

Wires 2. Impingeti surubelnita pAna cand clema din interiorul orificiului se deschide. Tineti
surubelnita apasata in fanta, asa cum se arata in figura.

3. Inserati terminatia cablului in orificiul deschis.

4. Asigurati-va ca terminatia cablului este bine pozitionata, scoateti surubelnita pentru
a inchide orificiul.

Ghid de instalare 26 OEM Control Box

Copyright © 2019-2025 by Universal Robots A/S. Toate drepturile rezervate.



Copyright © 2019-2025 by Universal Robots A/S. Toate drepturile rezervate.

R
UNIVERSAL ROBOTS 7. Instalatia electrica: CC

/.2. Cablajsursa de alimentare: CC

Descriere Utilizati urmatoarea schema pentru a atasa cablurile la conector.

1 | Imp&mantare 2 | Negativ
3 | Pozitiv

NOTIFICARE
Inversarea polaritatii sursei de CC provoaca daune permanente la

Caseta de comanda OEM.
Daunele cauzate de conectarea incorecta a sursei de alimentare nu sunt
acoperite de garantie.

* Asigurati-va ca polaritatea este corecta inainte de a conecta sursa
de alimentare.

To connect the OEM Control Box to the power source:
1. Conectati urmatoarele cabluri la conector: nul, faza si impamantare (daca exista).

2. Conectati cablul de impamantare la impamantarea fabricii, in cazul in care aplicatia
accepta o astfel de conexiune. Conectati cablul negativ si cel pozitiv la sursa de
CC. Asigurati-va ca polaritatea este corecta.

3. Introduceti conectorul in mufa de alimentare de la caseta de comanda OEM.

NOTIFICARE
Conectarea cablurilor la poli fara etichete poate afecta functionarea
robotului.

* Do not connect wires to poles without labels.

Circuit de Cand Caseta de comanda OEM este conectata la o sursa de CC, curentul de varf poate
pornire ajunge pana la 400 A pentru 200 ps. Acest lucru poate duce la deteriorarea sursei de CC
progresiva sau inchide alte dispozitive electronice conectate la ea.

* Instalati un circuit de soft start atunci cand utilizati o sursa de CC.

OEM Control Box 27 Ghid de instalare



R
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Descriere The robot arm connector, illustrated below, is next to the power supply connector. Pentru
detalii privind conectarea cablului de la bratul robot, consultati manualul de utilizare a
robotului Universal Robots.

b —(3)
(6] y k L
S E—
e E—
s —
® T8 e 0] —
e —
IS e —
\ [T - ) —
w
1 | OEM CB connector 2 | Conector brat robot
3 | OEM CB connector (e-Series) 4 | Robot arm connector (e-Series)
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Instalare
disjunctor
circuit

Use a double pole circuit breaker to protect the power input connector, as it can also be
used as a switch. If a fuse is used, then a two-pole switch must be installed between the
fuse and power input connector.

Urmatoarea ilustratie prezinta schema de cablare a disjunctorului.

dood

T

| 1 | Intrare alimentare OEM | 2 | Disjunctor circuit

é ATENTIE
Instalarea fara sigurante sau intrerupatoare de circuit adecvate poate
duce la deteriorarea echipamentului sau ranirea personalului.

* Instalarea trebuie sa respecte standardul IEC 60364.

OEM Control Box
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3. Instalarea mecanica

Descriere Urmati aceste indicatii pentru a asigura operarea sigura a casetei de comanda OEM:
* Evitati acumularea de praf sau murdarie.
* Evitati patrunderea apei, folosirea de solventi si alte substante chimice.

* Mentineti temperatura aerului ambiant care intra in caseta de comanda OEM intre
0-50°C.

* Pastrati temperatura sasiului de aluminiu al controlerului in intervalul 0-65°C.

Ghid de instalare 30 OEM Control Box
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Utilizati suporturile de montaj, evidentiate mai jos, pentru a monta OEM Control Box. in functie de
versiune, OEM Control Box poate aparea usor diferit de ilustratia de mai jos.
Functionalitatea nu este afectata de nicio diferenta externa.

IR
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POWER CONTROLLER }—
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Pentru dimensiunile produsului, consultati sectiunea 10.1 Specificatii tehnice on page 36.
Pentru schite dimensionale, consultati sectiunea 10.4 Schite cu dimensiuni [mm] on page 38.
Asigurati-va ca exista suficient spatiu pentru cabluri si o circulatie suficienta a aeruluiin jurul
casetei de comanda.

Se recomanda un spatiu de minim 50 mm in jurul orificiilor de admisie si de evacuare a aerului si
trebuie luata in considerare evitarea recircularii aerului.

Pentru mai multe informatii despre disiparea caldurii, consultati 10.3 Disiparea caldurii la unitatea
de comanda on page 37. Urmatoarea ilustratie arata fluxul de aer.
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Fluxul insuficient de aer sau recircularea aerului cald pot cauza supraincalzirea
si oprirea casetei de comanda OEM.

Impamantare Carcasa OEM Control Box este conectata electric la pinul de impamantare al
conectorului sursei de alimentare. Orice suprafata de montare conductiva electric
trebuie, de asemenea, conectata la impamantare.
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9. Conectarea dispozitivelor externe

O.1. Porturide conectare a dispozitivelor externe

Descriere

Conectarea
unei tastaturi
sau a unui
monitor

Partea inferioara a casetei de comanda OEM contine un suport cu porturi pentru
conectarea dispozitivelor externe. Urmatoarea ilustratie prezinta suportul.

1 | Port pentru dispozitivul de invatare 2 | Slot pentru card SD

3 | Port Ethernet 4 | Porturi USB

5 | Mini Displayport 6 | Siguranta plata mini 10 A

Port Descriere

Dispozitiv de Port pentru conectarea dispozitivului de invatare (Dispozitivul de

invatare invatare se comercializeaza separat).

Ethernet Conecteaza dispozitive externe care accepta MODBUS, Ethernet/IP
sau PROFINET.

Porturi USB anecteaza dispozitive USB, de exemplu un mouse, o tastatura, o
unitate flash USB.
Conecteaza un monitor. Fluxul video de iesire este identic cu cel de
pe afisajul de la dispozitivul de invatare. Tipuri de conexiuni

Mini acceptate:

Displayport * DP (conexiune directa).

* DVI activ (folosind un convertor activ DP la DVI).
* HDMI activ (folosind un convertor activ DP la HDMI).

Siguranta plata
mini 10 A

Conecteaza o siguranta. Siguranta trebuie sa fie marcata UL si sa
aiba un curent nominal de 10 A.

Card SD

Cardul SD este deja in portul pentru cardul SD.

NOTIFICARE
Scoaterea cardului SD in timpul functionarii poate deteriora sistemul. Nu
scoateti cardul SD.

Utilizati un port USB pentru a conecta o tastatura.
Utilizati mufa Mini Displayport pentru a conecta un monitor.

NOTIFICARE
Nu puteti conecta un mouse atunci cand utilizati software-ul PSX.
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Conectarea
unui dispozitiv
de invatare

Puteti utiliza caseta de comanda OEM PSX numai cu un dispozitiv de invatare (TP) sau cu
un dispozitiv de invatare cu 3PE (3PE TP).

O.2. Dispozitive de activare

Conectarea
unui dispozitiv
de activare

@ NOTIFICARE

Dispozitivul de invatare cu 3PE nu este inclus la achizitionarea casetei
de comanda OEM, prin urmare nu este prevazuta activarea
functionalitatii dispozitivului.
Utilizarea unui robot UR20 sau UR30 necesita un dispozitiv extern de
activare sau un dispozitiv de invatare 3PE atunci cand programati sau
invatati in raza de actiune a aplicatiei robotului.
Vezi ISO 10218-2.

OEM Control Box accepta urmatoarele configuratii pentru dispozitive de activare:
* Dispozitiv de invatare 3PE
* Dispozitiv de activare cu trei pozitii extern

* Dispozitiv de activare cu trei pozitii extern si dispozitiv de invatare 3PE

Dispozitivul de invatare standard nu este acceptat pe robotii UR20 si UR30.

llustratia de mai jos arata cum se conecteaza un Dispozitiv de activare cu trei pozitii

Cnnﬁlurabl Inputs 3-Position Switch
24V 24v |l I
cio|| s [m I

24v 1|22\ m — —]
ci |EsCIs| |
24v |l ||2bvi W — —
ciz M| ¢s|m

24v (M ||2%v

ci3 ||

7

NOTIFICARE
Cele doua canale de intrare pentru inputul dispozitivului de activare cu
trei pozitii au o toleranta la deviatie de o secunda.
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Pentru a Connect a Three-Position Enabling Teach Pendant via the Control Box port (see9.1 Porturi

conecta un de conectare a dispozitivelor externe on page 32).

dispozitivde sau

activare laun Conectati un dispozitiv de activare cu trei pozitii (consultati 9.1 Porturi de conectare a

robot UR dispozitivelor externe on page 32) si un comutator de mod operational (consultati Porturi de

Series conectare a dispozitivelor 9.1 Porturi de conectare a dispozitivelor externe on page 32).
Pentru informatii complete si detaliate despre configuratiile electrice, consultati Interfata
electrica din Manualul de utilizare UR, disponibil pentru descarcare la adresa:
myur.universal-robots.com/manuals

Conectarea Utilizarea unui Dispozitiv de activare cu trei pozitii necesita utilizarea unui comutator de
unui comutator Mod operational.
de mod llustratia de mai jos prezinta modul de conectare a unui comutator de mod operational.

operational
Confijurabi Operaticnal mode Switch
24vi|H||24v | L
cio|[m|[ci4 [m :
24vi|H||24v | — —]
crjljicis (W i
24v|| B |24v |H L
ci2|| mys [
24v NE | |2avY W
ci3 |EHRCI7 \

9.3. Butoanele de comanda PORNIRE/OPRIRE de Ia
distanta si Oprire de urgenta

Descriere Caseta de comanda OEM necesita un buton de comanda de PORNIRE/OPRIRE de la
distanta si un buton de oprire de urgenta. Urmatoarele sectiuni descriu cum sa le instalati
utilizand porturile I/0.

Conectarea butonului Imaginile de mai jos arata modul in care este conectata telecomanda Pornit/Oprit.
de comanda Remoteg?”
PORNIRE/OPRIRE 124

GND)|

ON
OFF]

piele

by

12v

GND
on

OFF

X
J
)

| 1 | Stare: Pornit | 2 | Stare: Oprit
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9.

Conectarea dispozitivelor externe

Conectarea
butonului
Oprire de
urgenta de la
distanta

Instalati un buton de oprire de urgenta extern (E-stop) daca dispozitivul de invatare, ce
contine un buton de oprire de urgenta implicit, nu este conectat la caseta de comanda.
Urmatoarea ilustratie prezinta instalarea minima necesara pentru butonul Oprire de

urgenta.

Safety

24\

EIO

24V

Emergency Stop

Ell |

24V

N

SI0

24V

Safeguard Stop

S
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10. Speciticati OEM Control Box

10.1. Specificatii tehnice
Seocfeati | [ ]

OEM Control Box size (W xH x D) | 451 mm x 150 mm x 168 mm
*OEM AC FlexTail size
(WxHxD)

*OEM AC FlexTail cable
extension bend radius

475 mm x 150 mm x 168 mm

25 mm

AC: 4.7 kg (10.4 Ibs)

OEM Control Box weight
XWelg DC: 4.3 kg (9.5 Ibs)

*OEM AC FlexTail weight AC (only): TBD

Porturi I/0O Caseta de 16 intrari digitale, 16 iesiri digitale, 2 intrari
comanda OEM analogice, 2 iesiri analogice

Sursa de alimentare Caseta de

comanda OEM 24V, max2 A

* The dimensions differ slightly for the OEM AC FlexTail. There is no difference in
functionality between the two types of OEM Contol Box.

10.2. Specificatii electrice

Varianta CA Proprietate Min TIpIC Max Unit

Input Voltage 90 100 -240 264 VAC
External Mains Fuse (@ 90-200V) 15 - 16 A
External Mains Fuse (@ 200-265V) 8 - 16 A
Input Frequency 47 - 440 Hz
Stand-by Power - - <1,5 W
Varianta Proprietate Min Tipic Max Unit
ce Tensiune intrare 19 24 - 48 72 VCC
Tensiune in stand-by - - <7 w
Siguranta externa - - 100 A
Curent de varf intrare (200) - - 400 A
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10. Specificatii OEM Control Box

10.3. Disiparea caldurii la unitatea de comanda

Tip robot Max. Disiparea caldurii

UR20 & UR30 350 W
UR16e & UR10e 130 W
UR5e & UR3e 100 W
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10.4. Schite cu dimensiuni [mm]
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1. Depanare

OEM Control - ST Solutie posibila

Box Varianta

CA Caseta de comanda nu Verificati daca sursa de alimentare este cablata corect
porneste. (vezi 5.2 Cablaj sursa de alimentare: CA on page 18).
Caseta de comanda porneste Apasarea butonului de PORNIRE mai mult de 5
pentru cateva secunde, apoi se | secunde opreste caseta de comanda. Apasati butonul
opreste. doar 1-2 secunde.
* Verificati daca tensiunea de intrare se
) incadreaza in specificatii (vezi 10.1 Specificatji
Performanta robotului este tehnice on page 36)
instabila. A o
* Verificatiimpamantarea (evitati buclele de
impamantare sau suruburile slabite).
OEM Simptom Solutie posibila
Cor?trol Box * Verificati daca sursa de alimentare este cablata
Varianta CC corect (vezi 7.2 Cablaj sursa de alimentare: CC on
Caseta de comandé nu page 27).
porneste. * Asigurati-va ca polaritatea sursei de CC este

corecta. Inversarea polaritatii provoaca daune

permanente la Caseta de comanda OEM.

Caseta de comanda porneste | Apasarea butonului de PORNIRE mai mult de 5 secunde

pentru cateva secunde, apoi opreste caseta de comanda.

se opreste. Apasati butonul doar 1-2 secunde.

* Verificati daca tensiunea CC de intrare se
incadreaza in specificatiile din 10.1 Specificatii
tehnice on page 36.

Caseta de comanda nu
porneste sau performanta

robotului este instabil. * Verificati daca sursa de CC are suficienta

incarcare pentru a furniza curentul initial
sistemului.

Pentru informatii complete si detaliate despre configuratiile electrice, consultati Interfata
electrica din Manualul de utilizare UR, disponibil pentru descarcare la adresa:
myur.universal-robots.com/manuals
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12. Suport de detensionare a cablului

Suportul asigura reducerea tensionarii cablului atunci cand dispozitivul de invatare este in uz, in conditii
normale de functionare.

12.1. OEM Control Box CA

Pentru a instala si utiliza suportul de eliberare a tensionarii cablului

™5

1. Scoateti mansonul 2. Scoateti surubul

&= =3 ~g
'@@, ﬁﬁ‘
&

<

3. Curatati zona cu solutie pe baza de alcool si lasati
alcoolul sa se evapore.

o oy g,
'@% <
A
& -

4. Indepartati folia de protectie de pe plasturele adeziv

(o)

5. Aliniati suportul folosind surubul inclus 6. Strangeti surubul inclus (cuplu TNm)
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<
7

7. Conectati cablul de la TP 8. Fixati cablul TP cu bratarile incluse

12.2. OEM Control Box CC

Pentru a instala si utiliza suportul de eliberare a tensionarii cablului

2. Curatati zona cu solutie pe baza de alcool si lasati
alcoolul sa se evapore.

K;;&@@y a

1. Scoateti mansonul

5

3. Indepértati folia de protectie de pe plasturele adeziv 4. Aliniati suportul folosind orificiul surubului
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5. Conectati cablul de la TP

6. Fixati cablul TP cu bratarile incluse
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13. Certificari

Descriere

Materialele de
ambalare
pentru
expediere

Certificarea
calitatii

Declaratii
conform
directivelor UE

Aceasta sectiune contine informatii despre certificatele si declaratiile valabile pentru
robotii Universal Robots cu controlere OEM.

Conform declaratiei furnizorilor nostri, materialele de transport pentru robotii
Universal Robots respecta cerintele ISPM-15 pentru productia de materiale de ambalare
din lemn si sunt marcate in conformitate cu aceasta schema.

Robotii Universal Robots sunt supusi unor teste interne continue si unor proceduri de
testare la final de linie de fabricatie. Procesele de testare UR unt revizuite si imbunatatite
permanent.

Robotii Universal Robots sunt certificati in conformitate cu directivele de mai jos.

* 2006/42/EC - Machinery Directive (MD)
According to the Machinery Directive 2006/42/EC, Universal Robots robots are
partly completed machinery, and do not have a CE mark on them.

* 2012/19/UE - Deseuri de echipamente electrice si electronice (DEEE)
Pentru informatii privind eliminarea deseurilor de echipamente electrice si
electronice, consultati capitolul 7, Eliminarea si Mediul din manualul de utilizare al
robotului.
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