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Burada yer alan bilgiler Universal Robots A/S miilkiyetindedir ve 6énceden Universal Robots A/S yazil
onayi alinmaksizin timuyle ya da kismen ¢ogaltilamaz. Buradaki bilgiler bildirimde bulunulmaksizin
degisiklige ugrayabilir ve Universal Robots A/S'nin bir taahhidu olarak yorumlanmamalidir. Bu belge
duzenli araliklarla gézden geciriimekte ve revize edilmektedir.

Universal Robots A/S bu belgedeki hatalar veya eksikliklerden dolayi hicbir sorumluluk kabul etmez.
Telif hakki © 2019-2025, Universal Robots A/S.
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1. Giris

1.1. Bu Belge hakkinda

Aciklama This guide describes how to install a Universal Robots OEM Control Box for a
Universal Robots robot arm.
You can find information to connect the OEM Control Box to both AC and DC power
sources.

Installation for the latest version of the OEM Control Box, the OEM AC FlexTailis also
described in this guide.

NOT
@ Universal Robots, bu belgedeki tim kilavuzlar takip edilse bile her tirll
sorumlulugu reddeder.

1.2. Company Details

Universal Robots A/S
Energivej 25, 5260 Odense S, Denmark
+45 89 93 89 89

https://www.universal-robots.com

Kurulum Kilavuzu 8 OEM Control Box
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2. Kutuda Neler Var?

2. Kutuda Neler VVar?

Aciklama Kutuda su égeler bulunur:
* OEM Kontrol Kutusu
* Bubelge
* WAGO 831 dort kutuplu disi konektér

* Kablo gerilimi azaltma braketi

OEM Control Box 9
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3. Robotunuzu Temizleme

Giinliik
Temizlik

Ek Temizlik

Robot kolunda ve/veya El Unitesinde gdzlenen tozu/kiri/yag bir bez ve asagidaki temizlik
maddelerinden birini kullanarak silebilirsiniz: Su, %70 izopropil alkol, %10 Etanol alkol
veya %10 Nafta. Nadir durumlarda, eklemlerden ¢ikan ¢ok az miktarda yag goérinebilir. Bu
yag, eklemin ¢alismasini, kullanimini veya yasam omriini etkilemez.

Robot temizligine daha fazla odaklanildiginda, Universal Robots %70 izopropil alkol
(ovalama alkoli) ile temizlik yapilmasini éneriyor.

1. Robotu siki bikiimli mikro fiber bezle ve %70 izopropil alkol ile (ovalama alkolii)
robotu silin.

2. %70 izopropil alkoli 5 dakika boyunca robot lizerinde tutun, daha sonra standart
temizlik prosediiriiyle robotu temizleyin.

CAMASIR SUYU KULLANMAYIN. Seyreltiimis herhangi bir temizlik solisyonunda gamasir
suyu kullanmayin.

Kurulum Kilavuzu

10 OEM Control Box

Telif hakki © 2019-2025, Universal Robots A/S. Tiim Haklan Sakhdir.



UNIVERSAL ROBOTS

4. Glvenlik
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4 Guvenlik

4.1. GUvenlik mesaji turleri

Aciklama

Guvenlik mesajlarn 6nemli bilgileri vurgulamak icin kullanilir. Glivenligin saglanmasina
yardimci olmak ve personelin yaralanmasini ve Griin hasarini dnlemek igin battiin mesajlar
okuyun. Givenlik mesaji tirleri asagida acgiklanmaktadir.

> B B P

S = ®

UYARI

Kacinilmadigi takdirde 6lim veya ciddi yaralanmayla sonuclanabilecek
tehlikeli bir durumu belirtir.

UYARI: ELEKTRIK

Kacginilmadigi takdirde 6lim veya ciddi yaralanmayla sonuglanabilecek
tehlikeli bir elektriksel durumu belirtir.

UYARI: SICAK YUZEY

Yaralanmanin temasli ve temassiz yakinliktan kaynaklanabilecegi
tehlikeli bir sicak ylzeyi belirtir.

UYARI

Kacinilmadigi takdirde yaralanmaya neden olabilecek tehlikeli bir durumu
belirtir.

ZEMIN
Topraklamayi belirtir.

KORUYUCU ZEMIN
Koruyucu topraklamayi belirtir.

NOT

Ekipmana gelebilecek zarar riskini ve/veya dikkate alinmasi gereken
bilgileri belirtir.

KILAVUZU OKUYUN
Kilavuzda danigilmasi gereken daha ayrintili bilgileri belirtir.

OEM Control Box
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4. Guvenlik

4.2. Genel Guvenlik Onlemleri

OEM Control Box 13
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4. Guvenlik

Aciklama OEM Kontrol Kutusunu kurmadan veya ¢alistirmadan 6nce asagidaki genel giivenlik
mesajlarini okuyun. Guvenlik hakkinda daha fazla bilgi icin Universal Robots Kullanici
Kilavuzundaki Guvenlik bélimiine bakin.

A

A

|||—

UYARI

Koruma ve islevselligin dogrulanmamasi ve dogrulanmamasi 6lim veya
ciddi yaralanmalara neden olabilir.

* Tum risk azaltmanin gerektigi gibi calistigindan ve gerekli risk
azaltmayi gerceklestirdiginden emin olun.

UYARI

Kurulum ve calistirmadan énce risk degerlendirmesinin yapilmamasi,
personelin yaralanmasina veya ekipmanin hasar gérmesine neden
olabilir.

* Kurulum ve galistirmadan énce risk degerlendirmesi gergeklestirin.

* UR Kullanici Kilavuzu ve UR Hizmet Kilavuzunu okuyun.

UYARI: ELEKTRIK

Bir gli¢c kaynagina bagli ekipmanin kurulmasi veya bakiminin yapilmasi
elektrik carpmasina neden olabilir.

* Kurulum veya bakimdan énce ekipmanin gic¢ kaynagdiyla
baglantisini kesin.

UYARI

Kurulum veya bakimin dogru yapilmamasi ekipmanin hasar gérmesine
veya personelin yaralanmasina neden olabilir.

* Kurulum, baslatma ve bakim yalnizca yetkili personel tarafindan
gerceklestiriimelidir.

* UR Kullanici Kilavuzu ve UR Hizmet Kilavuzunu okuyun.

ZEMIN

Gug¢ kaynaginin veya topraklama kablolarinin yanlis baglanmasi, ekipman
hasarina veya personel yaralanmasina neden olabilir.

Gegersiz gug kaynagi baglantisinin yol agtigi hasar garanti kapsaminda
degildir. Calistirmaya baslamadan énce:

* Gig kaynagi kablosunun diizgiin oldugundan emin olun.

* Topraklamanin diizgin oldugundan emin olun.

NOT

Elektrostatik Bosaltma (ESD), OEM Kontrol Kutusundaki hassas
bilesenlere zarar verebilir.

* OEM Kontrol Kutusu elektrik arayiizleri ile calisirken her zaman
ESD bilekligi takin.

OEM Control Box
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4 3. OEM AC FlexTail Safety Precautions

Aciklama

The notes below recommend how to handle your OEM AC FlexTail.

@

@

NOT

Harsh pulling or jerking the cable extension can result in damage to
equipment.

* Avoid harsh pulls or jerking motions on the cable extension.

NOT

The OEM AC FlexTail is designed for fixed installation. The cable
extension, as such, shall be fixed relative to the position of the
OEM AC FlexTail.

* Do not overextend the cable extension.

Kurulum Kilavuzu
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5. Elektrik Tesisati: AC

Aciklama Bu bélimde, OEM Kontrol Kutusunun bir AC gui¢ kaynagina nasil baglanacagi
aciklanmaktadir.

é UYARI: ELEKTRIK
Bir gli¢c kaynagina bagli ekipmanin kurulmasi veya bakiminin yapilmasi
elektrik carpmasina neden olabilir.

* Kurulum veya bakimdan énce ekipmanin gi¢ kaynagiyla
baglantisini kesin.

* Forinformation on electrical specifications, see OEM Control Box Specifications

5.1. Gerekli Ogeler

Telleri baglamak igin su 6gelere ihtiyaciniz vardir:
* WAGO 831 dort kutuplu disi konektdr (OEM Kontrol Kutusu ile birlikte verilir).
* Diiz uglu tornavida, ug 5,5 x 0,8 mm. Ornegin: WAGO 210-721.
* Yuks(kll Gg tel.

Asagidaki ¢izim, gerekli 6geleri gdstermektedir.

O

v x‘
~ < '/
R

o—
1 | Dz uglu ug ekipman 2 | WAGO disi konektor (AC gosterilmektedir)
3 | Yuksuklu tel
5.1.1. TelleriKonektore Baglama
Aciklama Bu bdlimde, tellerin kilitteme kollu bir konektére nasil baglanacagi agiklanmaktadir:

OEM Control Box 17 Kurulum Kilavuzu
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1. Tornavidayi konektdr deliginin yanindaki diiz bir yuvaya yerlestirin.

2. Tornavidayi, deligin icindeki kelepce acilana kadar itin. Tornavidayi gdsterildigi gibi yuvada
tutun.

3. Tel yuksugl acik delige yerlestirin.

4. Tel ylksugun sikica yerlestirildiginden emin olun ve deligi kapatmak icin tornavidayi
cikarin.

5.2. GU¢ Kaynagl Kablolamasi: AC

Kablolari Telleri konektore baglamak icin asagidaki semayi kullanin.
Konektore
takin

1 | Topraklama
3 | Cizgi

To connect the OEM Control Box to the power source:
1. Asagidaki kablolar konektdre baglayin: Nétr, Hat ve Topraklama.

2. Notr ve hat kablolarini, ana gli¢ kaynagina baglayin. Topraklama kablosunu, tesis
topraklamasina baglayin.

3. Konektdri, OEM Kontrol Kutusundaki gti¢ kaynagi soketine takin.

NOT
Tellerin etiketsiz direklere baglanmasi, robotun ¢alismasini
engelleyebilir.

* Telleri etiketsiz direklere baglamayin.

Kurulum Kilavuzu 18 OEM Control Box
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5. Elektrik Tesisati: AC
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Aciklama

The robot arm connector, illustrated below, is next to the power supply connector. Robot
kol kablosunun baglanmasiyla ilgili ayrintilar icin Universal Robots Kullanici Kilavuzuna

bakin.
1 | OEM CB connector Robot kol konektori
3 | OEM CB connector (e-Series) Robot arm connector (e-Series)

OEM Control Box
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Devre Kesici
Kurulumu

Salter olarak da kullanilabileceginden, glg giris konektdriini korumak igin ¢ift kutuplu bir
devre kesici kullanin. Sigorta kullaniliyorsa sigorta ile gli¢ giris konektdri arasina iki kutuplu
bir salter eklenmelidir.

Asagidaki ¢izim, devre kesici kablolama semasini gdstermektedir.

XX

T

|1 [ OEM gig girisi [2 [ Devre kesici

é UYARI
Uygun sigortalarin veya devre kesicilerin takiimamasi, ekipmanin hasar
gbrmesine veya personelin yaralanmasina neden olabilir.

* Tesisat, IEC 60364 standardina uygun olmalidir.

Kurulum Kilavuzu
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0. Electrical Installation: AC for
OEM AC FlexTail

Aciklama The OEM AC FlexTail uses the same AC electrical installation described in the previous
section. However additional items are required to attach the cable extension.

ﬁ UYARI: ELEKTRIK
Bir gliic kaynagina bagh ekipmanin kurulmasi veya bakiminin yapilmasi
elektrik carpmasina neden olabilir.

* Kurulum veya bakimdan 6nce ekipmanin gi¢ kaynagdiyla
baglantisini kesin.

Telleri baglamak icin su dgelere ihtiyaciniz vardir:
* The WAGO 831 four-pole female connector (included)
* Diz uglu tornavida, ug¢ 5,5 x 0,8 mm. For example: WAGO 210-721
* Three wires with ferrule

* Four M4 screws (not included)

Asagidaki gizim, gerekli 6geleri géstermektedir.

‘\_\@
‘_
1 | Dz uglu ug ekipman 2 | WAGO disi konektor (AC gosterilmektedir)
3 | Yiuksukli tel
0.1. TelleriKonektdre Baglama
Aciklama Bu bolimde, tellerin kilitleme kollu bir konektére nasil baglanacagi agiklanmaktadir:

OEM Control Box 21 Kurulum Kilavuzu



6. Electrical Installation: AC for OEM AC FlexTail UNIVERSAL ROBOTS

1. Tornavidayi konektdr deliginin yanindaki diiz bir yuvaya yerlestirin.

2. Tornavidayi, deligin icindeki kelepce acilana kadar itin. Tornavidayi gdsterildigi gibi yuvada
tutun.

3. Tel yuksugl acik delige yerlestirin.

4. Telylksugun sikica yerlestirildiginden emin olun ve deligi kapatmak icin tornavidayi
cikarin.

Kurulum Kilavuzu 22 OEM Control Box
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6. Electrical Installation: AC for OEM AC FlexTail
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6.72. Robot Connection for OEM AC FlexT alil

Acliklama

The robot arm connector, illustrated below, is next to the power supply connector.

1 Robot kol konektori

2 | OEM CB connector

3 | Kablo kilifi

4 | Cable connector extension

OEM Control Box
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6. Electrical Installation: AC for OEM AC FlexTail UNIVERSAL ROBOTS

6.2.1. Devre Kesici Kurulumu

Aciklama Salter olarak da kullanilabileceginden, glic giris konektoriini korumak igin ift kutuplu bir
devre kesici kullanin. Sigorta kullaniliyorsa sigorta ile gui¢ giris konektdri arasina iki
kutuplu bir salter eklenmelidir.

Asagidaki ¢izim, devre kesici kablolama semasini gdstermektedir.

XX

T

|1 | OEM giig girisi [2 [ Devre kesici

é UYARI
Uygun sigortalarin veya devre kesicilerin takilmamasi, ekipmanin hasar
g6rmesine veya personelin yaralanmasina neden olabilir.

* Tesisat, IEC 60364 standardina uygun olmalidir.

Kurulum Kilavuzu 24 OEM Control Box
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/. Elektrik Tesisati: DC

Aciklama This section describes how to connect the OEM Control Box to an DC power source.

ﬁ UYARI: ELEKTRIK
Bir gli¢ kaynagina bagl ekipmanin kurulmasi veya bakiminin yapilmasi
elektrik carpmasina neden olabilir.

* Kurulum veya bakimdan énce ekipmanin gii¢ kaynagiyla
baglantisini kesin.

* Forinformation on electrical specifications, see Technical Specifications.

7.1. Gerekli Ogeler

Bilesenler Telleri baglamak igin su 6gelere ihtiyaciniz vardir:
* WAGO 831 dort kutuplu disi konektdér (OEM Kontrol Kutusu ile birlikte verilir).
* Diiz uglu tornavida, ug 5,5 x 0,8 mm. Ornegin: WAGO 210-721.
* Yiksukli g tel.

Asagidaki ¢izim, gerekli 6geleri gostermektedir.

O

b " (/‘ ‘-
y “
A
& / \
. /
—®
®—".
1 | Diz uglu ug ekipman 2 | WAGO female connector (DC
depicted)
3 | YUksukli tel

/.11 TelleriKonektore Baglama

OEM Control Box 25 Kurulum Kilavuzu
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Connect 1. Tornavidayi konektor deliginin yanindaki diiz bir yuvaya yerlestirin.

Wires 2. Tornavidayi, deligin icindeki kelepge agilana kadar itin. Tornavidayi gosterildigi gibi
yuvada tutun.

3. Telyuksugu acik delige yerlestirin.

4. Tel yuksugun sikica yerlestirildiginden emin olun ve deligi kapatmak i¢in tornavidayi
cikarin.

Kurulum Kilavuzu 26 OEM Control Box
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/.2.GU¢ Kaynagl Telleri: DC

Aciklama Telleri konektdre baglamak icin asagidaki semayi kullanin.

1 | Topraklama 2 | Negatif
3 | Pozitif

NOT

@ DC kaynak polaritesinin tersine ¢evrilmesi, OEM Kontrol Kutusunda kalici
hasara neden olur.
Gecgersiz gii¢ kaynagi baglantisinin neden oldugu maddi hasar, garanti
kapsaminda degildir.

* Gilg kaynagini baglamadan 6nce polaritenin dogru oldugundan
emin olun.

To connect the OEM Control Box to the power source:
1. Asagidaki kablolar konektore baglayin: Notr, Hat ve Topraklama (destekleniyorsa).

2. Uygulama bu tar bir baglantiyi destekliyorsa topraklama kablosunu tesis
topraklamasina baglayin. Negatif ve pozitif telleri DC kaynagina baglayin.
Topraklamanin dogru yapildigindan emin olun.

3. Konektori, OEM Kontrol Kutusundaki gii¢ kaynagi soketine takin.

NOT
@ Tellerin etiketsiz direklere baglanmasi, robotun ¢alismasini engelleyebilir.

* Telleri etiketsiz direklere baglamayin.

Yumusak OEM Kontrol Kutusu bir DC kaynagina baglandiginda, ani akim 200 us icin 400 A'ya
baglatma ulasabilir. Bu, DC kaynagina zarar verebilir veya ona bagh diger elektronikleri kapatabilir.
devresi

* DC kaynagi kullanirken yumusak baslatma devresi ekleyin.

OEM Control Box 27 Kurulum Kilavuzu
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Aciklama

The robot arm connector, illustrated below, is next to the power supply connector. Robot
kol kablosunun baglanmasiyla ilgili ayrintilar icin Universal Robots Kullanici Kilavuzuna

bakin.
1 | OEM CB connector Robot kol konektori
3 | OEM CB connector (e-Series) Robot arm connector (e-Series)

Kurulum Kilavuzu
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Devre Kesici
Kurulumu

Salter olarak da kullanilabileceginden, glc giris konektérinu korumak igin gift kutuplu bir
devre kesici kullanin. Sigorta kullaniliyorsa sigorta ile gli¢ giris konektdri arasina iki kutuplu
bir salter eklenmelidir.

Asagidaki ¢izim, devre kesici kablolama semasini gdstermektedir.

dood

T

|1 | oEMgii girisi [2 [ Devre kesici

é UYARI
Uygun sigortalarin veya devre kesicilerin takilmamasi, ekipmanin hasar
gbrmesine veya personelin yaralanmasina neden olabilir.

* Tesisat, IEC 60364 standardina uygun olmalidir.

OEM Control Box
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3. Mekanik Tesisat

Aciklama OEM Kontrol Kutusunun guvenilir bir sekilde calismasini saglamak igin asagidaki kilavuzu
izleyin:
* Toz ve kirden uzak tutun.
* Su, ¢ozicller ve kimyasallardan uzak tutun.
* OEM Kontrol Kutusuna akan ortam hava sicakliklarini 0-50°C arasinda tutun.

* Aliminyum kumanda ¢ergevesi sicakhigini 0-65°C araliginda tutun.

Kurulum Kilavuzu 30 OEM Control Box
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OEM Control Box montaiji igin asagida vurgulanan montaj braketlerini kullanin. Versiyona bagh
olarak, sizdeki OEM Control Box asagidaki resimden biraz farkli gértinebilir.
islevsellik herhangi bir dis farkliliktan etkilenmez.

— — —
-~ L] Y
L]
lL i |
e
UNIVERSAL ROBOTS o
POWER CONTROLLER §— [z = = E
i B B c 3 o o o)
POWER ROBOT ARM It - - : — -
el = =
4 HIBIE
3 B =1 =] =] =
E i 4 HIBIE
<] i =l =] = = ,
| g i HLHEBLE

ViNJ/N ﬂ v b o =

B Vim B |

Uriin boyutlari igin bkz. béliim 10.1 Teknik Ozellikler on page36.

Boyutsal ¢izimler igin bkz. bélim 10.4 Boyutsal Cizimler [mm] on page38.

Kontrol Kutusu ¢evresinde kablolar ve yeterli hava sirkllasyonu igin yeterli alan oldugundan emin
olun.

Hava giris ve cikislarinin etrafinda en az 50 mm bosluk birakilmasi 6nerilir ve havanin yeniden
dolasmasini dnlemek icin dikkatli olunmalidir.

Isi dagilimi hakkinda daha fazla bilgi igin bkz. 10.3 Kontrol Unitesi Isi Dagilimi on page37.
Asagidaki ¢izim, hava akisini gdstermektedir.

- — |
——— UNIVERSAL ROBOTS
- —) ;
- —) | e %
Ah A = .8 - ifio

fi UYARI: SICAK YUZEY
Yetersiz hava akisi veya sicak havanin yeniden dolasimi, OEM Kontrol

Kutusunun asiri Isinmasina ve kapanmasina neden olabilir.

Topraklama OEM Control Box muhafazasi, gi¢ kaynagi konektoriinlin topraklama pimine elektriksel
olarak baglanir. Herhangi bir iletken montaj ytzeyi de topraga baglanmalidir.
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9. Harici Cihazlarnn Baglanmasi

9.1. Harici Cihaz Baglanti Noktalar

Aciklama OEM Kontrol Kutusunun alt tarafi, harici cihazlarn baglamak igin baglanti noktalari olan bir
braket icerir. Asagidaki gizim, braketi gostermektedir.

1 | El Unitesi baglanti noktasi 2 | SD kart yuvasi
3 | Ethernet baglanti noktasi 4 | USB baglanti noktalari
5 | Mini Displayport 6 | 10 A mini kanatl sigorta
Baglanti
Noktasi Aclklama
El Kumandasi | El Unitesini baglanti noktasi (El Unitesi ayr satilir).
MODBUS, Ethernet/IP veya PROFINET'i destekleyen harici cihazlar
Ethernet o
baglayin.
USB baglant P . g
noktalar Fare, klavye, USB flas suriicii gibi USB cihazlarini baglayin.
Monitér baglayin. Cikis video akisi, El Unitesi tizerindeki ekranla ayni
sekilde gosterilir. Desteklenen baglanti tiirleri:
M_m' * DP (dogrudan baglanti).
Displayport
* Aktif DVI (aktif bir DP'den DVI'a dénustariici kullanarak).
* Aktif HDMI (aktif bir DP'den HDMI'a dénustirici kullanarak).
10 A mini Sigorta baglayin. Sigorta UL isaretli olmali ve 10 A akim derecesine
kanatl sigorta sahip olmalidir.
SD kart SD kart, zaten SD kart baglanti noktasindadir.
NOT
Calismakta olan SD kartin gikarilmasi sistemi bozabilir. SD karti
ctkarmayin.

Klavye veya Klavye baglamak icin bir USB baglanti noktasi kullanin.
Monitoér Monitdr baglamak igin Mini Displayport'u kullanin.

NOT
PSX yazilimini kullanirken fare baglayamazsiniz.

baglama
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El Unitesi OEM PSX Kontrol Kutusunu yalnizca El Unitesi (EU) veya 3PE El Unitesi (3PE EU) ile
baglama kullanabilirsiniz.

9.2. Etkinlestirme Cihazlari

Etkinlestirme
Cihazi baglama NOT i
3PE El Unitesi, OEM Kontrol Kutusunun satin alinmasina dahil

degildir, bu nedenle cihaz islevselligini etkinlestirme saglanmaz.

Bir UR20 veya UR30 kullanmak, robot uygulamasinin erigebilecegi bir
yerde programlama veya 6gretme yaparken harici bir etkinlestirme
cihazi veya bir 3PE El Unitesi gerektirir.

Bkz. ISO 10218-2.

OEM Control Box gtivenli bir sekilde agsagidaki etkinlestirme cihazi yapilandirmalarini
destekler:

* 3PE El Kumandasi
* Harici Ug Pozisyonlu Etkinlestirme cihazi

* Harici Ug Pozisyonlu Etkinlestirme cihazi ve 3PE El Unitesi

Standart El Unitesi UR20 ve UR30 robotlari tarafindan desteklenmez.

Asagidaki resimde, U¢ Pozisyonlu Etkinlestirme cihazinin nasil baglanacagi
gOsterilmektedir

Cnnﬁl urablg Inputs

3-Position Switch

24V 24v |H =
cio|| mHRQl || .
24v 1| [22v\ m — —]
ci |Epcis|
24v [H|[2pv[E ——
ci2 |m|| ¢l m
PHOENT

[ |

CI3

NOT
Uc¢ Konumu Etkinlestirme Cihazi girisi icin iki giris kanalinin
anlasmazlik toleransi bir saniyedir.
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Etkinlestirme Connect a Three-Position Enabling Teach Pendant via the Control Box port (see9. 1

Cihazint UR Harici Cihaz Baglanti Noktalari on page32).

Series bir veya

robota Bir Ug Pozisyonlu Etkinlestirme Cihazi (bkz. 9.1 Harici Cihaz Baglanti Noktalari on

baglamak igin page32) ve bir Calisma Modu Anahtar (bkz. 9.1 Harici Cihaz Baglanti Noktalari on
page32) baglayin.

Elektrik konfiglirasyonlar hakkinda eksiksiz ve ayrintili bilgi igin myur.universal-
robots.com/manuals adresinden indirilebilen UR Kullanici Kilavuzundaki Elektrik
Arayilziine bakin

Calisma Modu  Ug Pozisyonlu Etkinlestirme cihazi kullanmak, Galisma Modu anahtarinin kullanilmasini
Anahtarinin gerektirir.
Baglanmasi Asagidaki ¢izim, Calisma Modu anahtarinin nasil baglanacagini gosterir.

Confpurabi Operational mode Switch
24vi|H||24v | 1
cio|m|[ci [m :
24vi|H||24v | — —
crj(m}|cis |m :

24v| | B [22v | e
cizof [ s [

24v 1l |24V B

ci3 [mHcI7 \a

”r

9.3. Uzaktan ACIK/KAPALI Kontrolt ve Acil Durdurma

Aciklama OEM Kontrol Kutusu, uzaktan ACIK/KAPALI kontroli ve acil durdurma digmesi gerektirir.
Asagidaki bolimlerde, G/C baglanti noktalar kullanilarak bunlarin nasil kurulacagi
aciklanmaktadir.

ACIK/KAPALLI Asagidaki gorseller, uzaktan ACIK/KAPALI kontrolinin nasil baglandigini gosterir.

kontrolinin Remete N
= 12p[d |
baglanmasi peree K _______ } @
ON
OFF] k I
Remate g }l
12v]d T
= [/]1@
OFF| P
| 1 | Durum: Agik |2 | Durum: Kapali
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Uzaktan Acil
Durdurmanin
baglanmasi

Varsayilan Acil Durdurma ézelligine sahip El Unitesi, Kontrol Kutusuna bagh degilse

harici bir Acil Durdurma (E-stop) ekleyin.

Asagidaki ¢izim, gerekli minimum Acil Durdurma kurulumunu géstermektedir.

Safety

Emergency Stop

24V

EIO

24V

El |

Safeguard Stop

24V

N

SI0

24V

S
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10. OEM Control Box Teknik Ozellikler

10.1. Teknik Ozellikler
Ozellikler

OEM Control Box size (W x Hx D) 451 mm x 150 mm x 168 mm
*OEM AC FlexTail size (W x H x D) 475 mm x 150 mm x 168 mm

*OEM AC FlexTail cable extension
bend radius

25 mm

AC: 4.7 kg (10.4 Ibs)
DC: 4.3 kg (9.5 Ibs)

OEM Control Box weight

*OEM AC FlexTail weight AC (only): TBD
OEM Kontrol Kutusu G/C baglant 16 dijital girig, 16 dijital ¢ikis, 2 analog giris, 2
noktalari analog cikis

OEM Kontrol Kutusu G/C glg kaynagi | 24 V, maks.2 A

* The dimensions differ slightly for the OEM AC FlexTail. There is no difference in
functionality between the two types of OEM Contol Box.

10.2. Elektriksel Teknik Ozellikler

AC Varyant Ozellik Min Tipik Maks Birim
Input Voltage 90 100-240 | 264 VAC
External Mains Fuse (@ 90-200V) 15 - 16 A
External Mains Fuse (@ 200-265V) 8 - 16 A
Input Frequency 47 - 440 Hz
Stand-by Power - - <1,5 w

DC Varyanti Ozellik Min Tipik VES Birim
Giris Voltaji 19 24 -48 72 VDC
Bekleme Giicl - - <7 w
Harici sigorta - - 100 A
Ani desarj akimi (200) - - 400 A
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10. OEM Control Box Teknik Ozellikler

10.3. Kontrol Unitesi Isi Dagilimi

Robot Tipi Max. Isi Dagilhimi

UR20 ve UR30 350 W
UR16e ve UR10e 130 W
UR5e ve UR3e 100 W

OEM Control Box
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10.4. Boyutsal Cizimler [mm]
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11. Sorun giderme

Semptom Olasi Céziim

OEM Control
Box AC
varyanti

OEM
Control Box
DC varyanti

Kontrol Kutusu aciimiyor.

Gi¢ kaynag@inin dogru baglanip baglanmadigini kontrol
edin (bkz. 5.2 Gu¢ Kaynagi Kablolamasi: AC on page18).

Kontrol Kutusu birkag
saniye i¢in acllir ve sonra
kapanir.

Gl ACIK diigmesine 5 saniyeden uzun slre basmak
Kontrol Kutusunu kapatir. Digmeye sadece 1-2 saniye
basin.

Robot performansi stabil
degil.

* Girig voltajinin teknik 6zellikler dahilinde olup
olmadigini kontrol edin (bkz. 10.1 Teknik Ozellikler
on page36)

* Topraklamayi kontrol edin (toprak dongilerinden
veya gevsek vidalardan kaginin).

Semptom

Kontrol Kutusu aciimiyor.

Olasi C6ziim

* Giug kaynaginin dogru sekilde kablolanip
kablolanmadigini kontrol edin (bkz. 7.2 Gl Kaynagi
Telleri: DC on page27).

* DC kaynak baglantisi polaritesinin dogru oldugundan
emin olun. Ters polarite, OEM Kontrol Kutusunda
kalici hasara neden olur.

Kontrol Kutusu birkag
saniye acilir ve ardindan
kapanir.

Gl¢ ACIK diigmesine 5 saniyeden uzun sire basmak Kontrol
Kutusunu kapatir.
Digmeye sadece 1-2 saniye basin.

Kontrol Kutusu agiimiyor
veya robot performansi
dengesiz.

* DC giriginin 10.1 Teknik Ozellikler on page36'deki
spesifikasyonlar dahilinde olup olmadigini kontrol
edin.

* DC kaynaginin sisteme ilk akimi saglamak icin yeterli
sarja sahip olup olmadigini kontrol edin.

Elektrik konfiglirasyonlar hakkinda eksiksiz ve ayrintil bilgi igin myur.universal-

robots.com/manuals adresinden indirilebilen UR Kullanici Kilavuzundaki Elektrik Araytziine

bakin

OEM Control Box
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12. Kablo Gerilimi Azaltma Braketi

Braket, El Unitesi kullanimdayken, normal galisma kosullari altinda kablo gerilimini azaltir.

12.1. OEM Control Box AC

Kablo gerilim azaltma braketini eklemek ve kullanmak igin

1. Grometi ¢ikarin 2. Vidayi ¢ikarin

3. Alani alkol ¢ozeltisi ile temizleyin ve alkoliin
buharlagmasini bekleyin.

S h=3 vE
’\\@% &cﬁ’
& -

4. Yapigskan yamadan koruyucu filmi ¢ikarin

<

5. Verilen vidayi kullanarak braketi hizalayin 6. Verilen vidayi sikin (Tork 1 Nm)
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8. EU kablosunu, birlikte verilen kablo baglariyla

7. EU kablosunu baglayin sabitleyin

12.2. OEM Control Box DC

Kablo gerilim azaltma braketini eklemek ve kullanmak icin

2. Alani alkol ¢ozeltisi ile temizleyin ve alkollin
buharlagmasini bekleyin.

£ =3
AT
Pz ;

L]

1. Grometi gikarin

4

3. Yapiskan yamadan koruyucu filmi ¢ikarin 4. Vida deligini kullanarak braketi hizalayin
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5. EU kablosunu baglayin

6. EU kablosunu, birlikte verilen kablo baglariyla

sabitleyin

Kurulum Kilavuzu
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13. Sertifikalar

Aciklama Bu bolim, OEM denetleyicileri olan Universal Robots robotlari igin gegerli olan sertifikalar
ve beyanlar hakkinda bilgi icerir.

Sevkiyat Tedarikgilerimiz tarafindan belirtildigi gibi, Universal Robots robot nakliye malzemesi,

malzemeleri ahsap ambalaj malzemesi tretmek igin ISPM-15 gerekliliklerine uygundur ve buna gore
isaretlenir.

Kalite Universal Robots robot strekli dahili test ve hat sonu test prosedurlerinden geger. UR test

sertifikasi islemleri strekli inceleme ve gelistirmeye tabidir.

AB Universal Robots robotlari, asagidaki direktiflere gore sertifikalidir.

direktiflerine - 2006/42/EC - Machinery Directive (MD)

gore beyanlar According to the Machinery Directive 2006/42/EC, Universal Robots robots are

partly completed machinery, and do not have a CE mark on them.

* 2012/19/EU - Elektrikli ve Elektronik Ekipman Atiklar (WEEE)
Elektrikli ve elektronik ekipman atiklarinin bertarafi hakkinda bilgi icin robot
kullanim kilavuzunda Boélim 7, Bertaraf ve Cevre'ye bakin.
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