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e-Series

rSCPbecﬁlkace ramene

ota
Uzite¢né zatizeni
Dosah
Pocet stupriti volnosti
Programovani
Spotfeba (priimérna)
Maximalni vykon
Mirné provozni nastaveni
Rozsah provoznich teplot
Bezpecnostni funkce

V souladu s

Vykon

Snimani sily, pfiruba nastroje / snimaé to¢ivého momentu

Rozsah
Presnost

Pfesnost
Pohyb

Maximalni rychlost TCP

Opakovatelnost pozice podle ISO 9283

Pohyb osy
Zakladna
Rameno
Loket
Zapésti 1
Zapeésti 2
Zapeésti 3

Prvky

Klasifikace IP
Hluk

Montaz ramene
1/0 porty
Digitalni vstup
Digitalni vystup
Analogovy vstup

Napéti zdroje napajeni I/O nastroje

Zdroj napdjeni I/0 nastroje
Fyzicky

Rozméry v klidovém stavu
Materialy

Rozhrani pfiruby nastroje

Typ konektoru

Délka kabelu (rameno robota)
Hmotnost véetné kabelu

Vihkost

UR3e

3kg (6,61b)
500 mm (19,7 in)

300 W
150 W

Sila, x-y-z Todivy moment, x-y-z

+30,0N
+2,0N
+3,5N

3m/s
+0,03 mm
Pracovni rozsah
+ 360°
+360°
+360°
+ 360°
+360°

Nekonec¢no

<60 dB(A)

600 mA

@128 mm

11,2 kg (24,7 Ib)

+ 10,0 Nm
+0,1 Nm
+0,1Nm

Maximalni rychlost

+180°/s
+180°/s
+180°/s
+360°/s
+360°/s
+360°/s

UR7e

7,5kg (16,5 Ib)

850 mm (33,5 in)

6 oto¢nych kloubt

UR12e

12,5 kg (27,5 Ib)
1300 mm (51,2 in)

12palcova dotykova obrazovka s grafickym uzivatelskym rozhranim PolyScope

570 W
200 W

Sila, x-y-z
+50,0N
+3,5N
+4,0N

4 mls

Teplota prostiedi: 0-50 °C (32-122 °F)

20 konfigurovatelnych bezpecnostnich funkci
EN ISO 13849-1 (PLd kategorie 3) a EN ISO 10218-1

Todivy moment, x-y-z Sila, x-y-z

+ 10,0 Nm
+0,2Nm
+0,3Nm

+0,03 mm

Pracovni rozsah
+ 360°
+360°
+360°
+ 360°
+360°
+360°

Maximalni rychlost

+180°/s
+180°/s
+180°/s
+180°/s
+180°/s
+180°/s

<65 dB(A)

1,5 A (Dvojpin
1 A (Jednopin

@151 mm

20,6 kg (45,4 Ib)

oveé)
ove)

+100,0N
+50N
+55N

+360°
+360°
+360°
+360°
+360°
+360°

IP54

Jakakoli orientace

12/24V

Hlinik, plast, ocel

8pinova zasuvka M8, EN ISO-9409-1-50-4-M6

8pinova zasuvka M8

6 m (236 in)

< 90% relativni vlhkosti (bez kondenzace)

Pracovni rozsah

615 W
350 W

Togivy moment, x-y-z

4 m/s

+0,05 mm

<65 dB(A)

2 A (Dvojpinové)
1 A (Jednopinoveé)

<@190 mm

33,5kg (73,9 Ib)

+ 10,0 Nm
+0,2 Nm
+0,5Nm

Maximalini rychlost

+120°/s
+120°/s
+180°/s
+180°/s
+180°/s
+180°/s

URI16e

16 kg (35,3 Ib)
900 mm (35,4 in)

585 W
350 W

Sila, x-y-z To&ivy moment, x-y-z

+160,0 N
+50N
+55N

3m/s
+ 0,05 mm
Pracovni rozsah
+ 360°
+ 360°
+360°
+ 360°
+360°
+360°

<65 dB(A)

2 A (Dvojpinové)
1 A (Jednopinové)

@190 mm

33,1kg (73 1b)

+ 10,0 Nm
+0,2Nm
+0,5Nm

Maximalni rychlost

+120°/s
+120°/s
+180°/s
+180°/s
+180°/s
+180°/s
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UNIVERSAL ROBOTS

A Teradyne Robotics Company

Specif‘l<<ace ovladaci
otky

jedn
Prvky

Typ robota

Kompatibilita softwaru
Klasifikace IP

Klasifikace Cistych prostor ISO 14644-1
Rozsah provoznich teplot
1/0 porty

Digitalni vstup

Digitalni vystup

Analogovy vstup
Analogovy vystup
Kvadraturni digitalni vstupy

Zdroj napajeni 1/0

Pramyslové protokoly

Hardwarova rozhrani

Fyzicky
Rozméry ovladaci jednotky (S x V x H)

Hmotnost

Vystup zdroje napéjeni
Materialy

Vlhkost

Specifikace prenosného ovladaciho
tg [ Hu P

rmina
Prvky

Typ robota
Klasifikace IP

Vlhkost
RozliSeni displeje

Volnobéh
Fyzicky

Materialy

Velikost pfenosného ovladaciho terminalu (S x V x H)

Hmotnost (v€etné kabelu pfenosného ovladaciho terminalu o délce

1m)

Délka kabelu (Pfenosny ovladaci terminal)

CB 5.5 (PolyScope 5)
CB 5.6 (PolyScope X)

e-Series, UR Series
PolyScope X, PolyScope 5
P44
6
0-50 °C (32-122 °F)

16

16

2

2

4
24V, 2 A

Modbus TCP (Klient/Server)
Adaptér Ethernet/IP
Zartizeni PROFINET / PROFIsafe
ROS/ROS2
Ethernet 1 Gb/s
USB 2.0, USB 3.0
Mini DisplayPort
Rozhrani vstfikovaciho lisu
(SPI AN-146 & Euromap-67)

460 mm x 449 mm x 254 mm
(18,2inx 17,6 inx 101in)

12 kg (26,5 Ib)

1500 W

Praskoveé lakovana ocel

< 90% relativni vihkosti (bez kondenzace) <

e-Series (standardni)

ENISO 10218-1
ENISO 13849-1

< 90% relativni vihkosti (bez kondenzace)
1280 x 800 pixell

1 tlacitko

Plast (PC/ASA)

300 mm x 231 mm x 50 mm
(11,8inx9,1in x 1,97 in)

1,6 kg (3,5 Ib)

4,5m (177,17 in)

Standardni

"
A, g

4

B =t ] | 4
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CB 5.5 (PolyScope 5)
CB 5.6 (PolyScope X)

e-Series, UR Series
PolyScope X, PolyScope 5
1P20
6
0-50 °C (32-122 °F)

16
16
2
2
4

24V,2A

Modbus TCP (Klient/Server)
Adaptér Ethernet/IP
Zatizeni PROFINET / PROFIsafe
ROS/ROS2
Ethernet 1 Gb/s
USB 2.0, USB 3.0
Mini DisplayPort
Rozhrani vstikovaciho lisu
(SPI AN-146 & Euromap-67)

451 mm x 168 mm x 150 mm
(17,6 inx 6,6 in x 5,9 in)
AC model: 4,7 kg (10,4 Ib)
DC model: 4,3 kg (9,48 Ib)

1500 W
Hlinik

< 90% relativni vlhkosti (bez kondenzace) <

e-Series (volitelné), UR Series (standardni)

ENISO 10218-1
ENISO 13849-1

< 90% relativni vihkosti (bez kondenzace)

1280 x 800 pixell

2 tlacitka pro podporu obouruéniho ovladani

Plast (PC/ASA)

300 mm x 231 mm x 50 mm
(11,8inx9,1inx 1,97 in)

1,8 kg (3,961 Ib)

4,5m (177,17 in)

&

Standardni kabel

lz/(_lj%énpsti dlouhych a kratkych

elu
Napajeci kabel Material Barva
700-3xx-xx PVC Cerna

Standardni kabel robota

200145 PVC Cerna
200146 PVC Cerna
165100 PVC Cerna
165101 PVC Cerna

Kabel robota High Flex

166100 PVC Modra
166101 PVC Modra
200113 PVC Modra
200114 PVC Modra

e Standardni O Volitelné

- Neni pouzito

Co obsahuje baleni?

Vyberte nastaveni, které vam vyhovuje

UR Series

O UR8 Lon
Robot OURIS

O UR18

O UR20

O UR30

O PolyScope X
Software 0 PolyScope 5
Ovladaci jednotka
Kontakt
Universal Robots A/S
Energivej 51
5260 Odense
Dansko

e-Series
0 UR . ; i ) o )
0 8R32 Pfenosny ovladaci terminal g g;,aé‘dard”'
[0UR12e
O UR16e
O1m
Cable O6m
O12m
g gg gg ., O UR Care Plus
0 OEM-CB 55 Servisni plén UR Care O UR Care Premium
O OEM CB 5:6 [ Prizplisobené UR Care
+45 89 93 89 89

Délka

6m (236,22 in)

1m (39,37 in)
2m (78,74 in)
6m (236,22 in)
12 m (472,44 in)

6m (236,22 in)
12'm (472,44 in)
6 m (236,22 in)

12 m (472,44 in)

robota

Pramér

Specifické pro danou

zemi

12,1 mm (0,84 in)
12,1 mm (0,84 in)
12,1 mm (0,84 in)
12,1 mm (0,84 in)

13,4 mm (0,53 in)
13,4 mm (0,53 in)
14,6 mm (0,57 in)
14,6 mm (0,57 in)

Reseni

sales@universal-robots.com

universal-robots.com

Hruba hmotnost

0,75kg (1,7 Ib)

0,4 kg (11b)
0,6 kg (1,3 1b)
2kg (4,4 Ib)
3,25kg (7,16 Ib)

2,3 kg (5,07 Ibs)
4,5Kkg (9,92 Ib)
2,3 kg (5,07 Ibs)
4,5kg (9,92 Ib)

Kabel robota High Flex

e-Series UR Series
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mailto:sales@universal-robots.com
https://www.universal-robots.com/
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