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UR7e
Allman specifikation
Nyttolast

Rackvidd
Frihetsgrader

Programmering

Stréomférbrukning (genomsnitt)
Maximal effekt
Mattliga driftsinstallningar

Driftstemperaturomrade
Sakerhetsfunktioner

Overensstammer med

UR7e Robotarm
Prestanda
Kraftavkanning,
verktygsflans/momentgivare
Intervall

Precision

Exakthet

Forflyttning

Max TCP-hastighet
Poseupprepbarhet enligt ISO 9283
Axelrorelse

Bas

Skuldra

Armbage

Handled 1

Handled 2

Handled 3

7.5kg (16.5 Ibs)
850 mm (33,5 in)
6 roterande leder

12-tums pekskarm med grafiskt
anvandargranssnitt PolyScope

570 W

200 W

Omgivningstemperatur:

0-50 °C (32-122 °F)

20 konfigurerbara sakerhetsfunktioner

EN ISO 13849-1 (PLd kategori 3),
EN SO 10218-1

Kraft, x-y-z Vridmoment, x-y-z
+50,0N +10,0 Nm
+35N +0,2 Nm

+4,0N +0,3Nm

1m/s

+ 0,03 mm

Arbetsomrade Hdgsta hastighet
+360° +180°/s

+360° +180°/s

+360° +180°/s

+360° +180°/s

+360° +180°/s

+360° +180°/s

UR7e

R
UNIVERSAL ROBOTS

ATeradyne Robotics Company

Tekniska specifikationer

UR7e ger ultimat flexibilitet for medelstora
arbetsuppgifter med en lastkapacitet pa upp till 7,5
kg och en rackvidd pa 850 mm.

Idag har mer an 100 000 UR samarbetande
industrirobotar levererats till kunder 6ver hela varlden
och industrier. E-serien av cobotar ger otrolig
flexibilitet och o6vertraffad anvandarvanlighet for dina

arbetsuppgifter.
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Funktioner

IP-klassificering

Brus

Armmontering

1/0-portar vid verktygsfléansen
Digital in

Digital ut

Analog in

Matningsspéanning
Stromforsorjning

Fysiskt
Fotavtryck
Material

Verktygsflans

Anslutningstyp
Kabellangd (robotarm)
Vikt inklusive kabel
Luftfuktighet

Kontakt

Universal Robots A/S
Energivej 51

5260 Odense
Danmark

IP54
<65dB(A)
Alla orienteringar

2
2

2

12124V

1,5 A (dubbelt stift), 1 A (enkelt stift)

@151 mm

Aluminium, plast, stal

M8 8-polig hona,

EN ISO-9409-1-50-4-M6

M8 8-polig hona

6 m (236 tum)

20,6 kg (45,4 Ibs)

< 90 % RH (icke-kondenserande)

+45 89 93 89 89
sales@universal-robots.com

universal-robots.com

Manoverenhet

Funktioner

IP-klassificering IP54

Luftfuktighet <90 % RH (icke-kondenserande)
Displayuppldsning 1280 x 800 pixlar

Fysiskt

Material Plast

300 mm x 231 mm x 50 mm

Storlek pa mandverenhet (B x H x D) () s im0y )

Vikt -
manoverenhet
Kabellangd 4,5m (177,17 tum)
.o o
Manoverskap
Funktioner
IP-klassificering P44

Omgivningstemperatur:

Drifttemperaturomrade * 0-50 °C (32-122 °F)

Luftfuktighet <90 % RH (icke-kondenserande)
1/0-portar

Digital in 16

Digital ut 16

Analog in 2

Analog ut 2

Kvadratur digitala ingangar 4

1/O-stromforsorjning 24V,2A

Modbus TCP (klient/server)
Ethernet/IP-adapter
PROFINET-enhet, PROFIsafe
ROS/ROS2

Ethernet 1 Gbit/s

USB 2.0 USB 3.0

Mini DisplayPort
Injektionsgjutmaskin, granssnitt
(SPI AN-146 & Euromap-67)*

100-240 VAC, 47-440 Hz

Industriella protokoll

Hardvarugréanssnitt

Strémkalla

*Géller endast OEM-versionen.

Fysiskt
460 mm x 449 mm x 254 mm
Mané kapets storlek (B x Hx D
anoverskapets storlek (BxHxD) 14 > 1 m x 17,6 tum x 10 tum)
Vikt 12 kg (26,5 Ibs)
Material Pulverlackerat stal
Mandéverskapet finns dven i en OEM-version.
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1,6 kg (3,5 Ibs) inklusive 1 m kabel till

Gransshnitt for UR7e-basflans
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Dimensioner och rackvidd for UR7e

425

162.5

r/L x\

OM INGET ANNAT ANGES:

Matten ar i millimeter. Tolerans + 0,1 mm + 0,5°
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