UR16e
Especificacoes gerais
Carga util

Alcance

Graus de liberdade

Programacao

Consumo de energia (média)
Poténcia maxima

Defini¢cdes de funcionamento
moderadas

Intervalo de temperatura operacional
Funcdes de seguranca

Em conformidade com

Braco do robd UR16e
Desempenho

Detecéo de forga,

flange da ferramenta/sensor de binario
Intervalo

Precisao

Preciséo

Movimento

Velocidade maxima de TCP

Repetibilidade da pose segundo a
norma I1SO 9283

Movimento do eixo

Base
Ombro
Cotovelo
Pulso 1
Pulso 2
Pulso 3

16 kg (35.3 Ibs)
900 mm (35.4 in)
6 articulagdes giratérias

Ecra tatil de 12 polegadas com interface
grafica do utilizador PolyScope

585 W
350 W

Temperatura ambiente:
0-50°C (32-122°F)
20 fungdes de seguranca configuraveis

EN ISO 13849-1 (PLd Categoria 3),
ENI1SO 10218-1

Forga, x-y-z Torque, x-y-z
+160.0N +10.0 Nm
+5.0N + 0.2 Nm
+55N +0.5Nm
3m/s

+0.05 mm

Intervalo de Velocidade
funcionamento maxima
+360° +120°/s
+360° +120°/s
+360° +180°/s

+ 360° +180°/s

+ 360° +180°/s

+ 360° +180°/s

UNIVERSAL ROBOTS

ATeradyne Robotics Company

UR16e
Especificagcoes técnicas

UR16e fornece 16 kg de carga util, permitindo o uso
de ferramentas de fim de brago mais pesadas e o
manuseamento de varias pecas.

Hoje, ja foram entregues mais de 100.000 robés
industriais colaborativos UR em clientes de todas as
industrias e por todo o mundo. A e-Series de cobots
oferece incrivel flexibilidade e facilidade de utilizagcéo

sem paralelo na sua aplicacio.

Atualizado em maio de 2025.

Copyright © 2025 by Universal Robots A/S. Todos os direitos reservados.

Funcionalidades

Classificagao IP

Ruido

Fixacéo do braco

Portas de E/S na flange da
ferramenta

Entrada digital

Saida digital

Entrada analdgica

Tensao de alimentagao
Fonte de alimentagéo

Fisico
Pegada
Materiais

Flange da ferramenta

Tipo de conetor

Comprimento do cabo (brago do
robo)

Peso incluindo o cabo
Humidade

Contacto

Universal Robots A/S
Energivej 51

5260 Odense
Dinamarca

IP54
<65dB(A)
Qualquer orientagéo

2

2

2

12/24 V

2 A (pino duplo), 1 A (pino simples)

2190 mm

Aluminio, plastico, aco

M8 fémea de 8 pinos, EN ISO-9409-
1-50-4-M6

M8 fémea de 8 pinos

6 m (236 in)

33,1kg (73 Ibs)
<90% RH (sem condensacgéo)

+45 89 93 89 89
sales@universal-robots.com

universal-robots.com

Teach Pendant
Funcionalidades

Classificagao IP
Humidade
Resolucao do ecra

Fisico
Materiais

Tamanho do teach pendant (L x A x P)

Peso

Comprimento do cabo

Caixa de Controlo
Funcionalidades

Classificagao IP
Intervalo de temperatura operacional

Humidade

Portas de E/S

Entrada digital

Saida digital

Entrada analogica

Saida analdgica

Entradas digitais em quadratura

Fonte de alimentacgao de E/S

Protocolos industriais

Interfaces de hardware

Fonte de energia
*Valido apenas para a versao OEM.

Fisico

Tamanho da caixa de controlo (L x A x
P)

Peso

Materiais

IP54
< 90% RH (sem condensacao)
1280 x 800 pixeis

Plastico

300 mm x 231 mm x 50 mm
(11.8inx9.1inx 1.97 in)

1.6 kg (3.5 Ibs) incluindo 1 m de cabo do
teach pendant

4.5m (177.17in)

P44

Temperatura ambiente:
0-50°C (32-122°F)

<90% RH (sem condensagao)

16

16

2

2

4

24V, 2A

TCP Modbus (Cliente/Servidor)
Adaptador Ethernet/IP

Dispositivo PROFINET, PROFIsafe
ROS/ROS2

Ethernet 1 Gb/s

USB 2.0 USB 3.0

Mini DisplayPort

Interface da Maquina de Moldagem por
Injecao

(SPI AN-146 & Euromap-67)*
100-240 VAC, 47-440 Hz

460 mm x 449 mm x 254 mm
(18.2inx17.6inx 10in)

12 kg (26.5 Ibs)

Aco revestido a po

A caixa de controlo também esta disponivel numa versdo OEM.

UR16e payload curve
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Interface para flange de base UR16e
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Flange de ferramenta para UR16e
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Dimensoées e alcance de UR16e

: m;._ll
Ll

47985 i
360 __‘I‘I‘_I.HS_
1 " =
@ »E© ||
478.4
o0
§ -—D
180.7 _
190

SALVO INDICAGAO EM CONTRARIO:

As dimensoes estdo em milimetros. Tolerancia = 0,1 mm +0,5°
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