Prenosny ovladaci terminal s tfipolohovym

aktivacnim zarizenim
Lri] ~ 175.50 .

Rozhrani pro pfirubu zakladny UR15
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Vihkost < 90% relativni vlhkosti (bez
kondenzace) D
RozliSeni displeje 1280 x 800 pixela
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Technickeé specifikace Sl S— ‘ : !
Velikost pfenosného ovladaciho 300 mm x 231 mm x 50 mm - _ Mounting pattern
. ; ) L. terminalu (8 x V x H) (11,8inx9,1in x 1,97 in) £ for UR15 Base
UR15. Presny. Kompaktni. Nadstandardni vykon na 1.8 kg (3,961 Ib) véetn kabelu [#] 005/A|D
dosah rUkY- Hmotnost prenosného ovladaciho terminalu
odélce Tm
UR15 je nejleh¢im modelem fady UR, ktery Délka kabelu 4,5m (177,17 in) g0
prekonava ocekavani ohledné nejzadané;si velikosti ca bls
pfedstavuijici idealni volbu na trhu kolaborativnich Ovladaci jednotka
robotl a nabizi rychlost a spolehlivost, diky nimz se Prvk Pfiruba nastroje pro UR15
snadno pfizpUsobi nejridznéjSim prostredim. y MEGHT 6502 g . 8
Klasifikace IP IP44 = o =8
Aktualizovéno v kvétnu 2025. Vihkost < 90% relativni vihkosti (bez 6 e anEn _ #9590 _
Copyright © 2025 Universal Robots A/S. Viechna prava vyhrazena. kondenzace) \
UR15 1/0 porty
- ifi Digitalni vstup 16
Obecné specifikace S
Digitalni vystup 16 %o
15 kg (33.1 Ibs) Prvky Analogovy vstup 2
Uzite¢né zatizeni 17,5 kg (38,58 Ib) s okrajovymi R P65 Analogovy vystup 2 A
podminkami podle pfirucky. s i T Kvadraturni digitalni vstupy 4
Dosah 1300 mm (51,18 in) i eyl
Pocet stupnt volnosti 6 oto¢nych kloubU el WEBEAUEHEY T el S 2y 2A F
P 12pal Y 2 dotvkova ob K *Rychlost a zatiZeni Modbus TCP (Klient/Server) ]
palcova dotykova obrazovka 5 X Adaptér Ethernet/IP
Programovani s grafickym uzivatelskym rozhranim gIUK — ;67 dIB(Ak) " Kladné rob PR R LG Zarizeni PROFINET, PROFIsafe %
PolyScope znaf:'enl stavu ve"[e n}l r.u na zakladné robota ROS/ROS2
Spotieba (primé&rna) Montaz ramene Jakakoli orientace Ethernet 1 Gb/s
Maximalni vykon 550 W I/0 porty na pfirub& nastroje USB 2.0 USB 3.0
Mirné provozni nastaveni 350 W D?g?télm’ vstup 2 Hardwarova rozhrani Mini DisplayPort _ ®31.50H7
] Teplota prostredi: Digitalni vystup 2 Rozhrani vsttikovaciho lisu | os50:010 -
Rozsah provoznich teplot 0-50 °C (32-122 °F) Analogovy vstup 2 nebo 1 RS-485 (SPI AN-146 & Euromap-67)* y—
. . 20 konfigurovatelnych bezpeénostnich Napéti zdroje napajeni 12124V Zdroj napajeni 100-240 VAC, 47-440 Hz $9040.10
Bezpecnostni funkce . . A L . . i . - = : =
funkci Zdroj napajeni 2 A (Dvojpinové), 1 A (Jednopinové) *Plati pouze pro OEM verzi.
EN ISO 13849-1 (PLd kategorie 3), Rozméry a dosah UR15
Visouladu's EN ISO 10218-1a UL 1740
Architektura kloub(i 2-1-3 Fyzicky Fyzicky
Rozmeéry v klidovém stavu @204 mm = 460 449 254
- ’ry —r Rozméry ovladaci jednotky (S x V x H) m.m X .mm X . mm
Materialy Hlinik, plast, ocel (18,2inx 17,6 inx 10 in)
PFiruba nastroje ISO 9409-1-50-4-M6 Hmotnost 12 kg (26,5 Ib) =7
Rameno robota UR15 Typ konektoru 8pinova zasuvka M8 Materialy Praskové lakovana ocel
VYkon Délka kabelu (rameno robota) 6 m (236 in) Ovladaci jednotka je k dispozici také ve verzi OEM. R
Snimani sily, Togivy . Hmotnost bez kabelu 40,7 kg (89,73 Ib) 164 136.1
pHiruba nastroje / snima& todivého  Sila, x-y-z [ < 90% relativni vihkosti (bez URIS Payload curve ' '
momentu v kondenzace) S e
Rozsah £150,0N £10,0Nm 5 Expended paiosd — ©®
Presnost +7,5N +0,2Nm e i ~
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POhyb g o =
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Maximalni rychlost TCP 5m/s F s — \‘
Opakovatelnost pozice podle ISO 9283 + 0,05 mm Kontakt & N—
. S 50 IS JA O\
Pohyb osy Pracovni rozsah  Maximalni rychlost A7 A WA
4 o 0 i | Robots A/
Zakladna + 360 +180°/s Err::/re:jz i 1Obo sA/S +45 89 93 89 89 25 ‘ oo ‘
Rameno +360° +180°/s 526090dj sales@universal-robots.com 0
Loket +360° +240°/s : ense e S — 0 50 100 150 200 250 300 350
oL 5 Dansko Center of gravity offset [mm]
Zapesti 1 + 360° +300°/s
Zapésti 2 + 360° +300°/s
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