I Prenosny ovladaci terminal s tfipolohovym
UNIVERSAL ROBOTS aktiva¢nim zafizenim

ATeradyne Robotics Company

Prvky
Klasifikace IP IP54 Rozhrani pro pfirubu zékladny UR20
o - . .
Vihkost < 90% relativni vihkosti (bez T S .
kondenzace) " - %
U RZO Rozliseni displeje 1280 x 800 pixell v e D773 |
° I ] ° . . - 95 ». 95 _

Technickeé specifikace Fyzicky ,

Materialy Plast :
UR20, prvni z na8i nové generace vysoce Velikost prenosného ovladaciho 300 mm x 231 mm x 50 mm %

vykonnych kolaborativnich robotu, byl od zakladu
pfepracovan, aby nabidl az o 30 % vyssi rychlost

terminalu (S x V x H) (11,8inx9,1inx 1,97 in)

1,8 kg (3,961 Ib)

a to¢ivy moment, pokrocilé funkce fizeni pohybu Hmotnost véetné kabelu pfenosného ovladaciho !
a prvotfidni uZivatelsky komfort. terminalu o délce 1 m 3 A
Délka kabelu 4,5m (177,17 in)
K dneSnimu dni bylo zdkaznikiim z riznych odvétvi po . ..
celém svété dodano vice nez 100 000 primyslovych Ovladaci jednotka
UR20 kolaborativnich robotti UR. Nejnové&jsi fada cobot(i Prvky
Obecné specifikace s vysokou nosnosti pfinasi bezkonkurencni vykon, Klasifikace IP P44 Pfiruba nastroje pro UR20
20kg (44,11b) adaptabilitu a jedineCny uzivatelsky zazitek. Vihkost < 909% relativni vihkosti (bez - N a9 0 o
Uzite&né zatizeni 25 kg (55,1 Ib) s okrajovymi podminkami kondenzace) \ .
T 57 Aktualizovano v kvétnu 2025.
podle prirucky. 1/0 porty \ %
. Copyright © 2025 Universal Robots A/S. Vechna prava vyhrazena. o, % - A= 620
Dosah 1750 mm (68,9 in) Digitalni vstup 16 | 61T 1725 me
Pocet stupriti volnosti 6 otoénych kloubi Digitalni vystup 16 1
12palcova dotykova obrazovka Anangon v§tup 2 } t
Programovani s grafickym uzivatelskym rozhranim Prvk Analogovy vystup 2 \
PolyScope y Kvadraturni digitalni vstupy 4 ‘
Spotfeba (prﬂmérné) Klasif?kace IP . IP65 Zdroj napajeni I/O 24V,2A |
Maximalnfiviion 750 W :(Slzsﬂ(::z ;:ro Cisté prostory THida 4 pfi < 80 %" Modbus TCP (Klient/Server) |
-1 *Rychl Zeni A ) s0t7 - e
Mirné provozni nastaveni 500 W Vel E e Praimyslové protokoly Adapter Ethernet/IP A - fm, - SECTON AA

Rozsah provoznich teplot

Bezpecnostni funkce

Teplota prostredi:
0-50 °C (32-122 °F)

20 konfigurovatelnych bezpecnostnich

Hluk
Oznaceni stavu
Montaz ramene

<65dB(A)
Svételny kruh na zakladné robota
Jakakoli orientace

Zatizeni PROFINET, PROFIsafe
ROS/ROS2

Ethernet 1 Gb/s

USB2.0USB 3.0

funkci I/O porty na pfirubé& nastroje ) ) oo
EN ISO 13849-1 (PLd Kategorie 3) Digitalni vstup 2 Hardwarova rozhrani Mini Dlsp?layliort -
V souladu s EN ISO 10218-1 a UL 1740 Digitalni vystup 2 Rozhrani vstfikovaciho lisu
Architektura kloubt 2-1-3 Analogovy vstup 2 nebo 1 RS-485 _ . (SPI AN-146 & Euromap-67)
Napéti zdroje napajeni 12/24 V Zdroj napajeni 100-240 VAC, 47-440 Hz
Zdroj napajeni 2 A (Dvojpinové), 1 A (Jednopinove) Plati pouze pro OEM verzi
Rameno robota icky
UR20 Fyzicky Fyzicky
. L . s % 460 mm x 449 mm x 254 mm
Vykon '\R/Iozm-el:y v klidovém stavu ﬁ|24i m:’n I Rozméry ovladaci jednotky (S x V x H) (18,2inx 17,6 inx 10in)
t 5 t,
Sniméni sily, o U LG SER B Hmotnost 12 kg (26,5 Ib)
- . . P . Tocivy moment, x-  Pfiruba nastroje EN ISO-9409-1-80-6-M8 ” er ,
pfiruba néstroje / snimag to¢ivého Sila, x-y-z o — Materialy Praskové lakovana ocel
momentu ITyp konektoru SR R E Ovladaci jednotka je k dispozici také ve verzi OEM.
Rozsah +£2000N +20.0Nm Délka kabelu (rameno robota) 6 m (236 in) g
" Hmotnost bez kabelu 64 kg (141,11b
Presnost +55N +£0,2Nm 90/( . ’) e UR20 payload curve
Pfesnost +100N +0,1Nm Vihkost < 90% relativni vlhkosti (bez ” B .
kondenzace) e g
- ™, Expanded payload o
e e b e
Po hyb g . T, . Full perfomance
Maximalni rychlost TCP 5mis g ~~~~~~~~ L2
Opakovatelnost pozice podle ISO 9283 +0,1 mm 10 -
Pohyb osy Pracovnirozsah Maximalnirychlost Kontakt .
Zéakladna +360° +120°/s
Rameno + 360° +120°/s Universa! Robots A/S +45 89 93 89 89 ? 0 W0 0 300 400 SO 60 700 B0
Loket +360° +150°/s Energivej 51 sales@universal-robots.com Center of qravity offset (mm} POKUD NENi UVEDENO JINAK:
Zapésti 1 + 360° +210°/s 22’60 l?dense universal-robots.com Rozméry jsou v milimetrech. Tolerance + 0,1 mm + 0,5
Zap&sti 2 +360° +210°s ansxo
Zapésti 3 +360° +210°/s


mailto:sales@universal-robots.com
https://www.universal-robots.com/

