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UNIVERSAL ROBOTS

3-lages aktivering av manoverenhet
Funktioner e .
Gréanssnitt fér UR20-basfléns

IP-klassificering IP54 o

Luftfuktighet <90 % RH (icke-kondenserande) Bloz ;MBMW 0 - 3
U RZO Displayuppldsning 1280 x 800 pixlar 2 S, D77y
Tekniska specifikationer Fysiskt :

Material Plast
UR20, den férsta av vara hégpresterande cobotar 300 mm x 231 mm x 50 mm

. - : lek pa manéverenhet (B x H x D
av nasta generation, har omdesignats fran grunden Stortek pa mandverenhet (B x H x )

for att ge upp till 30 % hégre hastighet och

(11,8 tum x 9,1 tum x 1,97 tum)
1,8 kg (3,961 Ibs)

vridmoment, avancerade rérelsekontrollfunktioner Vi inklusive 1 m av manGverenhetens kabel !
och en férstklassig anvandarupplevelse. Kabellangd 4,5m (177,17 tum) f L
Idag har mer &n 100 000 UR samarbetande Manéverskap
industrirobotar levererats till kunder 6ver hela varlden Funktioner
och industrier. Den senaste serien av cobotar for S
tunga arbetsuppgifter erbjuder odvertraffad IP-Klassificering IPad e
UR20 . . . Luftfuktighet <90 % RH (icke-kondenserande) Verktygsflans for UR20
) o prestanda, anpassningsformaga och en unik ET— a o o
Allman specifikation anvandarupplevelse. Digitalin 16 | - -
20 kg (44,1 Ibs) Digital ut 16 \ % o
Nyttolast 25 kg (55,1 Ibs) med gransvillkor enligt Uppdaterad maj 2025. Analog in 2 | \ V8- 61T 1725 mex. “
manualen. Copyright © 2025 by Universal Robots A/S. Med ensamratt. Analog ut 2 ‘
Rackvidd 1750 mm (68,9 tum) Kvadratur digitala ingangar 4 ‘ 1
Frihetsgrader 6 roterande leder I/O-stromforsorjning 24V, 2A ‘
e 12-t.L.1ms pelﬁskérn} med grafiskt Funktioner Modbus TCP (klient/server) \
anvandargranssnitt PolyScope — . Ethernet/IP-adapter ‘
Strémférbrukning (genomsnitt) IP-klassificering IP65 Industriella protokoll PROFINET-enhet, PROFIsafe |
Maximal effekt 750 W :qsecr)"fgi'jaff:ice_”:g e Klass4vids 80 %" RO | | e | T o
Mattliga driftsinstallningar 500 W oo -1 “Hastighet och nyttolast <5 aBA) Etshgr;%t l1J ngi;/z L orons J
Driftstemperaturomrade Oo_rgg chr:n(nsgzs_;ezmzri'e;r)atur. Statusidentifiering Ljusring vid robotbasen Hardvarugranssnitt Mini DisplayPort DA CH [ A0 LR
Sakerhetsfunktioner 20 konfigurerbara sakerhetsfunktioner Armmontering Alla orienteringar [ LB T, G
i . EN ISO 13849-1 (PLd kategori 3) l/O-portar vid verktygsflénsen (SP1 AN-146 & Euromap-67)*
Overensstammer med EN ISO 10218-1 och UL 1740 Digital in 2 Stromkalla 100-240 VAC, 47-440 Hz o
Ledarkitektur 2.1-3 Digital ut 2 *Gaéller endast OEM-versionen. —
Analog in 2 eller 1 RS-485 Q
Matningsspanning 12/24V . |
Strémforssrining 2 A (dubbelt stift), 1 A (enkelt stift) Fysiskt “ | -
URZO RObOta rm Manoverskapets storlek (B x H x D) 460 mm x 449 mm x 254 mm | Tl 7287 1593
(18,2 tum x 17,6 tum x 10 tum) |
Prestanda Fysiskt Vikt 12 kg (26,5 Ibs) ‘ .
Kraftavkz'irzning, . Kraft, x-y-z Vridmoment, x.y-z  Fotaviryck @245 mm Material Pulverlackerat stal r _BI (3 s )
verktygsflans/momentgivare Material Aluminium, plast, stal Manéverskapet finns &ven i en OEM-version. 7
Intervall SAUHEN AU Verktygsflans EN ISO-9409-1-80-6-M8
FEESE 5919 0200 Anslutningstyp M8 8-polig hona UR20 payload curve o
Exakthet +100N +0,1Nm Kabellangd (robotarm) 6 m (236 tum) B s “ g ) ?3,@
Vikt utan kabel 64 kg (141,1 Ibs) - . o Expandsd paioad ,
F6rflyttning Luftfuktighet <90 % RH (icke-kondenserande) 3 3 i »i’};ﬁ . ;;.",'.. pem;.nm T J
Max TCP-hastighet 5m/s g o " & |
Poseupprepbarhet enligt 1ISO 9283 +0,1mm n = oas
Axelrorelse Arbetsomrade Hogsta hastighet s ) :
Bas + 360° +120°/s
Skuldra +360° £120/s Kontakt S R R ———————
Armbage +360° +150°/s Center of gravity affset (mm)
Handled 1 +360° +210°/s E::;’re:\slz! ?;’bms N +45 89 93 89 89
Handled 2 +360° +210°/s 526090d:>nse sales@universal-robots.com YEemEt milIimet:rﬂ:i::ﬁ:ﬁ;ffgz
Handled 3 +360° +210°/s universal-robots.com : =25 =0
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