
UR30
ข้ อมู ลจำ เพาะ ทั ่ วไป

น้ ำ หนั กบรรทุ ก
30 kg (66.1 lbs)
35 กก. (77.1 ปอนด์ ) โดยมี เงื ่ อนไขขอบเ
ขตตามคู ่ มื อ

ระยะการทำ งาน 1,300 มม. (51.18 นิ ้ ว)

องศาอิ สระในการเคลื ่ อนที ่ ข้ อต่ อหมุ น 6 จุ ด

การเขี ยนโปรแกรม
หน้ าจอสั มผั สขนาด 12 นิ ้ ว พร้ อมอิ น
เทอร์ เฟซผู ้ ใช้ แบบกราฟิ ก PolyScope

ปริ มาณการใช้ พลั งงาน (โดยเฉลี ่ ย)            

พลั งงานสู งสุ ด           750 W

การตั ้ งค่ าการทำ งานระดั บกลาง 300 W

ช่ วงอุ ณหภู มิ การทำ งาน
อุ ณหภู มิ โดยรอบ: 
0-50˚C (32-122˚F)

ฟั งก์ ชั นด้ านความปลอดภั ย
ฟั งก์ ชั นความปลอดภั ยที ่ กำ หนดค่ า
ได้  20 ฟั งก์ ชั น

เป็ นไปตามมาตรฐาน
EN ISO 13849-1 (PLd หมวด 3) 
EN ISO 10218-1 และ UL 1740

สถาปั ตยกรรมร่ วม 2-1-3
 
 

แขนหุ ่ นยนต์  
UR30
ประ สิ ทธิ ภาพ

  

ระบบตรวจจั บแรง 
หน้ าแปลนเครื ่ องมื อ/เซ็ นเซอร์ แรง
บิ ด

แรงจั บ x-y-z แรงบิ ด x-y-z

ระยะ ± 200.0 N ± 20.0 Nm

ความแม่ นยำ ± 5.5 N ± 0.2 Nm

ความเที ่ ยงตรง ± 10.0 N ± 1.0 Nm
 

การเคลื ่ อนไหว   
ความเร็ วสู งสุ ดของจุ ด TCP 4 เมตร/วิ นาที  

ความสามารถในการทำ ซ้ ำ ตำ แหน่ งตาม 
ISO 9283

± 0.1 มม.  

การเคลื ่ อนไหวของแกน ช่ วงการทำ งาน ความเร็ วสู งสุ ด

ฐาน ± 360° ± 120°/วิ นาที

ไหล่ ± 360° ± 120°/วิ นาที

ข้ อศอก ± 360° ± 150°/วิ นาที

ข้ อมื อ 1 ± 360° ± 210°/วิ นาที

ข้ อมื อ 2 ± 360° ± 210°/วิ นาที

ข้ อมื อ 3 ± 360° ± 210°/วิ นาที
 

 

 
 
 
 

UR30
 

ข้ อมู ลจำ เพาะทางเทคนิ ค
 

UR30 ถู กสร้ างขึ ้ นบนสถาปั ตยกรรมเดี ยวกั นกั
บ UR20 โดยมาพร้ อมกั บกำ ลั งยกที ่ เหนื อชั ้ นใ
นโครงเครื ่ องกะทั ดรั ด ทั ้ งยั งมี การควบคุ มการเ
คลื ่ อนไหวที ่ เหนื อชั ้ นเพื ่ อจั ดวางน้ ำ หนั ก
บรรทุ กสู งได้ อย่ างสมบู รณ์ แบบ
 

UR30 มาพร้ อมกั บแรงบิ ดที ่ มากขึ ้ น 25% พร้ อมร
องรั บการขั นสกรู ที ่ มี แรงบิ ดสู ง และน้ ำ หนั กบร
รทุ ก 30 กก. ซึ ่ งจะนำ ประสิ ทธิ ผลมาสู ่ ทุ กสิ ่ ง
ตั ้ งแต่ การป้ อนชิ ้ นงานเข้ า-ออกจากเครื ่ องจั กร
ด้ วยกริ ปเปอร์ หลายตั วไปจนถึ งการจั ดเรี ยงชิ ้ นส่
วนหนั ก
 

อั ปเดตล่ าสุ ด พฤษภาคม 2025

สงวนลิ ขสิ ทธิ ์  © 2025 โดย Universal Robots A/S สงวนลิ ขสิ ทธิ ์

 
 

คุ ณสมบั ติ  
ระดั บการป้ องกั น IP IP65

ประเภทห้ องคลี นรู ม
ISO 14644-1 *ความเร็ วและน้ ำ หนั กบร
รทุ ก

คลาส 4 ที ่  ≤ 80%*

เสี ยงรบกวน < 67 dB(A)

การระบุ สถานะ วงแหวนแสงที ่ ฐานหุ ่ นยนต์

การติ ดตั ้ งแขนหุ ่ นยนต์ ทิ ศทางใดก็ ได้

พอร์ ต I/O ที ่ หน้ าแปลนเครื ่ อ
งมื อ
อิ นพุ ตดิ จิ ทั ล
เอาต์ พุ ตดิ จิ ทั ล
อิ นพุ ตแอนะล็ อก

 
2
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แรงดั นไฟฟ้ าของแหล่ งจ่ ายไฟ 12/24 V

แหล่ งจ่ ายไฟ 2 A (ขาคู ่ ), 1 A (ขาเดี ่ ยว)
 

ลั กษณะทางกายภาพ  
ขนาดฐาน Ø245 มม.

วั สดุ อะลู มิ เนี ยม พลาสติ ก เหล็ กกล้ า

หน้ าแปลนเครื ่ องมื อ EN ISO-9409-1-80-6-M8

ประเภทหั วต่ อ M8 ตั วเมี ย 8 พิ น

ความยาวสายไฟของแขนหุ ่ นยนต์ 6 ม. (236 นิ ้ ว/19.68 ฟุ ต)

น้ ำ หนั กโดยไม่ มี สายไฟ 63.5 กก. (139.9 ปอนด์ )

ความชื ้ น ≤ 90% RH (ไม่ ควบแน่ น)
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ติ ดต่ อ 

Universal Robots A/S
Energivej 51
5260 Odense
เดนมาร์ ก

+45 89 93 89 89
sales@universal-robots.com
universal-robots.com

 
 

 

หน้ าจอเขี ยนโปรแกรมที ่ ใช้ งานได้  3 
ตำ แหน่ ง
คุ ณสมบั ติ
ระดั บการป้ องกั น IP IP54

ความชื ้ น ≤ 90% RH (ไม่ ควบแน่ น)

ความละเอี ยดของหน้ าจอ 1280 x 800 พิ กเซล

ลั กษณะทางกายภาพ
วั สดุ พลาสติ ก

ขนาดหน้ าจอเขี ยนโปรแกรม (กว้ าง x สู ง 
x ลึ ก)

300 มม. x 231 มม. x 50 มม. 
(11.8 นิ ้ ว x 9.1 นิ ้ ว x 1.97 นิ ้ ว)

น้ ำ หนั ก
1.8 กก. (3.961 ปอนด์ ) รวม 
สายเคเบิ ลหน้ าจอเขี ยนโปรแกรมยาว 1 เมต
ร

ความยาวสายเคเบิ ล 4.5 ม. (177.17 นิ ้ ว)

กล่ องควบคุ ม
คุ ณสมบั ติ
ระดั บการป้ องกั น IP IP44

ความชื ้ น ≤ 90% RH (ไม่ ควบแน่ น)

พอร์ ต I/O
อิ นพุ ตดิ จิ ทั ล
เอาต์ พุ ตดิ จิ ทั ล
อิ นพุ ตแอนะล็ อก
เอาต์ พุ ตแอนะล็ อก
อิ นพุ ตดิ จิ ทั ลควอเดรเจอร์
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แหล่ งจ่ ายไฟ I/O 24V, 2A

โปรโตคอลอุ ตสาหกรรม

Modbus TCP (ไคลเอนต์ /เซิ ร์ ฟเวอร์ ) 
อะแดปเตอร์ อี เธอร์ เน็ ต/IP 
อุ ปกรณ์  PROFINET, PROFIsafe 
ROS/ROS2

อิ นเทอร์ เฟซฮาร์ ดแวร์

อี เธอร์ เน็ ต 1 Gb/s 
USB 2.0 USB 3.0 
Mini DisplayPort 
อิ นเทอร์ เฟซเครื ่ องฉี ดขึ ้ นรู ป 
(SPI AN-146 & Euromap-67)*

แหล่ งจ่ ายไฟ 100-240 VAC, 47-440 Hz
*ใช้ ได้ กั บรุ ่ น OEM เท่ านั ้ น

 

ลั กษณะทางกายภาพ

ขนาดกล่ องควบคุ ม (กว้ าง x สู ง x ลึ ก)
460 มม. x 449 มม. x 254 มม.
(18.2 นิ ้ ว x 17.6 นิ ้ ว x 10 นิ ้ ว)

น้ ำ หนั ก 12 กก. (26.5 ปอนด์ )

วั สดุ เหล็ กกล้ าแบบพ่ นสี ฝุ ่ น
มี กล่ องควบคุ มพร้ อมให้ บริ การในเวอร์ ชั น OEM

 

 
 
 
 

 

 
อิ นเทอร์ เฟซสำ หรั บหน้ าแปลนฐาน UR30

หน้ าแปลนเครื ่ องมื อสำ หรั บ UR30

ขนาดและระยะการทำ งานของ UR30
 

 
 
 
 

เว้ นแต่ จะระบุ ไว้ เป็ นอย่ างอื ่ น:

ขนาดเป็ นมิ ลลิ เมตร ความคลาดเคลื ่ อน ± 0.1 มม. ± 0.5˚

mailto:sales@universal-robots.com
https://www.universal-robots.com/

