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1. 前言

1.1.关于本文档

本指南介绍如何在 Universal Robots e-Series 机器人上安装带 3 档位使动 (3PE) 装置的

Universal Robots 示教盒以及如何配置软件。

在本文档中，产品也指 3PE示教盒。

1.2.箱内物品

箱内包含以下部件：

• 3PE示教盒

• 本文档

1.3.公司详情

Universal Robots A/S

Energivej 25, 5260 Odense S, Denmark

+45 89 93 89 89

https://www.universal-robots.com
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2. 产品描述
具有 3 档位使动装置的示教盒是一个 Universal Robots 示教盒，内置 3 档位使动装置功能。

如图所示，可以通过示教盒底部的按钮使用 3 档位使动装置。您可以根据自己的偏好，使用任

意一个按钮。

1 电源按钮 2 紧急停止按钮

3 USB 端口(附带防尘罩) 4 3PE按钮

如下图所示，自由驱动机器人符号位于每个 3PE按钮下方。
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注意

未能正确安装具有 3 档位使动装置的示教盒可能会导致设备损坏或财产损失。

• 为了满足法规要求，必须正确安装 3PE示教盒。

2.1.产品使用

经认证，具有 3 档位使动装置的示教盒仅可以与 Universal Robots e-Series 控制箱一起使用。

2.2.组件

具有 3 档位使动装置的示教盒包含以下组件：

• 3PE示教盒以及示教盒电缆

2.3.要求

使用 3PE示教盒的机器人系统软件版本必须高于 V5.8.0

注意

在软件版本低于 V5.8.0 的机器人系统中安装具有 3 档位使动装置的示教盒可

能会导致设备损坏或财产损失。

• 在安装具有 3 档位使动装置的示教盒前验证您的系统软件版本。
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3. 安全

3.1.安全消息类型

本文档中的安全消息包含可帮助您避免受伤或设备损坏的信息。本文档包含以下安全消息类

型。

警告

此安全消息表示，如果不避免这种危险情况，可能会导致死亡或严重伤害。

小心

此安全消息表示，如果不避免这种危险情况，可能会导致轻度或中度伤害。

注意

此安全消息表示，如果不避免这种情况，可能会导致设备或财产损坏。

3.2.常规安全预防措施

本节包含常规安全预防措施，请在安装 3PE示教盒之前阅读。

有关安全的更多信息，请参阅机器人《用户手册》中的“安全”一节。

警告

安装或维护连接到电源的设备可能会导致触电。

• 在执行安装或维护之前，请确保设备与电源断开连接。

警告

电源或地线连接不正确可能导致设备损坏或人员受伤。

因无效电源连接造成的损坏不在保修范围内。开始操作之前：

• 确保电源接线正确。

• 确保接地正确。
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小心

在安装和操作 3PE 示教盒之前，如果不执行风险评估，可能会导致设备损坏或

人员受伤。

• 在安装和操作 3PE 示教盒之前执行风险评估。

注意

本产品设计用于 Universal Robots e-Series 机器人的一部分。适用于 Universal
Robots e-Series 机器人的常规安全注意事项也适用于本产品。

• 有关安全的更多信息，请参阅 Universal Robots e-Series 机器人《用户手

册》中的“安全”一节。
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4. 硬件安装
本节介绍了如何将标准示教盒替换为 3PE示教盒。有关配置 3PE示教盒软件的信息，请参阅

5. 软件安装 在本页12。

4.1.必备物品

安装 3PE示教盒时需用到以下物品：

• 3PE 示教盒

4.2.移除示教盒

注意

替换示教盒会导致系统在启动时报告故障。

• 始终为示教盒类型选择正确的配置。

1. 关闭控制箱的电源，并从电源上拔下主电源线。

2. 移除并丢弃用于固定示教盒电缆的两条扎线带。

3. 如图所示，按住示教盒插头两侧的夹扣，向下拉，以便从示教盒端口断开连接。

4. 完全打开/松开控制箱底部的塑料索环，移除示教盒插头和电缆。
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5. 轻轻移除示教盒电缆和示教盒。

1 夹扣 2 塑料索环

1 扎线带

4.3.安装 3PE 示教盒

1. 在控制箱底部插入示教盒插头和电缆，完全合上/拧紧塑料索环。

2. 将示教盒插头推入示教盒端口以连接。

3. 使用两条新的扎线带固定示教盒电缆。

4. 将主电源线连接到电源并打开控制箱的电源。
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5. 软件安装
本节介绍如何配置 3PE示教盒软件。有关安装 3PE示教盒硬件的信息，请参阅4. 硬件安装 在

本页10。

5.1.配置 3PE 示教盒软件

1. 在 PolyScope 的页眉中，点按“安装”并选择安全。

2. 点按“硬件”，然后在选择可用的硬件屏幕上解锁选项。

需要输入密码才能解锁此屏幕。

具有 3档位使动装置的示教盒 安装指南

版
权

所
有

©
20

19
–2

02
0U

ni
ve

rs
al
 R
ob

ot
s 
A/

S。
保

留
所

有
权

利
。



3. 在示教盒下拉菜单列表中，请选择启用 3PE。

4. 点按应用以重启系统。PolyScope 继续运行。

5. 点按确认安全配置以完成 3PE示教盒软件安装。

6. 在机器人重启和初始化时，请轻按 3PE按钮，并点按 PolyScope 上的启动。
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6. 3PE示教盒按钮功能
本节介绍了 3PE示教盒上 3 档位使动装置按钮的功能。

6.1.使用 3PE按钮

下表包含 3PE按钮的可用功能。

位置 描述 操作

1 释放 3PE按钮上没有压力。没有按下

此按钮。

机器人运动停止。机器人手臂不

断电，并且制动器保持释放状

态。

2 轻按(轻握) 3PE按钮上有一点压力。将此按

钮按压到中间点。

允许程序在机器人处于手动模

式时播放。

3 紧压(紧握) 在 3PE按钮上施加全压。将此按

钮一直向下按。

机器人运动停止。机器人处于

3PE停止状态。

要播放程序：

1. 在 PolyScope 上，确保将机器人设置为手动模式，或切换到手动模式。

2. 保持轻按 3PE按钮。

3. 在 PolyScope 上，点击播放，运行程序。

如果机器人手臂处于程序的第一个位置，则程序将运行。

如果机器人不在程序的第一位置，则会出现将机器人移动就位屏幕。

要停止程序：

1. 松开 3PE按钮，或在 PolyScope 上点击停止。

要暂停程序：

1. 松开 3PE按钮。

再次轻按 3PE按钮，程序将继续。

6.2.使用自由驱动

自由驱动可将机器人手臂自动拉伸到理想的位置/位姿。有关更多信息，请参阅机器人《用户

手册》中的“自由驱动”一节。
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要使用 3PE按钮自由驱动机器人手臂：

1. 快速轻按 3PE按钮，然后轻按并按住该按钮。

现在，您可以在保持轻按的同时将机器人手臂拉到所需位置。

6.3.使用“将机器人移动就位”
程序完成后，机器人手臂必须返回到起始位置，程序才能运行。“将机器人移动就位”可以将机

器人手臂移动到该起始位置。有关更多信息，请参阅机器人《用户手册》中的“将机器人移动就

位”一节。

要使用 3PE按钮将机器人手臂移动就位：

1. 当程序完成时，按播放，并选择从头播放。

在 PolyScope 上，将出现将机器人移动就位屏幕，显示机器人手臂的移动。

2. 保持轻按 3PE按钮，使机器人手臂移动到起始位置。

3. 当机器人手臂到达起始位置时，松开 3PE按钮。

在 PolyScope 上，将出现播放程序屏幕。
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4. 如果机器人处于手动模式，保持轻按 3PE按钮可运行程序。

松开 3PE按钮可停止程序。

5. 如果机器人处于自动模式，轻按 3PE按钮一次可启动程序。

无需按 3PE按钮，程序会继续运行。

• 您也可以点击播放来启动程序。

点击停止可停止程序
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7. 版权和免责声明

此处包含的信息是 Universal Robots A/S 的财产，未经 Universal Robots A/S 事先书面许

可，不得全部或部分复制。此处所包含的信息不应视为 Universal Robots A/S 的承诺，并且

其内容可能会更改，恕不另行通知。本文档定期进行评审与修订。

Universal Robots A/S 对本文档的任何错误或遗漏概不负责。

版权所有 © 2019–2020 Universal Robots A/S。

Universal Robots 徽标是 Universal Robots A/S 的注册商标。

注意

Universal Robots 致力于不断提高产品的可靠性和性能，并因此保留升级产品

的权利，恕不另行通知。Universal Robots 力求确保本文档内容的准确性和可靠

性，但不对其中的任何错误或遗漏信息负责。

注意

Universal Robots 概不承担任何责任，即使用户遵循本文档中的所有指南也是

如此。
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8. 合规性
本节介绍了带集成 3 档位使动 (3PE) 装置的 Universal Robots 示教盒适用的建议、通过的认证

以及相关声明。

8.1.运输材料

如我方供应商所声明，Universal Robots e-Series 机器人运输材料符合 ISPM-15 关于生产木质

包装材料的要求，并已进行相应标记。

8.2.质量认证

Universal Robots 通过了 Bureau Veritas 的认证，符合 ISO 9001:2015 标准。

Universal Robots e-Series 机器人经过连续的内部测试和终点测试程序。UR 测试过程经过不断

的审查和改进。

8.3.第三方认证

带 3 档位使动 (3PE) 装置的 Universal Robots 示教盒符合 EN ISO 10218-1 标准。
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