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1. Forord

1.1. Om dette dokument

Denne vejledning beskriver, hvordan man installerer en Universal Robotsprogrammeringskonsol
med enhed til 3-positionaktivering (3PE) pa en Universal Robots e-Series robot, og hvordan man

konfigurerer softwaren.

| dette dokument betegnes produktet ogsa som 3PE-programmeringskonsollen.

1.2. Hvad er der i kassen

Kassen indeholder fglgende dele:
+ 3PE-programmeringskonsol

+ Dette dokument

1.3. Firmadetaljer

Universal Robots A/S
Energivej 25, 5260 Odense S, Denmark
+45 89 93 89 89

https://www.universal-robots.com
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2. Produktbeskrivelse

Programmeringskonsol med 3-positionskontakt er en Universal Robots programmeringskonsol
med indbygget enhed til 3-positionaktivering.

Man far adgang til enheden til 3-positionaktivering via knapperne pa under siden af
programmeringskonsollen, som illustreret nedenfor. Du kan vaelge hvilken knap du vil bruge, alt
efter hvad du foretraekker.

1 | Teend/sluk-knap 2 | Ngdstopknap
3 | USB-port (leveres med et 4 | 3PE-knapper
stgvdaeksel)

Et frilgb-robotsymbol er placeret under hver 3PE-knap, som illustreret nedenfor.
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MEDDELELSE

Hvis Programmeringskonsol med 3-positionskontakt ikke installeres korrekt, kan
det resultere i skader pa udstyr eller ejendom.

+ 3PE-programmeringskonsollen skal installeres korrekt for at overholde
myndighedskrav.

2.1. Sadan anvendes produktet

Programmeringskonsol med 3-positionskontakt er kun certificeret til brug med Universal Robots
e-Series kontrollerskabe.

2.2. Komponenter

Programmeringskonsol med 3-positionskontakt bestar af fglgende komponenter:

+ 3PE-programmeringskonsol med tilsluttet programmeringskonsol-kabel

2.3. Krav

Robotsystemsoftwaren, der bruger 3PE-programmeringskonsollen, skal veere nyere end V5.8.0
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MEDDELELSE

Installation af en Programmeringskonsol med 3-positionskontakt i et robotsystem
der bruger en softwareversion, som er &ldre end V5.8.0 kan resultere i skader pa
udstyr eller ejendom.

+ Kontroller dit softwaresystemnummer, fgr du installerer
Programmeringskonsol med 3-positionskontakt.
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3. Sikkerhed
3.1. Sikkerhedsmeddelelsestyper

Sikkerhedsmeddelelser i dette dokument indeholder oplysninger, der hjzelper dig med at undga
skader pa personer eller udstyr. Dette dokument indeholder fglgende typer
sikkerhedsmeddelelser.

ADVARSEL
Denne sikkerhedsmeddelelse angiver en farlig situation, som, hvis den ikke
undgas, kan resultere i dgd eller alvorlig personskade.

FORSIGTIG
Denne sikkerhedsmeddelelse angiver en farlig situation, som, hvis den ikke
undgas, kan resultere i mindre eller moderat personskade.

MEDDELELSE
Denne sikkerhedsmeddelelse angiver en situation, som, hvis den ikke undgas, kan
resultere i skader pa udstyr eller ejendom.

3.2. Generelle sikkerhedsforholdsregler

Dette afsnit indeholder generelle sikkerhedsforholdsregler. Laes det, fgr du installerer 3PE-
programmeringskonsollen.

Yderligere oplysninger om sikkerhed findes i afsnittet Sikkerhed i robottens brugervejledning.

ADVARSEL
Udfgrelse af installation eller vedligeholdelse af udstyr, der er tilsluttet en
stremkilde, kan fgre til elektrisk stad.

+ Sorg for, at udstyret er frakoblet strgmkilden, inden installation eller
vedligeholdelse udfgres.
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if ADVARSEL
Forkert tilslutning af strgmkilden eller jordledningerne kan resultere i udstyrs-
eller personskade.
Skader forarsaget af ugyldig stremkildetilslutning daekkes ikke af garantien. Fgr
driften pabegyndes:

+ Sorg for, at ledningsfgringen til stremkilden er korrekt.

+ Serg for, at jordforbindelsen er tilsluttet korrekt.

FORSIGTIG
Hvis der ikke udfgres en risikovurdering inden installation og betjening af
3PE programmeringskonsol kan det resultere i skader pa udstyr eller personer.

+ Udfer en risikovurdering, fgr du installerer og betjener
3PE programmeringskonsol.

MEDDELELSE

Dette produkt designet til brug som en del af en Universal Robots e-Series robot.
Generelle sikkerhedshensyn, der gaelder for Universal Robots e-Series-robotten,
geelder ogsa for dette produkt.

* Yderligere oplysninger om sikkerhed findes i afsnittet Sikkerhed i Universal
Robots e-Series-robottens brugervejledning.

Programmeringskonsol med 3-

itionskontakt Installationsvejledning
positionskonta



UNIVERSAL ROBOTS

4. Hardwareinstallation

Dette afsnit beskriver, hvordan man udskifter en standardprogrammeringskonsol med 3PE-
programmeringskonsollen. For information om konfiguration af 3PE-
programmeringskonsolsoftwaren, se 5. Softwareinstallation on page13.

4.1. Ngdvendige elementer

Du behgver fglgende elementer for at kunne installere 3PE-programmeringskonsollen:

+ 3PE-programmeringskonsol

4.2. Fjernelse af programmeringskonsollen

MEDDELELSE

Udskiftning af programmeringskonsollen kan resultere i, at systemet rapporterer
en fejl ved opstart.

+ Veelg altid den korrekte konfiguration for typen af programmeringskonsol.

1. Sluk kontrollerskabet, og tag netkablet ud af strgmkilden.

2. Fjern og kassér de to kabelband, der bruges til montering af programmeringskonsollens
kabler.

3. Tryk klemmerne ind pa begge sider af programmeringskonsol-stikket som vist, og traek ned
for at frakoble det fra programmeringskonsol-porten.

4. Abn/lgsn plastgennemfgringen i bunden af kontrollerskabet, og fjern
programmeringskonsol-stikket og kablet.

Programmeringskonsol med 3-
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5. Fjern forsigtigt programmeringskonsol-kablet og programmeringskonsollen.

1 |Clips

|1 | Kabelband |

4.3. Installation af 3PE-programmeringskonsollen

1. Fgr programmeringskonsol-stikket og -kablet ind gennem bunden af kontrollerskabet, og
luk/stram plastgennemfgringen helt til.

2. Skub programmeringskonsol-stikket ind i programmeringskonsol-porten for at oprette
forbindelse.

3. Brug to nye kabelbindere til at montere programmeringskonsol-kablerne.

4. Tilslut netkablet til stremkilden og taend for kontrollerskabet.
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5. Softwareinstallation

Dette afsnit beskriver, hvordan du konfigurerer 3PE-programmeringskonsollens software. For
information om installation af 3PE-programmeringskonsollens hardware, se
4. Hardwareinstallation on page11.

<unnamed>
default

un tal ove /C 0g
Select available hardware

f i . .

1 For safety reasons the robot will not start if the selection below does not reflect the connected hardware
Robot Limits
Joint Limits TeachPendant Standard -

Injection molding machine interface None v
Planes d 9

Tool Position

Tool
Direction

/o
Hardware

Three
Position

Safe Home

Safety password Unlock

O Power off Speed (E———) 100% o 0 O Simu\atmn.

5.1. Konfiguration af 3PE-programmeringskonsollens
software

1. Pa PolyScope, i toppanelet, skal du trykke pa Installation og veelge Sikkerhed.
2. Tryk pa Hardware og Ias op for indstillingerne pa skeermen Veelg tilgaengelig hardware.

Der kraeves en adgangskode for at lase denne skaerm op.
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182+ M3

Run

Program _ [ifstallation’  Move 1]

Log

<unnamed> I:j i E

default*

Select available hardware

fe
1 For safety reasons the robot will not start if the selection below does not reflect the connected hardware

Robot Limits

Joint Limits TeachPendant
Planes

Tool Position

Tool
Direction
/o

Hardware

Three
Position

Safe Home

Standard

A4

Injection molding machine interface INo

Standard
3PE Enabled

Speed (E—) 100%

Unlock

Apply
Simulation .

O Power off

| rullemenuen Programmeringskonsol skal man veelge 3PE aktiveret.

000

4. Tryk pa Anvend for at genstarte systemet. PolyScope fortsaetter med at kgre.

Tryk pa Bekraeft sikkerhedskonfiguration for at afslutte installationen af 3PE-
programmeringskonsollens software.

6. Nar robotten genstarter og initialiseres, skal du trykke let pa 3PE-knappen og trykke pa Start
pa PolyScope.

Programmeringskonsol med 3-
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6. 3PE programmeringskonsol knappers
funktioner

Dette afsnit beskriver funktionerne for knapper pa enheden til 3-positionaktivering pa 3PE-
programmeringskonsollen.

6.1. Brug af 3PE-knapperne

Fglgende tabel indeholder de tilgaengelige funktioner for 3PE-knapperne.

1 Udlgse Der er ikke noget tryk pa 3PE- Robotbevaegelsen stoppes.
knappen. Der trykkes ikke pa Strgmmen til robotarmen slas
den. ikke fra, og bremserne forbliver

udlgst.

2 Let tryk (Igst Der er et vist tryk pa 3PE- Gegr det muligt at afspille dit

greb) knappen. Det trykkes ind til et program, nar robotten er i manuel
midtpunkt. tilstand.

3 Sterre tryk (fast  Der er fuldt tryk pa 3PE-knappen. Robotbevaegelsen stoppes.

greb) Den trykkes helt ind. Robotten er i 3PE Stop.

Sadan afspilles et program:

1. Pa PolyScope skal du sgrge for, at robotten er indstillet til Manuel tilstand, eller skifte til
Manuel tilstand.

2. Oprethold et let tryk pa 3PE-knappen.
3. Pa PolyScope skal du trykke pa Afspil for at kgre programmet.
Programmet kgrer, hvis robotarmen er i programmets fgrste position.

Hvis robotten ikke er i programmets fgrste position, vises skaermen Kgr robotten til
positionen.

Sadan stopper du et program:

1. Slip 3PE-knappen, eller tryk pa Stop pa PolyScope.

Sadan saettes et program pa pause:
1. Slip 3PE-knappen.

Programmet fortsaetter, nar du igen trykker let pa 3PE-knappen.

Programmeringskonsol med 3-
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6.2. Brug af Frilgb

Frilgb ggr det muligt at traekke robotarmen manuelt til gnskede positioner og/eller positurer.
Yderligere oplysninger findes i afsnittet Frilgb i robottens brugervejledning.

Sdadan bruger du 3PE-knappen til at bevaege robotarmen i tilbagelgb:
1. Tryk hurtigt og let pa 3PE-knappen, og tryk og hold den derefter.

Nu kan du treekke robotarmen til den gnskede position, mens det lette tryk fastholdes.

6.3. Brug af Ker robot til positionen

Nar dit program er afsluttet, skal robotarmen vende tilbage til startpositionen for at programmet
kan kgre. Kgr til positionen ggr det muligt for robotarmen at bevaege sig til startpositionen.
Yderligere oplysninger findes i afsnittet Kgr til positionen i robottens brugervejledning.
For at bruge 3PE-knappen til at kere robotarmen til en position:

1. Nar dit program er feerdigt, skal du trykke pa Afspil og vaelge Afspil fra begyndelsen.

Pa PolyScope vises skeermbilledet Kgr robotten til position, der viser robotarmens
beveegelse.

2. Fasthold et let tryk pa 3PE-knappen for at robotarmen bevaeger sig til startpositionen.

3. Slip 3PE-knappen, nar robotarmen nar startpositionen.

Pa PolyScope vises skeermen Afspil program.
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4. Hvis din robot er i manuel tilstand, skal du fastholde et let tryk pa 3PE-knappen for at kgre
dit program.

Slip 3PE-knappen for at stoppe dit program.

5. Huvis din robot er i automatisk tilstand, skal du trykke let pa 3PE-knappen en enkelt gang for
at starte dit program.

Programmet kgrer fortsat uden tryk pa 3PE-knappen.
+ Du kan ogsa trykke pa Afspil for at starte dit program.
Tryk pa Stop for at stoppe dit program

Programmeringskonsol med 3-
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7. Ophavsret og ansvarsfraskrivelser

Oplysningerne her er ejendom tilhgrende Universal Robots A/S og ma ikke reproduceres,
hverken delvis eller i sin helhed, uden forudgaende skriftlig tilladelse fra

Universal Robots A/S. Oplysningerne heri kan andres uden varsel og ma ikke udlaeegges som
forpligtende for Universal Robots A/S. Dette dokument gennemgas og revideres med
mellemrum.

Universal Robots A/S patager sig ikke noget ansvar for eventuelle fejl eller mangler i dette
dokument.

Copyright © 2019-2020 af Universal Robots A/S.

Universal Robots-logoet er et registreret varemaerke tilhgrende Universal Robots A/S.

MEDDELELSE

Universal Robots fortsaetter med at forbedre stabiliteten og ydeevnen af sine
produkter og forbeholder sig derfor ret til at opgradere produktet uden
forudgdende varsel. Universal Robots ggr alt for at sikre, at indholdet af dette
dokument er preecist og korrekt, men tager forbehold for eventuelle fejl eller
manglende oplysninger.

MEDDELELSE

Universal Robots fraskriver sig ethvert ansvar, selv hvis alle retningslinjer i dette
dokument overholdes.
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8. Overensstemmelse

Dette afsnit indeholder oplysninger om anbefalinger, certifikater og erklaeringer, der er gyldige for
Universal Robots Programmeringskonsol med integreret enhed til 3-positionaktivering (3PE).

8.1. Forsendelsesmaterialer

Som anfgrt af vores leverandgrer, opfylder Universal Robots e-Series-robottens
forsendelsesmaterialer ISPM-15-kravene til fremstilling af traeemballagemateriale, og de er
markeret i overensstemmelse hermed.

8.2. Kvalitetscertifikat

Universal Robots er certificeret i overensstemmelse med standard ISO 9001:2015 af
Bureau Veritas.

Universal Robots e-Series robotter gennemgar Igbende intern test og testprocedurer ved enden af
produktionslinjen. UR-testprocesserne gennemgas og forbedres Igbende.

8.3. Tredjepartscertifikationer

Universal RobotsProgrammeringskonsol med enhed til 3-positionaktivering (3PE) er certificeret i
overensstemmelse med standarden EN ISO 10218-1.

Programmeringskonsol med 3-

Installationsvejledning itionskontakt
positionskonta

Copyright © 2019-2020 af Universal Robots A/S. Alle rettigheder forbeholdes.



Softwareversion: 5.10
Dokumentversion: 1.0

99603



	1. Forord
	1.1. Om dette dokument
	1.2. Hvad er der i kassen
	1.3. Firmadetaljer

	2. Produktbeskrivelse
	2.1. Sådan anvendes produktet
	2.2. Komponenter
	2.3. Krav

	3. Sikkerhed
	3.1. Sikkerhedsmeddelelsestyper
	3.2. Generelle sikkerhedsforholdsregler

	4. Hardwareinstallation
	4.1. Nødvendige elementer
	4.2. Fjernelse af programmeringskonsollen
	4.3. Installation af 3PE-programmeringskonsollen

	5. Softwareinstallation
	5.1. Konfiguration af 3PE-programmeringskonsollens software

	6. 3PE programmeringskonsol knappers funktioner
	6.1. Brug af 3PE-knapperne
	6.2. Brug af Friløb
	6.3. Brug af Kør robot til positionen

	7. Ophavsret og ansvarsfraskrivelser
	8. Overensstemmelse
	8.1. Forsendelsesmaterialer
	8.2. Kvalitetscertifikat
	8.3. Tredjepartscertifikationer


