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1. El6szo

1.1. Err6l a dokumentumrol

Ebben az utmutatéban ismertetjlk, hogyan kell felszerelni egy Universal Robots3-helyzetl
engedélyez6 eszkdzzel (3PE) ellatott hordozhaté kezel6egységet egy Universal Robots e-sorozatu
robotra, és hogyan kell konfiguralni a szoftvert.

Ebben a dokumentumban a terméket 3PE hordozhaté kezel6egység (Teach Pendant) néven is
megemlitik.

1.2. Mivan a dobozban

A doboz a kovetkez6 elemeket tartalmazza:
+ 3PE hordozhat6 kezel6egység

+ A jelen dokumentum

1.3. Cégadatok

Universal Robots A/S
Energivej 25, 5260 Odense S, Denmark
+45 89 93 89 89

https://www.universal-robots.com

Hordozhaté kezel6egység harom
Telepitési utmutatd allapotu leallas engedélyezé
eszkozzel

Szerz6i jog © 2019-2020 készitette: Universal Robots A/S. Minden jog fenntartva.


https://www.universal-robots.com/

Szerzdi jog © 2019-2020 készitette: Universal Robots A/S. Minden jog fenntartva.

R
UNIVERSAL ROBOTS

2. A termék leirasa

A Hordozhat kezel6egység harom allapotu ledllas engedélyez6 eszkdzzel egy Universal Robots
hordozhat6 kezel6egység beépitett 3-helyzetli engedélyez6 eszkoz funkcidval.

A 3-helyzet( engedélyezd eszkdz a hordozhatd kezel6egység also oldalan talalhaté gombokkal
érhetd el, az alabbiak szerint. Barmelyik gombot hasznalhatja, tetszése szerint.

1 | Bekapcsolé gomb 2 | Vészleallitd gomb
3 | USB aljzat (porvédével) 4 | 3PE gombok

Mindegyik 3PE gomb alatt egy szabadonfuté (Freedrive) robot szimbdélum talédlhatd, az alabbiak
szerint.

Hordozhato kezel6egység harom
allapotu ledllas engedélyezé Telepitési utmutato
eszkdzzel
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ESZREVETEL

Az Hordozhaté kezel6egység harom allapotu ledllas engedélyezé eszkozzel
szakszer(tlen beszerelése karosithatja a berendezést vagy anyagi kart okozhat.

+ A 3PE hordozhaté kezel6egységet szakszerlien kell telepiteni a jogszabalyi
elbirasok teljesitése érdekében.

2.1. Atermék hasznalata

The Hordozhaté kezel6egység harom allapotu ledllas engedélyezé eszkdzzel csak az Universal
Robots e-sorozatu vezérlédobozokkal hasznalatra lett tandsitva.

2.2. Alkatrészek

Az Hordozhato kezel6egység harom allapotu ledllas engedélyezd eszkozzel a kovetkezé
elemekbdl all:

+ 3PE hordozhaté kezel6egység a mellékelt hordozhaté kezel6egység kabellel

2.3. Kovetelmények

A 3PE hordozhat6 kezel6egységet hasznald robot rendszerszoftvere a V5.8.0 verziénal frissebb
legyen

ESZREVETEL

Egy V5.8.0 verzidnal régebbi robotrendszerbe egy Hordozhat6 kezel6egység harom
allapotu leallas engedélyezd eszkozzel telepitésével karosodhat a berendezés,
vagy anyagi kar keletkezhez.

+ Az Hordozhat6 kezel6egység harom allapotu leallas engedélyezd eszkdzzel
telepitése elétt ellendrizze a szoftver rendszer verziészamat.

Hordozhaté kezel6egység harom
Telepitési utmutatd allapotu leallas engedélyezé
eszkozzel

Szerz6i jog © 2019-2020 készitette: Universal Robots A/S. Minden jog fenntartva.



Szerz6i jog © 2019-2020 készitette: Universal Robots A/S. Minden jog fenntartva.

UNIVERSAL ROBOTS

3. Biztonsag

3.1. Biztonsagi izenettipusok

A jelen dokumentumban a biztonsagi Gizenetek olyan informaciét tartalmaznak, amelyek
segitenek elkertiilni a sériiléseket vagy a berendezés karosodasat. Ez a dokumentum az alabbi
biztonsagi Uzeneteket tartalmazza.

FIGYELMEZTETES
Ez a biztonsagi Gizenet egy veszélyes helyzetre utal, amely halalhoz vagy sulyos

sériiléshez vezethet, ha nem kerdilik el.

VIGYAZAT
Ez a biztonsagi lizenet egy veszélyes helyzetre utal, amely kisebb vagy komolyabb
sériléshez vezethet, ha nem keriilik el.

ESZREVETEL
Ez a biztonsagi Uzenet egy veszélyes helyzetre utal, amely a berendezés vagy a
tulajdon karosodasahoz vezethet, ha nem kertilik el.

3.2. Altalanos biztonsagi 6vintézkedések
Ez a szakasz tartalmazza az altalanos biztonsagi ovintézkedéseket; olvassa el a 3PE hordozhat6
kezel6egység telepitése el6tt.

A biztonsdggal kapcsolatos tovabbi tdjékoztatast |asd a robot felhasznaléi kézikonyvének
Biztonsag cim( fejezetében.

FIGYELMEZTETES
Az aramforrashoz csatlakoztatott eszkdzon végzett szerelési vagy karbantartasi
munkak aramutést okozhatnak.

+ Gondoskodjon rdla, hogy szerelési vagy karbantartasi munkak végzése el6tt
levalasztottak a berendezést az aramforrasrol.

Hordozhat6 kezel6egység harom
allapotu ledllas engedélyez6 Telepitési utmutatd
eszkozzel
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FIGYELMEZTETES

Az aramellatas- vagy a foldelés vezetékeinek helytelen csatlakoztatasa a
berendezés karosodasahoz vagy személyi sérilésekhez vezethet.
A helytelen aramforras-csatlakozas altal okozott karokat nem fedezi a jétallas. Az
uzemeltetés megkezdése el6tt:

+ Ellendrizze, hogy az aramforras vezetékeit szakszerlien kototték-e be.

+ Ellendrizze, hogy a foldelés megfelel6-e.

VIGYAZAT

A(z2) 3PE hordozhaté kezel6egységbeszerelése és lizemeltetése el6tt elvégzendd
kockazatértékelés elmulasztasa miatt karosodhat a berendezés vagy személyi
sértilés kovetkezhet be.

* A(z) 3PE hordozhat6 kezel6egység beszerelése és lizemeltetése el6tt
végezze el a kockazatértékelést.

ESZREVETEL

Ezt a terméket Ugy tervezték, hogy a Universal Robots e-Series robot részeként
hasznaljak. A Universal Robots e-Series robotokra vonatkozé altalanos biztonsagi
megfontolasok érvényesek erre a termékre is.

+ A biztonsaggal kapcsolatos tovabbi tajékoztatast lasd a Universal Robots e-
Series robot felhasznal6i kézikonyvének Biztonsag cimd fejezetében.

Hordozhaté kezel6egység harom

Telepitési utmutatd allapotu leallas engedélyezé

eszkozzel
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4. Hardvertelepités

Ebben a szakaszban ismertetjiik, hogyan lehet a szokasos hordozhaté kezel6egységet kicserélni
egy 3PE hordozhaté kezel6egységre. A 3PE hordozhaté kezel6egység szoftverének konfigurdlasat
lasd itt: 5. Szoftver telepitése on page12.

4.1. Szukséges elemek

A 3PE hordozhato kezel6egység telepitéséhez a kdvetkezdkre van sziiksége:

+ 3PE hordozhat6 kezel6egység

4.2. A hordozhaté kezelbegység eltavolitasa

ESZREVETEL

A hordozhatd kezel6egység cseréje rendszerhiba jelentését eredményezheti
inditaskor.

+ Mindig a megfeleld konfiguraciét valassza ki a hordozhat6 kezel6egység
tipusahoz.

1. Kapcsolja ki a vezérlédobozt, és huzza ki a halézati kabelt az aramforrasbol.

2. Tavolitsa el és dobja el a Tanito fliggelék kabeleinek felszereléséhez hasznalt két
gyorskotozot.

3. Az abra szerint nyomja be a hordozhat6 kezel6egység dugd mindkét oldalan talalhato
kapcsokat, és huzza lefelé a hordozhato kezel6egység port levalasztasahoz.

4. Teljesen nyissa ki/lazitsa meg a vezérl6doboz aljan talalhaté mianyag tomszelencét, és
tavolitsa el a hordozhaté kezel6egység csatlakozodjat és kabelét.

Hordozhat6 kezel6egység harom
allapotu ledllas engedélyez6 Telepitési utmutatd
eszkozzel
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5. Ovatosan tavolitsa el a hordozhat6 kezel6egység kabelét és a hordozhaté kezelSegységet.

|1 | Kabel gyorskstézok |

4.3. A 3PE tanito fliggelék telepitése

1. Helyezze be a hordozhat6 kezel6egység dugdjat és kabelét a vezérlédoboz aljan keresztiil,
és teljesen zarja/szoritsa meg a mlanyag tomszelencét.

2. A csatlakozashoz nyomja be a hordozhat6 kezel6egység csatlakozédugdjat a hordozhato
kezel6egység aljzatba.

3. Hasznaljon két uj kabelkodtegel6t hordozhat6 kezel6egység kabelek beszereléséhez.

4. Csatlakoztassa a halézati kabelt az aramforrashoz, és kapcsolja be a vezérl6dobozt.

Hordozhat6 kezel6egység harom
Telepitési utmutatd allapotu leallas engedélyezé
eszkozzel
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5. Szoftver telepitése

Ebben a szakaszban ismertetjiik a hordozhato6 kezel6egység szoftverének konfiguralasat. A 3PE
hordozhato kezel6egység hardver egységeinek beszerelésérdl itt talal informaciét:
4. Hardvertelepités on page10.

<unnamed>
default

un n 110 09
Select available hardware

i . . )

1 For safety reasons the robot will not start if the selection below does not reflect the connected hardware
Robot Limits
Joint Limits TeachPendant Standard v
Planes Injection molding machine interface None v

Tool Position

Tool
Direction

/o
Hardware

Three
Position

Safe Home

Safety password Unlock
O Power off Speed (EEE— 100% o 0 O Simu\atmn.

5.1. A 3PE hordozhaté kezel6egység szoftverének
konfiguralasa

1. A PolyScope fejlécében érintse meg a Telepités elemet és valassza a Biztonsagelemet.

2. Koppintson a Hardver elemre, és oldja fel a valaszthaté elemek zarolasat a Valassza ki az
elérheto hardvert képernyén.

A képerny6 zarolasanak feloldasahoz jelsz6 sziikséges.

Hordozhat6 kezel6egység harom
allapotu ledllas engedélyez6 Telepitési utmutatd
eszkozzel
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182+ M3

Run

Program _ [ifstallation’  Move 1]

Log

<unnamed> I:j i E

default*

Select available hardware

fe
1 For safety reasons the robot will not start if the selection below does not reflect the connected hardware

Robot Limits

Joint Limits TeachPendant
Planes

Tool Position

Tool
Direction
/o

Hardware

Three
Position

Safe Home

Standard

A4

Injection molding machine interface INo

Standard
3PE Enabled

Speed (E—) 100%

O Power off

A Hordozhat6 kezel6egység legordiil6 menlibél valassza a 3PE engedélyezve elemet.

o 0 O simutation ({}

4. Koppintson a Alkalmazza elemre a rendszer Ujrainditasahoz. A PolyScope tovabbra is fut.

Erintse meg a Biztonsagi konfiguracié megerésitése elemet a 3PE hordozhaté

kezel6egység szoftver-telepitésének befejezéséhez.

6. Amint a robot Ujraindul és alaphelyzetbe all, nyomja meg a 3PE gombot, és koppintson az

Start gombra a PolyScope-on.

Telepitési utmutatd

Hordozhat6 kezel6egység harom
allapotu leallas engedélyezé
eszkozzel
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6. 3PE hordozhato kezelbegység
nyomdgomb funkcidi

Ebben a szakaszban a 3PE hordozhat6 kezel6egység 3-helyzetli engedélyez6 eszkdzén talalhato
nyomogombok funkciodit ismertjik.

6.1. A 3PE gombok hasznalata

Az aldbbi tablazat a 3PE gombok elérhetd funkcioit tartalmazza.

1 Kioldas Nincs nyomas a 3PE gombra. A robot mozgasa ledll. Az
Nincs lenyomva. aramellatast nem valasztjak le a
robotkarrdl, és a fékek tovabbra
kioldva maradnak.

2 Enyhe nyomas Van némi nyomas a 3PE Lehet6vé teszi programja
(Enyhe markolds) gombon. Kézéppontig lenyomva. lejatszdsat, amikor a robot kézi
tizemmdadban van.

3 Szoros lenyomas Teljes nyomas a 3PE gombon. A robot mozgdasa leall. A robot
(szoros befogas) Utkdzésig lenyomva. 3PE ledllasban van.

Egy program lejatszasahoz:

1. Gondoskodjon réla a PolyScope-on, hogy a robot Kézi iizemmédra legyen allitva, vagy
valtsonKézi iizemmadra.

2. Tartsa enyhén lenyomva a 3PE gombot.
3. A PolyScope alkalmazasban koppintson azLejatszas gombra a program futtatasahoz.
A program akkor fut, ha a robotkar a program elsé poziciéjaban van.

Ha a robot nincs a program elsé poziciéjaban, megjelenik a Robot mozgatasa pozicioba
képerny®.

Egy program leallitasahoz:

1. Engedje fel a 3PE gombot, vagy a PolyScope alkalmazasban érintse meg a Stop gombot.

Egy program sziineteltetéséhez:
1. Engedje fel a 3PE gombot.

A program folytatodik, amikor ismét enyhén lenyomja a 3PE gombot.

Hordozhat6 kezel6egység harom
allapotu ledllas engedélyez6 Telepitési utmutatd
eszkozzel
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6.2. A szabadonfuté (Freedrive) hasznalata

A Freedrive lehetévé teszi a robotkar kézi behuzasat a kivant pozicidkba és/vagy tartasokba
(pbzokba). Tovabbi tajékoztatast a robot felhasznaloi kézikonyvének Freedrive (szabadonfutd)
szakaszaban talal.

A 3PE gomb haszndlata a robotkar szabad mozgatasahoz:
1. Gyorsan nyomja meg enyhén, majd enyhe lenyomassal tartsa lenyomva a 3PE gombot.

Most a robotkart mar a kivant helyzetbe hizhatja, mikdzben az enyhe lenyomdast fenntartja.

6.3. A'Robot helyzetbe allitdsa’ hasznalata

A program befejezése utan a robotkarnak vissza kell térnie a kiindulé helyzetbe a program
futtatasahoz. A 'Robot pozicioba allitasa' lehetévé teszi, hogy a robotkart ebbe a kiindulé
helyzetbe allitsak. Tovabbi tajékoztatast a robot felhasznaldi kézikonyvében a 'Robot helyzetbe
allitasa' szakaszban talal.

A 3PE gombbal allithatja a robotkart egy helyzetbe:

1. Amikor a program befejez6dott, nyomja meg az Lejatszas gombot, és valassza a Lejatszas
az elejétol elemet.

A PolyScope-on megjelenik a Robot helyzetbe allitasa képernyd, amely a robotkar
mozgatasat mutatja.

2. Tartsa enyhén lenyomva a 3PE gombot, hogy a robotkar kiindulé helyzetbe alljon.

Hordozhat6 kezel6egység harom
Telepitési utmutatd allapotu ledllas engedélyez6
eszkozzel

Szerz6i jog © 2019-2020 készitette: Universal Robots A/S. Minden jog fenntartva.



Szerzdi jog © 2019-2020 készitette: Universal Robots A/S. Minden jog fenntartva.

R
UNIVERSAL ROBOTS

3. Engedje fel a 3PE gombot, amikor a robotkar eléri a kiindulé helyzetet.

A PolyScope-on megjelenik a Program lejatszasa képernyd.

4. Ha robotja kézi izemmodban van, tartsa enyhén lenyomva a 3PE gombot a program
futtatasahoz.

Engedje fel a 3PE gombot a program leallitasahoz.

5. Ha robotja automatikus izemmaodban van, enyhén nyomja meg egyszer a 3PE gombot a
program inditasahoz.

A program tovabb fut a 3PE gomb megnyomasa nélkiil.
+ A program inditdsahoz a Lejatszas gombra is koppinthat.

A program leallitasahoz koppintson az Leallitdas gombra

Hordozhato kezel6egység harom
allapotu ledllas engedélyezé Telepitési utmutato
eszkdzzel
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7. Szerz0i jog és felelosségvallalas

Az itt taldlhaté informdcio a(z) Universal Robots A/S tulajdonat képezi, és sem egészében,
sem részben nem reprodukalhaté a(z) Universal Robots A/S elézetes irdsbeli jovahagyasa
nélkil. Az itt taldlhaté informacié értesités nélkiil valtozhat, és nem tekintheté a(z) Universal
Robots A/S kotelezettség-vallalasaként. Ezt a dokumentumot id6szakosan feliilvizsgaljak és
atdolgozzak.

Universal Robots A/S nem vallal felel6sséget a jelen dokumentumban el6fordulé esetleges
hibakért vagy hianyokért.
Szerz6i jog © 2019-2020 by Universal Robots A/S.

A(z) Universal Robots embléma a(z) Universal Robots A/S bejegyzett védjegye.

ESZREVETEL
A(z) Universal Robots folyamatos javitja termékei megbizhatésagat és

teljesitményét, és ezért fenntartja a jogot a termék frissitésére elézetes
figyelmeztetés nélkil. A(z) Universal Robots mindent megtesz azért, hogy jelen
kézikonyv tartalma pontos és helyes legyen, de nem vallal felel6sséget a hibakért
vagy hianyokért.

ESZREVETEL

A(z) Universal Robots nem vallal semmiféle felel6sséget, még akkor sem, ha a
dokumentumban szerepld Osszes iranyelvet betartjak.

Hordozhaté kezel6egység harom
Telepitési utmutatd allapotu leallas engedélyezé
eszkozzel
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8. Megfelel6seg

Ebben a szakaszban a beépitett 3-helyzetli engedélyez6 eszkdzokkel (3PE) szerelt Universal
Robotshordozhat6 kezel6egységekre vonatkozé ajanlasokrdl, tanusitvanyokrol és nyilatkozatokrol
kozllnk informaciot.

8.1. Szallitasi anyagok

Beszallitoink nyilatkozatai alapjan az Universal Robots e-sorozatu robotok szallitéanyagai
megfelelnek az ISPM-15 fa-alapu csomagoléanyagok eléallitdsdra vonatkozo6 kévetelményeknek,
és ennek megfeleld jeldléssel vannak ellatva.

8.2. Minbség tanusitasa

Az Universal Robots a Bureau Veritas tanusitasa szerint megfelel az ISO 9001: 2015
szabvanynak.

Universal Robots Az e-sorozatu robotokat folyamatos belsé tesztelésnek és végsé teszt-
eljarasnak vetik ala. A UR vizsgalati eljarasok folyamatos ellenérzésen és fejlesztésen esnek at.

8.3. Harmadik fél tanusitvanya

Universal Robots A 3-helyzet( engedélyezé (3PE) eszkdzzel ellatott hordozhaté kezel6egységet
az EN ISO 10218-1 szabvanynak megfelel6 tanusitvannyal lattak el.

Hordozhat6 kezel6egység harom

allapotu ledllas engedélyez6 Telepitési utmutatd

eszkozzel
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Hordozhat6 kezel6egység harom
allapotu ledllas engedélyez6
eszkozzel

Telepitési utmutatd
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