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1. Przedmowa

1.1. Informacje o tym dokumencie

Niniejsza instrukcja przedstawia sposéb instalacji sterownika uczenia Universal Robots z 3-
pozycyjnym urzadzeniem zezwalajgcym (3PE) w robocie e-Series firmy Universal Robots oraz
sposéb konfiguracji oprogramowania.

W niniejszym dokumencie produkt ten jest rowniez zwany sterownikiem uczenia 3PE.

1.2. Zawarto$¢ opakowania

Opakowanie zawiera nastepujgce czesci:
+ Sterownik uczenia 3PE

* Niniejszy dokument

1.3. Dane firmy

Universal Robots A/S
Energivej 25, 5260 Odense S, Dania
+45 89 93 89 89

https://www.universal-robots.com
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2. Opis produktu

Sterownik uczenia z 3-pozycyjnym urzgdzeniem zezwalajgcym to sterownik uczenia
Universal Robots z wbudowanymi funkcjami 3-pozycyjnego urzagdzenia zezwalajgcego.

Dostep do 3-pozycyjnego urzadzenia zezwalajgcego zapewniajg przyciski znajdujgce sie na
spodzie sterownika uczenia, jak pokazano na ponizszej ilustracji. Mozna uzy¢ dowolnego
przycisku, zgodnie z wtasnymi preferencjami.

1 | Przycisk zasilania 2 | Przycisk zatrzymania awaryjnego
3 | Port USB (dostarczany z ostong 4 | Przyciski 3PE
przeciwpytowa)

Symbol ruchu swobodnego robota znajduje sie pod kazdym przyciskiem 3PE, jak pokazano na
ponizszej ilustracji.
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INFORMACJA

Nieprawidtowa instalacja Sterownik uczenia z 3-pozycyjnym urzgdzeniem
zezwalajgcym moze spowodowac uszkodzenie sprzetu lub mienia.

+ Sterownik uczenia 3PE musi by¢ prawidtowo zainstalowany w celu
spetnienia wymogow prawnych.

2.1. Zastosowanie produktu

Sterownik uczenia z 3-pozycyjnym urzgdzeniem zezwalajgcym jest certyfikowany do uzytku tylko
ze skrzynkami sterowniczymi e-Series firmy Universal Robots.

2.2. Komponenty

Sterownik uczenia z 3-pozycyjnym urzgdzeniem zezwalajgcym sktada sie z nastepujacych
komponentéw:

+ Sterownik uczenia 3PE z podtgczonym kablem sterownika uczenia

2.3. Wymagania

Oprogramowanie systemu robota ze sterownikiem uczenia 3PE musi by¢ nowsze niz V5.8.0
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INFORMACJA

Instalacja Sterownik uczenia z 3-pozycyjnym urzadzeniem zezwalajagcym w
systemie robota z oprogramowaniem starszym niz V5.8.0 moze spowodowac
uszkodzenie sprzetu lub mienia.

*+ Przed instalacjag Sterownik uczenia z 3-pozycyjnym urzadzeniem
zezwalajgcym nalezy sprawdzi¢ numer wersji oprogramowania
systemowego.
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3. Bezpieczenstwo

3.1. Typy komunikatéw bezpieczenstwa

Komunikaty bezpieczenstwa w tym dokumencie zawierajg informacje utatwiajgce unikniecie
urazéw lub uszkodzenia sprzetu. Niniejszy dokument zawiera nastepujace typy komunikatéw
bezpieczenstwa.

OSTRZEZENIE
Ten komunikat bezpieczenstwa wskazuje niebezpieczng sytuacje mogaca
skutkowa¢ zgonem lub ciezkim urazem.

PRZESTROGA
Ten komunikat bezpieczenstwa wskazuje niebezpieczng sytuacje mogaca
skutkowac¢ drobnym lub umiarkowanym urazem.

INFORMACJA
Ten komunikat bezpieczenstwa wskazuje sytuacje mogaca skutkowac

uszkodzeniem sprzetu lub stratami materialnymi.

3.2. 0gdlne srodki ostroznosci dotyczgce
bezpieczenstwa

Niniejszy rozdziat przedstawia ogdlne srodki ostroznosci dotyczace bezpieczenstwa, nalezy go
przeczytac przed zainstalowaniem sterownika uczenia 3PE.

Wiecej informacji na temat bezpieczenstwa zawiera rozdziat dotyczacy bezpieczenstwa w
podreczniku uzytkownika robota.

OSTRZEZENIE
Wykonywanie instalacji lub konserwacji urzadzen podtgczonych do Zrédta
zasilania moze doprowadzi¢ do porazenia pragdem elektrycznym.

+ Przed przystgpieniem do instalacji lub konserwacji nalezy upewni¢ sie, ze
urzadzenie jest odtgczone od Zrodta zasilania.
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if OSTRZEZENIE
Nieprawidtowe podtgczenie przewodow zrédta zasilania lub uziemienia moze
skutkowac¢ uszkodzeniem sprzetu lub urazem cielesnym.
Gwarancja nie obejmuje szkdd spowodowanych nieprawidtowym potgczeniem
Zrodta zasilania. Przed rozpoczeciem uzytkowania nalezy:

+ Upewnic sie, ze kable Zrédta zasilania sg prawidtowo podtgczone.

+ Upewnic sie, ze uziemienie jest prawidtowo podtgczone.

PRZESTROGA

Niewykonanie oceny ryzyka przed zainstalowaniem i uruchomieniem sterownika
uczenia 3PE moze skutkowac uszkodzeniem sprzetu lub urazem cielesnym
personelu.

* Przed zainstalowaniem i uruchomieniemsterownika uczenia 3PE nalezy
wykonac¢ ocene ryzyka.

INFORMACJA
Ten produkt jest przeznaczony do uzytku jako czes¢ robota e-Series firmy

Universal Robots. Tego produktu dotycza rowniez ogolne kwestie bezpieczenstwa
dotyczace robota e-Series firmy Universal Robots.

+ Wiecej informacji na temat bezpieczenstwa zawiera rozdziat dotyczacy
bezpieczenstwa w podreczniku uzytkownika robota e-Series firmy
Universal Robots.
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4. Instalacja sprzetu

W tym rozdziale opisano, w jaki sposéb mozna zastgpi¢ standardowy sterownik uczenia
sterownikiem uczenia 3PE. Informacje na temat konfigurowania oprogramowania
sterownika uczenia 3PE zawiera 5. Instalacja oprogramowania on page13.

4.1. Wymagane przedmioty

Do zainstalowania sterownika uczenia 3PE niezbedne sg nastepujgce przedmioty:

« Sterownik uczenia 3PE

4.2. Demontaz sterownika uczenia

INFORMACJA

Wskutek wymiany sterownika uczenia system moze zgtosi¢ przy uruchomieniu
usterke.

+ Zawsze nalezy wybra¢ konfiguracje odpowiednig do typu sterownika
uczenia.

1. Wytaczy¢ zasilanie skrzynki sterowniczej i odtgczy¢ kabel sieciowy od zrédta zasilania.
2. Zdjac i wyrzuci¢ dwie opaski kablowe uzywane do montazu kabli sterownika uczenia.

3. Wcisng¢ zaciski po obu stronach wtyczki sterownika uczenia jak na ilustracji i pociggnac ja
w dét, aby odtgczy¢ od portu sterownika uczenia.

4. Catkowicie otworzy¢/poluzowacé plastikowy przepust w dolnej czesci skrzynki sterowniczej
i wyjgé wtyczke sterownika uczenia oraz kabel.

Sterownik uczenia z 3-pozycyjnym
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5. Delikatnie wyjac¢ kabel sterownika uczenia i sterownik uczenia.

| 1 | Opaski kablowe |

4.3. Instalowanie sterownika uczenia 3PE
1. Wiozy¢ wtyczke i kabel sterownika uczenia przez dno skrzynki sterowniczej, a nastepnie
catkowicie zamkngé/dokreci¢ plastikowy przepust.
2. Wcisng¢ wtyczke sterownika uczenia do portu sterownika uczenia, aby jg podtgczyc.
3. Zamocowa¢ kable sterownika uczenia dwiema nowymi opaskami kablowymi.

4. Podtaczy¢ kabel sieciowy do zrddta zasilania i wigczy¢ zasilanie w skrzynce sterownicze;j.
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5. Instalacja oprogramowania

Ten rozdziat przedstawia sposéb konfigurowania oprogramowania sterownika uczenia 3PE.
Informacje na temat instalowania sprzetu sterownika uczenia 3PE zawiera 4. Instalacja
sprzetu on page11.

? 6 n E <unnamed>
= N (5 default

Run Program _finstallation’  Move 110 Log

Select available hardware

f i . .

1 For safety reasons the robot will not start if the selection below does not reflect the connected hardware
Robot Limits
Joint Limits TeachPendant Standard -

Injection molding machine interface None v
Planes d 9

Tool Position

Tool
Direction

/o
Hardware

Three
Position

Safe Home

Safety password Unlock
O Power off Speed (EEE— 100% o 0 O Simu\atmn.

5.1. Konfigurowanie oprogramowania sterownika
uczenia 3PE
1. W interfejsie PolyScope, w obszarze Nagtowek dotknij pozycji Instalacja i wybierz pozycje
Bezpieczenstwo.
2. Dotknij pozycji Sprzet i odblokuj opcje na ekranie Wybierz dostepny sprzet.

Do odblokowania tego ekranu wymagane jest podanie hasta.
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Run Program _ [ifstallation’  Move 1] Log

Select available hardware

fe

1 For safety reasons the robot will not start if the selection below does not reflect the connected hardware
Robot Limits
Joint Limits TeachPendant Standard -

Planes Injection molding machine interface INo

Standard
3PE Enabled

Tool Position

Tool
Direction
/o

Hardware

Three
Position

Safe Home

Safety password Unlock Apply

O Power off Speed (—) (0% o 0 O S\mu\at\on.

W menu rozwijanym Sterownik uczenia wybrac¢ pozycje Wiaczono 3PE.

4. Dotknij przycisku Zastosuj, aby uruchomi¢ ponownie system. Interfejs PolyScope nadal
bedzie dziatac.

5. Dotknij pozycji Potwierdz konfiguracje bezpieczenstwa, aby ukoniczy¢ instalacje sterownika
uczenia 3PE.

6. Podczas ponownego uruchamiania i inicjowania robota nacisng¢ lekko przycisk 3PE i
dotkngc¢ przycisku Start w interfejsie PolyScope.
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6. Funkcje przyciskow sterownika uczenia
3PE

W tym rozdziale opisano funkcje przyciskéw 3-pozycyjnego urzadzenia zezwalajgcego w
sterowniku uczenia 3PE.

6.1. Uzywanie przyciskéw 3PE

Ponizsza tabela przedstawia dostepne funkcje przyciskéw 3PE.

1 Zwolnienie Przycisk 3PE nie jest naciskany. Ruch robota jest zatrzymany.
Nie jest wcisniety. Zasilanie nie jest odtgczane od
ramienia robota, a hamulce
pozostajg zwolnione.

2 Lekkie naciskanie Przycisk 3PE jest delikatnie Umozliwia uruchomienie
(delikatny chwyt)  naciskany. Jest wcisniety do programu, gdy robot dziata w
punktu srodkowego. trybie recznym.
3 Mocny nacisk Przycisk 3PE jest mocno Ruch robota jest zatrzymany.
(zacisniecie naciskany. Jest wcisniety azdo Robot dziata w trybie
chwytu) konca. zatrzymania 3PE.

Aby uruchomi¢ program:

1. Sprawdzi¢ w interfejsie PolyScope, czy robot jest ustawiony na tryb reczny i w razie
potrzeby przetagczy¢ go w tryb reczny.

2. Utrzymac lekki nacisk na przycisk 3PE.
3. W interfejsie PolyScope dotkngé¢ przycisku Odtwarz, aby uruchomi¢ program.

Program zostanie uruchomiony, jesli ramie robota znajduje sie w pierwszej pozycji
programu.

Jesli robot nie znajduje sie w pierwszej pozycji programu, wyswietlony zostanie ekran
Przesun robota do pozycji.

Aby zatrzymacé program:

1. Zwolnié przycisk 3PE albo dotkng¢ przycisku Zatrzymaj w interfejsie PolyScope.

Aby wstrzymacé program:

Sterownik uczenia z 3-pozycyjnym
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1. Zwolni¢ przycisk 3PE.

Program bedzie kontynuowany po ponownym lekkim naci$nieciu przycisku 3PE.

6.2. Uzywanie trybu ruchu swobodnego

Ruch swobodny pozwala recznie przyciggnaé¢ ramie robota do zadanych pozycji i/lub postaw.
Wiecej informacji zawiera rozdziat dotyczacy trybu ruchu swobodnego w podreczniku
uzytkownika robota.

Aby uzy¢ przycisku 3PE do wykonania ramieniem robota ruchu swobodnego:
1. Szybko lekko nacisng¢, a nastepnie lekko nacisnac¢ i przytrzymac przycisk 3PE.

Teraz mozna przeciggng¢ ramie robota do zadanej pozycji, utrzymujac lekki nacisk.

6.3. Uzywanie funkcji Przesuni robota do pozyc;ji

Po ukonczeniu programu ramie robota musi powréci¢ do pozycji poczgtkowej, aby program mogt
zostac uruchomiony. Funkcja Przesun robota do pozycji umozliwia przesuniecie ramienia robota
do wymaganej pozycji poczatkowej. Wiecej informacji zawiera rozdziat dotyczacy funkcji Przesun
robota do pozycji w podreczniku uzytkownika robota.

Aby uzy¢ przycisku 3PE do przesuniecia ramienia robota do pozycji:

1. Po ukoriczeniu programu nacisng¢ przycisk Odtworz, a nastepnie wybraé opcje Odtworz od
poczatku.

W interfejsie PolyScope wyswietlony zostanie ekran Przesun robota do pozyciji,
przedstawiajgcy ruch ramienia robota.

2. Przytrzymacé lekko wcisniety przycisk 3PE, aby przesungé¢ ramie robota pozycji
poczatkowe;.
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3. Zwolni¢ przycisk 3PE, gdy ramie robota osiggnie pozycje poczatkowa.

W interfejsie PolyScope wyswietlony zostanie ekran Odtworz program.

4. Jesli robot dziata w trybie recznym, lekko nacisna¢ przycisk 3PE, aby uruchomi¢ program.
Zwolni¢ przycisk 3PE, aby zatrzymac¢ program.

5. Jesli robot dziata w trybie automatycznym, raz lekko nacisngc¢ przycisk 3PE, aby uruchomié
program.

Program bedzie nadal dziata¢ bez naciskania przycisku 3PE.
+ Aby uruchomi¢ program, mozna tez dotkng¢ przycisku Odtworz.

Aby zatrzymacé program, nalezy dotkngc¢ przycisku Zatrzymaj
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/. Prawa autorskie i zastrzezenia prawne

Informacje przedstawione w niniejszym dokumencie stanowig wtasnos¢ firmy

weryfikowany i aktualizowany.

Copyright © 2019-2020 Universal Robots A/S.

Universal Robots A/S i nie wolno ich powielaé w catosci ani w czesci bez uprzedniej pisemnej
zgody firmy Universal Robots A/S. Niniejsze informacje mogg ulec zmianie bez uprzedzenia i
nie stanowig zobowigzania firmy Universal Robots A/S. Ten dokument jest okresowo

Firma Universal Robots A/S nie ponosi odpowiedzialnosci za btedy i braki w tym dokumencie.

Logotyp Universal Robots jest zastrzezonym znakiem towarowym firmy Universal Robots A/S.

brakujgce informacje.

INFORMACJA
Firma Universal Robots nieustannie pracuje nad usprawnianiem niezawodnosci i

wydajnosci swoich produktow, w zwigzku z czym zastrzega sobie prawo do
usprawnienia produktu bez wczesniejszego informowania o tym fakcie. Firma
Universal Robots dotozyta wszelkich staran, aby tre$¢ niniejszego dokumentu byta
Scista i prawidtowa, ale nie ponosi odpowiedzialnosci za zadne btedy ani

INFORMACJA
Universal Robots odrzuca wszelkg odpowiedzialnosé prawng, nawet w razie

przestrzegania wszystkich wytycznych zawartych w tym dokumencie.

Sterownik uczenia z 3-pozycyjnym
urzgdzeniem zezwalajgcym
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8. Zgodnosc¢ z przepisami

Ten rozdziat zawiera informacje o zaleceniach, certyfikatach i deklaracjach dotyczacych
sterownika uczenia Universal Robots z zintegrowanym 3-pozycyjnym urzadzeniem zezwalajgcym
(3PE).

8.1. Materiaty opakowaniowe

Wedtug naszych dostawcéw, materiaty opakowaniowe robotéw e-Series firmy Universal Robots
sg zgodne z duniskimi wymogami ISMPM-15 dotyczgcymi materiatéw do produkcji opakowan
drewnianych i zostaty odpowiednio oznakowane.

8.2. Certyfikaty jakosci

Universal Robots ma certyfikat zgodnosci z norma ISO 9001:2015 wydany przez Bureau Veritas.

Roboty e-Series firmy Universal Robots nieustannie sg testowane wewnetrznie oraz poddawane
procedurom badania na koniec procesu produkcji. Procesy testowe robotéw UR sg bezustannie
analizowane i ulepszane.

8.3. Certyfikaty organdéw niezaleznych

Sterownik uczenia Universal Robots z 3-pozycyjnym urzadzeniem zezwalajagcym (3PE) ma
certyfikat zgodnosci z normg EN ISO 10218-1.

Sterownik uczenia z 3-pozycyjnym

Podrecznik instalacji ) ;
urzadzeniem zezwalajgcym

Copyright © 2019-2020 Universal Robots A/S. Wszystkie prawa zastrzezone.
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