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1. Uvod

1.1. O tomto dokumente

Tato prirucka opisuje instalaciu Universal Robots prenosného terminalu s trojpolohovym
pomocnym zariadenim (3PE) na Universal Robots na robota e-Series a konfiguraciu softvéru.

V tejto prirucke sa tento produkt nazyva aj ako prenosny terminal 3PE.

1.2. Obsah balenia

Balenie obsahuje nasledovné diely:
+ Prenosny terminal 3PE

+ Tato priru¢ku

1.3. Kontaktné udaje spoloc¢nosti

Universal Robots A/S
Energivej 25, 5260 Odense S, Dansko
+45 89 93 89 89

https://www.universal-robots.com
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2. Popis produktu

Prenosny terminal s trojpolohovym pomocnym zariadenim je prenosny terminal Universal Robots
so zabudovanou funkciou trojpolohového pomocného zariadenia.

Trojpolohové pomocné zariadenie je dostupné prostrednictvom tlacidiel na spodnej strane
prenosného terminalu, ako je znazornené nizsie. Mozete pouzit ktorékolvek tlacidlo, podla vasich

poziadaviek.

1 | Tlac¢idlo napajania

Tlacidlo nudzového zastavenia

3 | Port USB (s krytom proti prachu)

Tlacidla 3PE

Pod obomi tlacidlami 3PE je znazorneny symbol volného chodu robota, ako je uvedené na obrazku

nizsie.

Prenosny terminal s trojpolohovym
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UPOZORNENIE

Ak Prenosny terminal s trojpolohovym pomocnym zariadenim nebude
nainstalované spravne, moze sposobit poskodenie zariadenia alebo objektu.

+ Prenosny terminal 3PE musi byt riadne nainstalovany, aby vyhovoval
regulacnym poziadavkam.

2.1. Pouzitie produktu

Prenosny terminal s trojpolohovym pomocnym zariadenim je certifikovany len pre pouzitie s
riadiacimi skrinkami Universal Robots e-Series.

2.2. Sucasti

Prenosny terminal s trojpolohovym pomocnym zariadenim pozostava z nasledujucich sucasti:

+ Prenosny terminal 3PE s pripojenym kablom prenosného terminalu

2.3. Poziadavky

Systémovy softvér robota, ktory pouziva prenosny terminal 3PE, musi byt novsi ako V5.8.0
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UPOZORNENIE

InStaldcia Prenosny terminal s trojpolohovym pomocnym zariadenim do systému
robota s verziou softvéru nizSou ako V5.8.0 mbze sposobit poskodenie zariadenia
alebo objektu.

* Pred instalaciou Prenosny terminal s trojpolohovym pomocnym zariadenim
si skontrolujte verziu systémového softvéru.

Prenosny terminal s trojpolohovym
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3. Bezpecnost

3.1. Typy bezpecnostnych sprav

Bezpecnostné spravy v tomto dokumente obsahuju informacie, ktoré vam pomoézu zabranit
zraneniam alebo poskodeniu zariadenia. Tento dokument obsahuje tieto typy bezpe¢nostnych
sprav.

VYSTRAHA
Tato bezpecCnostna sprava oznacuje nebezpecnu stituaciu, ktora v pripade, ak jej
nezabranite, moze zapricinit smrt alebo vazne poranenie.

UPOZORNENIE
Tato bezpecCnostna sprava oznacuje nebezpecnu stituaciu, ktora v pripade, ak jej
nezabranite, moze zapricinit l'ahké alebo stredne tazké zranenie.

UPOZORNENIE
Tato bezpecnostna sprava oznacuje nebezpecnu stituaciu, ktora v pripade, ak jej
nezabranite, moze zapricinit poskodenie zariadenia alebo majetku.

3.2. VSeobecné bezpecnostné opatrenia
Tato sekcia obsahuje vSeobecné bezpecnostné opatrenia. Precitajte si ju pred inStalaciou
prenosného termindlu 3PE.

DalSie informéacie o bezpe&nosti najdete v sekcii Bezpe&nost v pouzivatel'skej priru¢ke robota.

VYSTRAHA
Vykonavanie instalacie alebo udrzby zariadenia pripojeného k zdroju napajania
moze sposobit zasiahnutie elektrickym prddom.
+ Pred vykonavanim instalacie alebo udrzby dbajte na to, aby bolo zariadenie
odpojené od zdroja napajania.
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if VYSTRAHA
Nespravne pripojenie zdroja napdjania alebo kablov uzemnenia méze mat za
nasledok poskodenie zariadenia alebo zranenie oséb.
Na skody sposobené nespradvnym pripojenim zdroja napdjania sa nevztahuje
zaruka. Pred spustenim prevadzky:
- Skontrolujte spravnost pripojenia zdroja napajania.

+ Skontrolujte spravnost uzemnenia.

UPOZORNENIE
Nevyhodnotenie rizika pred inStalaciou a prevadzkou 3PE prenosného terminalu
moze sposobit poskodenie zariadenia alebo zranenie osob.

+ Pred instalaciou a prevadzkou 3PE prenosného terminalu vykonajte
vyhodnotenie rizika.

UPOZORNENIE

Tento produkt je uréeny na pouzitie ako sucast robota e-Series od spolo¢nosti
Universal Robots. Na tento produkt sa vztahuju v§eobecné bezpecnostné
opatrenia platné aj pre robot e-Series od spolocnosti Universal Robots.

- Dal$ie informacie o bezpe€nosti néjdete v sekcii Bezpecnost v
pouzivatel'skej prirucke robota e-Series od spolo¢nosti Universal Robots.

Prenosny terminal s trojpolohovym
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4. Instalacia hardveéru

Této sekcia popisuje ako vymenit Standardny prenosny termindl za prenosny terminal 3PE.
Informacie o konfiguracii softvéru pre prenosny terminal 3PE ndjdete tu: 5. Instalacia softvéru on
page13.

4.1. Pozadované polozky

Na inStaldciu prenosného terminalu 3PE su potrebné tieto polozky:

+ Prenosny terminal 3PE

4.2. Odstranenie prenosného terminalu

UPOZORNENIE
Vymena prenosného terminalu méze sposobit chybové hlasenie pri spusteni.

+ Vzdy zvolte spravne nastavenie pre dany typ prenosného terminalu.

1. Vypnite riadiacu skrinku a odpojte napajaci kabel od zdroja napajania.

2. Odstrante a zahodte dve zvazkovania kablov, ktoré slizia na uchytenie kablov prenosného
terminalu.

3. Zatlacte svorky na oboch stranach zastrcky prenosného terminalu, ako je to zobrazené na
obrazku, a potiahnutim smerom dole ho odpojite od portu prenosného terminalu.

4. Uplne otvorte/povolte plastovt priechodku v spodnej strane riadiacej skrinky a odstrarite
zastrcku a kabel prenosného terminalu.

Prenosny terminal s trojpolohovym
pomocnym zariadenim
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5. Opatrne odstrante kabel prenosného terminalu a prenosny terminal.

| 1 | Svorky

| 1 | Zvazkovanie kablov |

4.3. Instalacia prenosného terminalu 3PE
1. Zastrcku a kabel prenosného terminalu prevedte cez spodnu stranu riadiacej skrinky a
uplne zatvorte/dotiahnite plastovu priechodku.
2. Pre pripojenie zatlacte zastrCku prenosného terminalu do portu prenosného terminalu.
3. Pomocou dvoch novych zvazkovani kablov pripevnite kable prenosného terminalu.

4. Pripojte kabel napdjania k zdroju napdjania a zapnite riadiacu skrinku.

Prenosny terminal s trojpolohovym
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5. Instalacia softvéru

Tato sekcia opisuje postup, ako nakonfigurovat softvér prenosného terminalu 3PE. Informacie o
inStalacii hardvéru prenosného terminalu 3PE najdete tu: 4. Instalacia hardvéru on pagel1.
QM e O W T

Run Program _finstallation|  Move 110 Log

Select avaiable harduwars

)

1 For safety reasons the robot will not start if the selection below does not reflect the connected hardware
Robot Limits
Joint Limits TeachPendant Standard v
Planes Injection molding machine interface None A

Tool Position

Tool
Direction

/0
Hardware

Three

Position

Safe Home
> Features

> Fieldbus

O Power off Speed (EE—) (0% ° 0 O Slmu\at\on.

5.1. Konfiguracia softvéru prenosného terminalu 3PE

1. V PolyScope tuknite v hlavicke na polozku Instalacia a potom vyberte moznost Bezpeénost.
2. Tuknite na polozku Hardvér a odomknite moznosti na obrazovke Vybrat dostupny hardvér.

Na odomknutie tejto obrazovky sa vyZaduje heslo.
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Run Program _ [ifstallation’  Move 1] Log

Select available hardware

fe

1 For safety reasons the robot will not start if the selection below does not reflect the connected hardware
Robot Limits
Joint Limits TeachPendant Standard -

Planes Injection molding machine interface INo

Standard
3PE Enabled

Tool Position

Tool
Direction
/o

Hardware

Three
Position

Safe Home

Satety password Uniock

O Power off Speed (—) (0% o 0 O S\mu\at\m\.

V rozbal'ovacej ponuke Prenosny terminal vyberte 3PE povolené.
4. Tuknutim na polozku Pouzit restartujte systém. PolyScope pokracuje v &innosti.

Tuknutim na polozku Potvrdit bezpeénostni konfiguraciu dokongite instalaciu softvéru pre
prenosny terminal 3PE.

6. Pocas $tartu robota jemne stlaéte tlagidlo 3PE a v PolyScope tuknite na Start.

Prenosny terminal s trojpolohovym
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6. Funkcie tlacidiel prenosného terminalu
3PE

Tato sekcia popisuje funkcie tlacidiel trojpolohového pomocného zariadenia na prenosnom
terminali 3PE.

6.1. Pouzitie tlacidiel 3PE

Nasledujuca tabulka popisuje dostupné funkcie tlacCidiel 3PE.

1 Uvolnené Na tlaCidlo 3PE nepoOsobi ziadny Pohyb robota je zastaveny.

tlak. Nie je stlacené. Napajanie nebude od robota
odpojené a brzdy zostanu
uvolnené.

2 Jemné stlacenie  Na tlacidlo 3PE pdsobi slaby Ked je robot v manualnom
(jemné tlak. Je stlacené do strednej rezime, umoznuje prehranie
uchopenie) polohy. vasho programu.

3 Silné stlacCenie Na tlaCidlo 3PE pdosobi plny tlak. Pohyb robota je zastaveny. Robot
(silné uchopenie) Je stlacené Uplne dovndtra. vykonal zastavenie 3PE.

Prehranie programu:

1. Skontrolujte v rozhrani PolyScope, i je robot nastaveny do manualneho rezimu alebo ho
prepnite do manualneho rezimu.

2. Drzte 3PE tlacidlo jemne stlacené.
3. Na PolyScope tuknite na Prehrat a prehrate program.
Ak je rameno robota v prvej polohe programu, program sa spusti.

Ak robot nie je v prvej polohe programu, zobrazi sa moznost Presunut robota do polohy.

Zastavenie programu:

1. Uvolnite tlacidlo 3PE alebo tuknite na PolyScope na Zastavit.

Pozastavenie programu:
1. Uvolnite tlac¢idlo 3PE.

Po opatovnom jemnom stlaceni tlac¢idla 3PE bude program pokracovat.

Prenosny terminal s trojpolohovym
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6.2. Pouzitie volného chodu

Volny chod umoznuje manualne posuvanie ramena robota do pozadovanych poléh a/alebo
pozicii. Dal$ie informacie najdete v sekcii Volny chod v pouzivatel'skej priru¢ke robota.

Pouzitie volného chodu ramena robota pomocou tlacidla 3PE:
1. Tlacidlo 3PE rychlo jemne stlacte a potom ho opéat jemne stlacte a drzte jemne stlacené.

Kym je tlac¢idlo jemne stlacené, moZete rameno robota posunut do pozadovanej polohy.

6.3. Pouzitie funkcie Pohyb robota do polohy

Aby mohol byt program spusteni, musi sa rameno robota po skon¢eni vasho programu vratit do
pociatoCnej polohy. Pohyb robota do polohy umoznuje pohyb ramena robota do pociatocnej
polohy. Dal$ie informéacie najdete v sekcii Pohyb robota do polohy v pouzivatel'skej priruéke
robota.
Pohyb ramena robota do polohy pomocou tlacidla 3PE:

1. Po skonceni vasho programu stlacte Prehrat a vyberte moznost Prehrat od zaciatku.

Na PolyScope sa zobrazi obrazovka Pohyb robota do polohy, ktora zobrazi pohyb ramena
robota.

2. Tlacidlo 3PE drzte jemne stlacené a rameno robota sa presunie do pociato¢nej polohy.

3. Ked rameno robota dosiahne pociatocnu polohu, uvolnite tlacidlo 3PE.

Na PolyScope sa zobrazi obrazovka Prehrat program.

Prenosny terminal s trojpolohovym
pomocnym zariadenim
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4. Ak je robot v manualnom rezime, drzte tlacidlo 3PE jemne stlacené a spustite svoj
program.

Pre zastavenie programu uvolnite tlacidlo 3PE.
5. Ak je robot v automatickom rezime, raz jemne stlacte tlacidlo 3PE a spustite svoj program.
Program bezi aj bez stlaceného tlacidla 3PE.
- Svoj program mozete tiez spustit tuknutim na Prehrat.

Pre zastavenie programu, tuknite na tlacidlo Stop

Prenosny terminal s trojpolohovym
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/. Autorske prava a obmedzujuca dolozka

Informacie obsiahnuté v tomto dokumente su majetkom spolo¢nosti Universal Robots A/S a
nesmu sa reprodukovat ako celok alebo po ¢astiach bez predchadzajliceho pisomného
suhlasu spolo¢nosti Universal Robots A/S. Informacie obsiahnuté v tomto dokumente
podliehaju zmendm bez upozornenia a nemozno ich vykladat ako zavazok spoloc¢nosti
Universal Robots A/S. Tento dokument sa pravidelne kontroluje a reviduje.

Universal Robots A/S neprebera ziadnu zodpovednost za ziadne chyby ¢i opomenutia v tomto
dokumente.

Copyright © 2019-2020 by Universal Robots A/S.

Logo Universal Robots je registrovanou ochrannou znamkou spolo¢nosti
Universal Robots A/S.

UPOZORNENIE
Spoloc¢nost Universal Robots neustale pracuje na zvySovani spolahlivosti

a vykonnosti svojich produktov, a preto si vyhradzuje pravo inovovat produkty bez
predchadzajiceho oznamenia. Spolo¢nost Universal Robots vynaloZila snahu, aby
tato prirucka bola presna a spravna, neprebera vsak zodpovednost za akékolvek
chyby ¢i chybajuce informacie.

UPOZORNENIE

Spolo¢nost Universal Robots sa zrieka akejkol'vek zodpovednosti, aj ked su
dodrzané vSetky pokyny uvedené v tomto dokumente.

Prenosny terminal s trojpolohovym
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8. Zhoda

Tato sekcia obsahuje informacie o odporucaniach, certifikatoch a vyhlaseniach platnych pre
Universal Robots prenosny terminal s integrovanym trojpolohovym pomocnym zariadenim (3PE).

8.1. Prepravné materialy

Ako uviedli nasi dodévatelia, prepravné materidly na roboty Universal Robots e-Series spifiaj
poziadavky ISPM-15 na vyrobu drevenych obalovych materialov a su prisluSnym sp6sobom
oznacené.

8.2. Certifikat kvality

Universal Robots je certifikovany a vyhovuje smernici STN EN ISO 9001:2015 od spoloCnosti
Bureau Veritas.

Roboty Universal Robots e-Series prechadzaju pravidelnym internym testovanim a vystupnymi
skuskami. Na testovacie postupy UR sa vztahuju pravidelné hodnotenia a zlepSovania.

8.3. Certifikaty tretich stran

Universal Robots Prenosny termindl s trojpolohovym pomocnym zariadenim (3PE) je certifikovany
v sulade s normou STN EN ISO 10218-1.

Prenosny terminal s trojpolohovym
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