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1. Forord

1.1. Om detta dokument

Denna guide beskriver hur man installerar en Universal Robots mandverenhet med en 3-
lagesenhet (3PE) pa en Universal Robots e-Series robot och hur man konfigurerar programvaran.

| det har dokumentet betecknas produkten ocksa som 3PE-mandverenheten.

1.2. Vad finns i ladan

Ladan innehaller foljande delar:
+ 3PE-mandverenhet

+ Detta dokument

1.3. Foretagsdetaljer

Universal Robots A/S
Energivej 25, 5260 Odense S, Danmark
+45 89 93 89 89

https://www.universal-robots.com
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2. Produktbeskrivning

Mandverenhet med 3-lages aktiveringsenhet ar en Universal Robots mandverenhet med inbyggd

funktion for 3-lagesenhet.

3-lagesenheten ar tillganglig via knapparna pa undersidan av manodverenheten, enligt
illustrationen nedan. Du kan anvanda den knapp du féredrar.

1 | Stromknapp

Nodstoppsknapp

3 | USB-port (levereras med ett
dammskydd)

3PE-knappar

Under varje 3PE-knapp finns en symbol for frikdrning av robot, enligt illustrationen nedan.
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OBSERVERA

Om Mandverenhet med 3-lages aktiveringsenhet inte installeras korrekt kan detta
resultera i skada pa utrustning eller egendom.

+ 3PE-mandverenheten maste installeras korrekt for att uppfylla lagstadgade
krav.

2.1. Anvandning av produkten

Manoverenhet med 3-ldages aktiveringsenhet ar endast certifierad for anvandning med
Universal Robots e-Series mandverskap.

2.2. Komponenter

Mandverenhet med 3-ldges aktiveringsenhet bestar av foljande komponenter:

+ 3PE-manoverenhet med ansluten manoverenhetskabel

2.3. Krav

Robotsystemets programvara som anvander 3PE-mandverenheten maste vara V.5.8.0 eller
senare

OBSERVERA

Installation av en Mandverenhet med 3-lages aktiveringsenhet i ett robotsystem
som anvéander en programvara aldre an V5.8.0 kan resultera i skador pa utrustning
eller egendom.

+ Kontrollera din programvaras systemnummer innan du installerar
Mandverenhet med 3-lages aktiveringsenhet.
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3. Sakerhet

3.1. Sakerhetsmeddelandetyper

Sakerhetsmeddelandena i detta dokument innehaller information som hjélper dig att undvika
personskador eller skador pa utrustningen. Detta dokument innehaller féljande
sakerhetsmeddelandetyper.

VARNING
Detta sakerhetsmeddelande anger en fara som, om den inte undviks, kan orsaka
dodsfall eller allvarlig personskada.

VARNING
Detta sakerhetsmeddelande anger en fara som, om den inte undviks, kan orsaka
en mindre eller mattlig personskada.

OBSERVERA
Detta sakerhetsmeddelande anger en situation som, om den inte undviks, kan

orsaka skada pa utrustning eller egendom.

3.2. Allmanna sakerhetsatgarder

Det héar avsnittet innehaller allménna sakerhetsatgarder, 1ds det innan du installerar 3PE-
mandoverenheten.

For mer information om sakerhet, se sakerhetsavsnittet i robotens anvandarhandbok.

VARNING
Installation eller underhall av utrustning som ar ansluten till en stromkalla kan
leda till elchocker.

+ Forsakra dig om att utrustningen har kopplats bort fran strémkallan innan
du utfor installation eller underhall.
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VARNING

Felaktig anslutning av stromkalla eller jordledningar kan resultera i skador pa
utrustning eller personal.
Skador orsakade av ogiltig anslutning till strémkalla tacks inte av garantin. Innan
driften paborjas:

+ Forsakra dig om att ledningen till stromkallan ar korrekt.

+ Forsakra dig om att jordningen ar korrekt.

VARNING

Underlatelse att utféra en riskbedomning innan installation och drift av 3PE-
mandverenheten kan resultera i skador pa utrustning eller personal.

« Utfor en riskbedomning innan installation och drift av 3PE-mandverenhett.

OBSERVERA

Denna produkt ar utformad for anvandning som en del av en Universal Robots e-
Series-robot. Den allménna sékerhetshansyn som &r gallande for Universal
Robots e-Series robot ar ocksa gallande for denna produkt.

« For mer information om sakerhet, se sakerhetsavsnittet i Universal Robots
e-Series-robotens anvandarhandbok.
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4. Hardvaruinstallation

Detta avsnitt beskriver hur man byter ut en mandverenhet med 3PE-mandverenheten. For
information om konfiguration av 3PE-mandverenhetens programvara, se 5. Installation av
programvara on page12.

4.1. Obligatoriska objekt

Du behover féljande objekt for att installera 3PE-mandverenheten:

« 3PE-manoverenhet

4.2. Borttagning av manoverenhet

OBSERVERA

Utbyte av mandverenheten kan resultera i att systemet rapporterar ett fel vid
uppstart.

+ Valj alltid ratt konfiguration foér typen av mandverenhet.

1. Sténg av mandverskapet och koppla ur huvudkabeln fran stromkallan.

2. Tabort och kassera de tva buntbanden som anvands for montering av mandverenhetens
kablar.

3. Tryckin klammorna pa bada sidor av manoverenheten enligt illustrationen och dra ned for
att koppla fran den fran mandéverenhetens port.

4. Oppna/lossa plastgenomféringen langst ned pd mandverenheten och ta bort
manoverenhetens kontakt och kabel.

Manoverenhet med 3-lages
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5. Ta forsiktigt bort mandverenhetens kabel och mandverenheten.

| 1 | Buntband |

4.3. Installation av 3PE-manoverenheten

1. For in mandverenhetens kontakt och kabel genom mandverenhetens botten och stang
helt/dra at plastgenomforingen.

2. Tryck in mandverenhetens kontakt i mandverenhetens port for att ansluta.
3. Anvand tva nya buntband for att montera manoverenhetens kablar.

4. Anslut huvudkabeln till stromkallan och sla pa mandéverskapet.
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5. Installation av programvara

Detta avsnitt beskriver hur du konfigurerar 3PE-mandverenhetens programvara. For information
om installation av 3PE-mandverenhetens maskinvara, se 4. Hardvaruinstallation on page10.

<unnamed> D .ﬁ E cCcC —
C pu—

default*

un ove Log
Select avaiable harduwars

)
1 For safety reasons the robot will not start if the selection below does not reflect the connected hardware

i imi TeachPendant Standard v
Joint Limits

Planes Injection molding machine interface None A

Tool Position

Tool
Direction

/0
Hardware

Three

Position

Safe Home
> Features

> Fieldbus

Safety password Unlock Apply

O Power off Speed (EE—) (0% ° 0 O Slmu\at\on.

5.1. Konfiguration av 3PE-mandverenhetens
programvara

1. P& PolyScope, i rubriken, trycker du pa Installation och véljer Sakerhet.
2. Tryck pa Maskinvara och |as upp alternativen pa skarmen Vilj tillganglig maskinvara.

Ett I6senord kravs for att lasa upp den héar skdarmen.
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182+ M3

Run Program _ [ifstallation’  Move 1] Log

<unnamed> I:j i E

default*

Select available hardware

fe
1 For safety reasons the robot will not start if the selection below does not reflect the connected hardware

Robot Limits
Joint Limits TeachPendant

Planes Injection molding machine interface

Tool Position

Tool
Direction
/o

Hardware

Three
Position

Safe Home

Standard

A4

INo
Standard
3PE Enabled

O Power off Speed (—) (0% o 0 O S\mu\at\on.

| rullgardinsmenyn Manoverenhet véljer du 3PE aktiverat-.

4. Tryck pa Anvand for att starta om systemet. PolyScope fortsatter att koras.

Tryck pa Bekrafta sakerhetskonfiguration for att slutféra installationen av 3PE-

manoverenhetens programvara.

6. Nar roboten startas om och initieras trycker du latt pa 3PE-knappen och klickar Start pa

PolyScope.

Installationsguide
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6. Knappfunktioner for 3PE-manoverenhet

Detta avsnitt beskriver funktionerna for knapparna pa 3-lagesenheten pa 3PE-mandverenheten.

6.1. Anvandning av 3PE-knapparna

Foljande tabell innehaller de tillgangliga funktionerna for 3PE-knapparna.

1 Slapp Inget tryck pa 3PE-knappen. Den  Robotrérelse stoppas. Strom tas
trycks inte in. inte bort fran robotarmen och
bromsarna forblir slappta.
2 Latt tryckning Lite tryck pa 3PE-knappen. Den Later ditt program spelas nar
(greppa lost) trycks till en mittenpunkt. roboten ar i Manuellt lage.
3 Hard tryckning Fullt tryck pa 3PE-knappen. Den  Robotrorelse stoppas. Robot &r i
(greppa hart) trycks hela vagen ner. 3PE-stopp.

Sa har spelar du ett program:
1. 1 PolyScope ska du se till att roboten ar i Manuellt lage eller vaxla till Manuellt lage.
2. Behall en latt tryckning pa 3PE-knappen.
3. | PolyScope trycker du pa Spela for att kora programmet.
Programmet kérs om robotarmen ar i programmets férsta position.

Om roboten inte ar i programmets forsta position visas skarmbilden Flytta robot till
position.

Sa har stoppar du ett program:

1. Slapp 3PE-knappen eller tryck pa Stopp i PolyScope.

Sa har pausar du ett program:
1. Slapp 3PE-knappen.

Programmet fortsatter nar du gor en latt tryckning pa 3PE-knappen igen.

6.2. Anvandning av frikdrning

Frikdrning anvands for att flytta robotarmen manuellt till nskade lagen och/eller poser. Mer
information finns i avsnittet Frikorning i robotens anvandarhandbok.

Manoverenhet med 3-lages
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Sa har anvander du 3PE-knappen for att frikbra robotarmen:
1. Gor en snabb latt tryckning och hall 3PE-knappen intryckt latt.

Nu kan du dra robotarmen till onskad position medan du behaller en latt tryckning.

6.3. Anvandning av Flytta robot till position

Nar ditt program &r slutfort maste robotarmen aterga till startposition for att programmet ska
kunna koras. Flytta robot till position gor att robotarmen flyttas till startpositionen. Mer
information finns i avsnittet Flytta robot till position i robotens anvandarhandbok.
Sa hér anvander du 3PE-knapparna for att flytta robotarmen till position:
1. Nar ditt program &r slutfort trycker du pa Spela och véljer Spela fran borjan.
| PolyScope visas skarmbilden Flytta robot till position och visar robotarmens rorelser.

2. Behall en l4tt tryckning pa 3PE-knappen for att robotarmen ska flytta till startpostionen.

3. Slapp 3PE-knappen nar robotarmen nar startpositionen.

| PolyScope visas skarmbilden Spela program.

Manoverenhet med 3-lages
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4. Om din robot &r i Manuellt 1age behaller du en l&tt tryckning pa 3PE-knappen fér att kora ditt
program.

Slapp 3PE-knappen for att stoppa ditt program.

5. Om din robot ar i Automatiskt lage trycker du latt pa 3PE-knappen en gang for att starta ditt
program.

Programmet fortsatter att kdras utan att du trycker pa 3PE-knappen.
+ Du kan adven trycka pa Spela for att starta programmet.

Tryck pa Stopp for att stoppa programmet

Manoverenhet med 3-lages

Installationsguide
aktiveringsenhet g



UNIVERSAL ROBOTS

7. Upphovsratt och friskrivning

Den information som ingar hari tillhor Universal Robots A/S och far inte aterges, i sin helhet
eller delvis, utan i forvag inhamtat skriftligt tillstand fran Universal Robots A/S. Den
information som ingar hari kan komma att andras utan féregdende meddelande och skall inte
anses vara en utfastelse fran Universal Robots A/S. Det har dokumentet omarbetas och
revideras med jamna mellanrum.

Universal Robots A/S patar sig inget ansvar for eventuella fel eller utelamnad information i
det har dokumentet.

Copyright © 2019-2020 av Universal Robots A/S.

Universal Robots-logotypen éar ett registrerat varumarke tilhérande Universal Robots A/S.

OBSERVERA
Universal Robots fortsatter att forbattra sina produkters tillforlitlighet och

prestanda och forbehaller sig darfor ratten att uppgradera produkten utan
foregdende meddelande. Universal Robots vidtar rimliga atgarder for att
sdkerstélla att innehallet i det har dokumentet &r exakt och korrekt, men tar inget
ansvar for eventuella fel eller for information som saknas.

OBSERVERA

Universal Robots friskriver sig fran allt ansvar, dven om alla riktlinjer i detta
dokument foljs.
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8. Uppfyllelse

Detta avsnitt innehaller information om rekommendationer, certifikat och deklarationer som &ar
giltiga for Universal Robots mandverenhet med integrerad 3-lagesenhet (3PE).

8.1. Forpackningsmaterial

Sa som vara leverantorer pastar uppfyller Universal Robotse-Series robotar kraven i ISMPM-15
avseende forpackningsmaterial i trd och ar markta i enlighet med detta.

8.2. Kvalitetscertifiering

Universal Robots ar certificerat for att uppfylla standarden ISO 9001:2015 av Bureau Veritas.

Universal Robots e-Series robotar genomgar kontinuerlig intern testning och slutlig
leveranstestning. UR:s testprocedurer granskas och forbattras kontinuerligt.

8.3. Certifieringar fran tredje part

Universal Robots Mandverenhet med 3-ldgesenhet (3PE) ar certifierad och uppfyller standarden
EN ISO 10218-1.
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