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1. Onsoz
1.1. Bu belge hakkinda

Bu kilavuz, Universal Robots 3 Konumu Etkinlestirme (3PE) Cihazli bir El Kumandasinin bir
Universal Robots e-Series robotuna nasil yliklenecegini ve yaziliminin nasil yapilandirilabilecegini

aciklamaktadir.

Bu belgede, triin 3PE EI Kumandasi olarak da anilmaktadir.

1.2. Kutuda ne var

Kutuda su pargalar vardir:
+ 3PE El Kumandasi
* Bu belge

1.3. Sirket Bilgileri

Universal Robots A/S
Energivej 25, 5260 Odense S, Danimarka
+45 89 93 89 89

https://www.universal-robots.com
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2. Urlin aciklamasi

3-Konumlu Etkinlestirme Durdurmasiyla El Kumandasi, kurulu bir 3 Konumu Etkinlestirme Cihazi
islevselligine sahip bir Universal Robots El Kumandasidir.

3 Konumu Etkinlestirme Cihazina, asagida gosterildigi gibi, EIl Kumandasinin alt yaninda bulunan
digmelerle erisilebilir. Tercihinize gore istediginiz digmeyi kullanabilirsiniz.

1 | Glg digmesi 2 | Acil Durum Durdurma diigmesi
3 | USB portu (toz kilifiyla gelir) 4 | 3PE digmeleri

Serbest siirlis robot simgesi, asagida gosterildigi gibi her bir 3PE diigmesinin altinda bulunur.
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BiLDIRIM
3-Konumlu Etkinlestirme Durdurmasiyla El Kumandasi kurulumunu dogru
yapamamak malda veya ekipmanda hasara neden olabilir.

+ Yasal gereklilikleri karsilamak i¢in 3PE El Kumandasinin diizgiin takilmasi
gerekir.

2.1. Uriintin Kullanimi

3-Konumlu Etkinlestirme Durdurmasiyla El Kumandasi, sadece Universal Robots e-Series kontrol
kutularinda kullanim igin sertifikahdir.

2.2. Bilesenler

3-Konumlu Etkinlestirme Durdurmasiyla El Kumandasi, agsagidaki bilesenlerden olusur:

+ Ekli El Kumandasi kablosuyla 3PE El Kumandasi

2.3. Gereklilikler

3PE El Kumandasini kullanan robot sistem yazilimi, V5.8.0'den daha yeni olmalidir

BILDIRIM

V5.8.0'den daha eski bir yazilim siirimi kullanarak bir robot sisteminde 3-
Konumlu Etkinlestirme Durdurmasiyla El Kumandasi yiklemesi yapmak, ekipman
veya mal hasarina neden olabilir.

+ 3-Konumlu Etkinlestirme Durdurmasiyla El Kumandasi kurulumundan dnce
yazilim sistem numaranizi dogrulayin.

3-Konumlu Etkinlestirme
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3. Guvenlik

3.1. Guvenlik mesaiji turleri

Bu belgedeki guvenlik mesajlari, yaralanmayi veya ekipman hasarini 6nlemenize yardimci olan
bilgiler igerir. Bu belge asagidaki glivenlik mesaji tlrlerini igerir.

UYARI
Bu glivenlik mesaiji, 6nlenmemesi durumunda 6lime veya ciddi yaralanmaya yol
acabilecek tehlikeli bir durumu gosterir.

DIKKAT
Bu gilivenlik mesaji, 6nlenmemesi durumunda hafif veya orta dereceli bir
yaralanmaya yol acgabilecek tehlikeli bir durumu gosterir.

BiLDIRIM
Bu gtivenlik mesaiji, 6nlenmemesi durumunda malda veya ekipmanda hasara yol
acabilecek bir durumu gosterir.

3.2. Genel guvenlik dnlemleri

Bu bolim, genel glivenlik onlemlerini igerir, 3PE El Kumandasini kurmadan énce okuyun.

Glvenlige dair daha fazla bilgi i¢in robot Kullanim Kilavuzunda Giivenlik boliimiine g6z atin.

UYARI
& Bir gli¢c kaynag@ina bagli ekipmanin kurulumunu veya bakimini yapmak elektrik
carpmasina neden olabilir.

+ Kurulum veya bakim yapmadan 6nce ekipmanin gii¢ kaynagindan
ctkarildigindan emin olun.

3-Konumlu Etkinlestirme
Durdurmasiyla EI Kumandasi

Kurulum Kilavuzu



UNIVERSAL ROBOTS

UYARI

Gug kaynaginin veya topraklama kablolarinin yanlhs baglanmasi, ekipman hasarina
veya personel yaralanmasina neden olabilir.

Gegersiz gui¢ kaynagi baglantisinin yol actigi hasar garanti kapsaminda degildir.
Galistirmaya baglamadan once:

+ Gli¢ kaynagi kablosunun diizgiin oldugundan emin olun.

+ Topraklamanin diizgiin oldugundan emin olun.

DIKKAT
3PE El Kumandasini kurmadan veya ¢alistirmadan 6nce risk dederlendirmesi
yapmamak, ekipman hasarina veya personel yaralanmasina neden olabilir.
+ 3PE El Kumandasi kurmadan veya ¢alistirmadan once risk dederlendirmesi
yapin.

BiLDIRIM
Bu urin, Universal Robots e-Series robotunun bir pargasi olarak tasarlanmistir.
Universal Robots e-Series robotu igin gegerli genel giivenlik hususlari bu Griin igin
de gecerlidir.
+ Givenlige dair daha fazla bilgi icin Universal Robots e-Series robotu
Kullanim Kilavuzunda Guivenlik bolimiine goz atin.

Kurulum Kilavuzu
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4. Donanim kurulumu

Bu bolim standart bir EIl Kumandasini 3PE El Kumandasiyla nasil degistirebileceginizi agikliyor.
3PE El Kumandasi yazilim yapilandirmasina dair daha fazla bilgi igin 5. Yazilim kurulumu on
page12 bolimine bakin.

4.1. Gerekli 6geler

3PE El Kumandasini kurmak igin su 6geler gereklidir:

« 3PE El Kumandasi

4.2. El Kumandasini kaldirma

BILDIRIM
El Kumandasini degistirmek, sistemin agilista bir hata bildirmesine yol agabilir.

+ El Kumandasi tiri i¢in daima dogru yapilandirmayi segin.

1. Kontrol kutusu glclini kesin ve ana gu¢ kablosunun baglantisini gii¢ kaynagindan kesin.
2. El Kumandasi kablolarini takmak i¢in kullanilan iki kablo bagini ¢ekin ve ¢ikarin.

3. Gosterilen gekilde EI Kumandasi figinin her iki tarafindaki klipsleri bastirin ve EIl Kumandasi
portunun baglantisini kesmek i¢in asagi dogru ¢ekin.

4. Kontrol kutusunun altindaki plastik rondelayi tam agin/gevsetin ve El Kumandasi figini ve
kabloyu ¢ekin.
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5. El Kumandasi kablosunu ve El Kumandasini yavasga ¢ikarin.

11 |Klips

| 1 | Kablo baglari

4.3. 3PE El Kumandasi kurulumu

1. El Kumandasi fisini ve kablosunu kontrol kutusunun altina yerlestirin ve plastik rondelayi
sikica kapatin/sikin.

2. Baglanti igin El Kumandasi fisini EIl Kumandasi portuna sokun.
3. El Kumandasi kablolarini takmak igin iki yeni kablo bagdi kullanin.

4. Ana gug¢ kablosunu gii¢ kaynagina baglayin ve kontrol kutusunu galistirin.

3-Konumlu Etkinlestirme
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5. Yazilim kurulumu

Bu bolim, 3PE El Kumandasi yaziliminin nasil yapilandirilacagini agiklar. 3PE EI Kumandasi
donaniminin kurulumuna dair daha fazla bilgi igin 4. Donanim kurulumu on page10 bélimiine

bakin.

(5
Run  Program nstallation| Move 170

Robot Limits

Joint Limits TeachPendant
Planes

Tool Position

Tool
Direction

/o
Hardware

Three
Position

Safe Home

Select available hardware

i . . )
1 For safety reasons the robot will not start if the selection below does not reflect the connected hardware

M

Log

<unnamed>
default

Standard

Injection molding machine interface None

Safety password

O Power off

Speed ETTE——) 100% o 0 O Simu\atmn.

5.1. 3PE El Kumandasi yazilimini yapilandirma

1. PolyScope'ta, Ust Baslikta, Kurulum bdliimiine dokunun ve Giivenlik bélimiinii secin.

2. Donanim bdélimiine dokunun ve Kullanilabilir donanimi segin ekranindaki segeneklerin

kilidini agin.

Bu ekranin kilidini agmak i¢in parola gereklidir.
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182+ M3

Run Program _ [ifstallation’  Move 1] Log

<unnamed> I:j i E

default*

Select available hardware

1 For safety reasons the robot will not start if the selection below does not reflect the connected hardware
Robot Limits
Joint Limits TeachPendant Standard v
Planes Injection molding machine interface INo
Tool Position Standard
3PE Enabled

Tool
Direction
/o

Hardware

Three
Position

Safe Home

Unlock Apply
O Power off Speed (—) (0% o 0 O S\mu\at\on.

El Kumandasi acilir listesinde, 3PE Etkin secenedini segin.

4. Sistemi yeniden baglatmak i¢cin Uygula boélimiine dokunun. PolyScope ¢alismaya devam

ediyor.

5. 3PE El Kumandasi yazilim kurulumunu tamamlamak i¢in Giivenlik Yapilandirmasini Onayla

segenegine dokunun.

6. Robotlar yeniden acilip baslatilinca, 3PE diigmesine hafif¢ce basin ve PolyScope'ta Baglat

segenegine dokunun.

Kurulum Kilavuzu
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6. 3PE El Kumandasi dugme islevleri

Bu bolim, 3PE El Kumandasinda 3 Konumu Etkinlestirme Cihazinin islevlerini agikhyor.

6.1. 3PE digmelerinin kullanimi

Asagidaki tablo 3PE diigmelerinin mevcut iglevlerini igeriyor.

1 Serbest Birak 3PE digmesinde hi¢ basing yok.  Robot hareketi durduruldu. Giig,
Basing yok. robot kolundan kaldirilmadi ve
frenler serbest halde duruyor.

2 Hafif Bas (Hafif =~ 3PE diigmesinde biraz basing Robot, Manuel modda iken

Kavra) var. Orta noktaya bastiriimigtir. programinizin yuritilmesini
saglar.
3 Siki Bas (Siki 3PE diigmesinde tam basing var. Robot hareketi durduruldu. Robot,
Kavra) Asagiya kadar bastirilmistir. 3PE Durdurma durumdadir.

Programi yuritmek igin:
1. PolyScope'da, robotun Manuel moda ayarlandigindan emin olun veya Manuel moda gegis
yapin.
2. 3PE diigmesine hafif basil kalin.
3. PolyScope'ta, programi yirtitmek igin Yirit digmesine dokunun.
Robot kolu programin ilk pozisyonundaysa program yurutdlur.

Robot, programin ilk pozisyonunda degilse, Robotu Pozisyona Getir ekrani gorundir.

Programi durdurmak igin:

1. 3PE digmesini serbest birakin ya da PolyScope'ta, Durdur diigmesine tiklayin.

Programi duraklatmak igin:
1. 3PE digmesini serbest birakin.

3PE diigmesine tekrar hafif bastiginizda, program devam eder.
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6.2. Serbest Surus kullanimi

Serbest Sirus, robot kolunun istediginiz pozisyonlara ve/veya pozlara manuel olarak gekilmesini
saglar. Daha fazla bilgi i¢in robot Kullanim Kilavuzunda Serbest Siirlis boliimiine goz atin.

3PE digmesini kullanarak robot kolunu serbest stirmek igin:
1. 3PE diigmesine hizlica hafif basin, sonra hafif basip birakin.

Artik hafif basmaya devam ederken robot kolunu istenen bir pozisyona ¢ekebilirsiniz.

6.3. Robotu Pozisyona Getir kullanimi

Programiniz tamamlandiginda, programin galigmasi i¢in robot kolunun baslangi¢ pozisyonuna
geri donmesi gerekir. Robotu Pozisyona Getir, robot kolunun ilgili baslangi¢c noktasina hareket
etmesine izin verir. Daha fazla bilgi igin robot Kullanim Kilavuzunda Robotu Pozisyona Getir
bolimtne goz atin.

3PE digmesini kullanip robot kolunu pozisyona getirmek igin:
1. Programiniz tamamlandiginda, Yurit digmesine basin ve Bagtan galistir segenegini segin.

PolyScope'ta, Robotu Pozisyona Getir ekrani goriinir ve robot kolu hareketini gosterir.

2. Robot kolunu basglangi¢ pozisyonuna getirmek igin 3PE diigmesine hafif basili kalin.

3. Robot kolu, baslangi¢ pozisyonuna ulastiginda 3PE digmesini serbest birakin.

PolyScope'ta, Programi Yiiriit ekrani gorindir.
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4. Robot, Manuel modda ise, programi yuritmek i¢in 3PE diigmesine hafif basili kalin.
Programi durdurmak igin 3PE diigmesini serbest birakin.

5. Robotunuz Otomatik modda ise, programi baglatmak igin 3PE diigmesine bir kez hafif
basin.

Program, 3PE diigmesine basilmadan ¢alismaya devam eder.
+ Programi baglatmak igin Yiiriit digmesine de basabilirsiniz.

Programi durdurmak igin Durdur digmesine dokunun
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7. Telif Hakki ve sorumluluk reddi

Burada yer alan bilgiler Universal Robots A/S miilkiyetindedir ve 6nceden

Universal Robots A/S yazili onayl alinmaksizin tiimuyle ya da kismen ¢ogaltilamaz. Buradaki
bilgiler bildirimde bulunulmaksizin degisiklige ugrayabilir ve Universal Robots A/S'nin bir
taahhidu olarak yorumlanmamalidir. Bu belge diizenli araliklarla gdzden gegirilmekte ve
revize edilmektedir.

Universal Robots A/S bu belgedeki hatalar veya eksikliklerden dolayi hi¢bir sorumluluk kabul
etmez.

Telif Hakki © 2019-2020 - Universal Robots A/S.

Universal Robots logosu, Universal Robots A/S tescilli ticari markasidir.

BILDIRIM

Universal Robots iriinlerinin givenilirligini ve performansini iyilestirmeye devam
etmektedir ve dolayisiyla, 6nceden uyarida bulunmaksizin uriini yikseltme
hakkini sakl tutar. Universal Robots bu belgenin igeriginin kusursuz ve dogru
olmasi i¢in gereken 6zeni gostermektedir; ancak olabilecek hatalar veya eksik
bilgiler dolayisiyla hi¢gbir sorumluluk kabul etmez.

BILDIRIM
Universal Robots, bu belgedeki tim kilavuzlar takip edilse bile her tirli

sorumlulugu reddeder.
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8. Uyumluluk

Bu boliim, entegre 3 konumu etkinlestirme (3PE) cihazli bir Universal Robots El Kumandasi igin
gecerli tavsiyelere, sertifikalara ve beyanlara dair bilgiler icerir.

8.1. Sevkiyat Malzemeleri

Tedarikgilerimiz tarafindan saglandig gibi, Universal Robots e-Series robotlarinin sevkiyat
malzemeleri, ahgap paketleme malzemesi Gretmeyle ilgili ISMPM-15 gerekliliklerine uygundur ve
buna uygun bir sekilde isaretlenmistir.

8.2. Kalite Sertifikasi

Universal Robots, Bureau Veritas'in sertifikalandirmasiyla ISO 9001:2015 standardiyla uyumludur.

Universal Robots e-Series robotlari stirekli dahili testlerden ve seri sonu test prosedirlerinden
gecer. UR test islemleri sirekli inceleme ve gelistirmeye tabidir.

8.3. Uciincii Kisi Belgelendirmesi

3 Konumu Etkinlestirme (3PE) Cihazli Universal Robots El Kumandasinin, EN ISO 10218-1
standardiyla uyumlulugu sertifikalandiriimigtir.
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